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METTLER TOLEDO Service

Congratulations on choosing the quality and precision of METTLER TOLEDO. Proper use of your new equipment
according to this Manual and regular calibration and mainfenance by our factory-trained service team ensures
dependable and accurafe operation, profecting your investment. Contact us about a service agreement tailored
to your needs and budget. Further information is available at p www.mt.com/service.

There are several important ways fo ensure you maximize the performance of your investment:

1 Register your product: \We invite you to register your product af www.mt.com/productregistration
so we will provide you with information failored fo your specific needs. Additionally, you will receive
promotions that you as a METTLER TOLEDO product owner can benefit from af your convenience.

2 Contact METTLER TOLEDO for service: The value of a measurement is proportional fo its accuracy — an out
of specification scale can diminish quality, reduce profits and increase liability. Timely service from
METTLER TOLEDO will ensure accuracy and optimize uptime and equipment life.

= Installation, Configuration, Integration and Training: Our service representatives are factory-trained
weighing equipment experts. \We make certain that your weighing equipment is ready for production in a
cost effective and timely fashion and that personnel are trained for success.

= Initial Calibration Documentation: The installation environment and application requirements are
unique for every industrial scale so performance must be tested and certified. Our calibration services
and certificates document accuracy fo ensure production quality and provide a quality system record of
performance.

= Periodic Calibration Maintenance: A Calibration Service Agreement provides on-going confidence in
your weighing process and documentation of compliance with requirements. We offer a variety of
service plans that are scheduled to meet your needs and designed to fit your budget.

OMETTLER TOLEDO 2021

No part of this manual may be reproduced or fransmitted in any form or by any means, electronic or
mechanical, including photocopying and recording, for any purpose without the express written permission of
METTLER TOLEDO.

U.S. Government Restricted Rights: This documentation is furnished with Restricted Righfs.

Copyright 2021 METTLER TOLEDO. This documentation contains propriefary information of METTLER TOLEDO.
[t may not be copied in whole or in part without the express written consent of METTLER TOLEDO.

METTLER TOLEDO reserves the right to make refinements or changes to the product or manual without notice.

COPYRIGHT

METTLER TOLEDO® is a registered frademark of Mettler-Toledo, LLC. All other brand or product names are
frademarks or registered tfrademarks of their respective companies.

METTLER TOLEDO RESERVES THE RIGHT TO MAKE REFINEMENTS OR CHANGES WITHOUT NOTICE.

FCC Notice

This device complies with Part 15 of the FCC Rules and the Radio Inferference Requirements of the Canadian
Department of Communications. Operation is subject to the following conditions: (1) this device may not
cause harmful inferference, and (2) this device must accept any interference received, including interference
that may cause undesired operation.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class A digital device, pursuant fo
Part 15 of FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable profection against harmful inferference
when the equipment is operated in a commercial environment. This equipment generafes, uses, and can
radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instruction manual, may
cause harmful inferference to radio communications. Operation of this equipment in a residential area is likely
to cause harmful interference in which case the user will be required fo correct the interference at his or her
expense.
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Note: Declaration of Conformity may be found af p hftp://glo.mt.com/us/en/home/search/compliance.himl/
compliance/.

NOTE ON FIRMWARE VERSIONS

This manual describes features and functions of the IND500x terminal with version 1.xx firmware. Terminals
with other versions of firmware may differ in some areas.

Statement regarding harmful substances

We do not make direct use of harmful materials such as asbestos, radioactive substances or arsenic
compounds. However, we purchase components from third party suppliers, which may contain some of these
substances in very small quantities.

Safety Instructions

¢ Read this manual BEFORE operating or servicing this equipment and FOLLOW these instructions carefully.
e SAVE this manual for future reference.

Safety Instructions for Installation

/\ WARNING

Do not install or perform any service on this equipment before the area in
which the equipment is located has been secured as nonhazardous by
personnel authorized to do so by the responsible person at the customer’s site.

/\ WARNING

Only permit qualified personnel to service the equipment. Exercise care when
making checks, tests and adjustments that must be made with power on.
Failure to observe this precaution could result in bodily harm and/ or property
damage.

/\ WARNING

Refer to the data plate of the equipment to determine if it is approved for use in
an area classified as hazardous because of combustible or explosive atmos-
pheres.

/\ WARNING

All equipment must be installed in accordance with the installation instructions
and Control Drawing 30595335 detailed in this manual respectively in the
manufacturer manuals of the associated apparatus. Be careful to study and
follow the guidance (general notes and application specific notes) in the
Control Drawing 30595335. Deviation from the instructions can impair the
intrinsic safety of the equipment and void the agency approval.

/\ WARNING

Install cable seal between differently rated areas per country-specific
regulations. For details, refer to Control Drawing 30595335.
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/\ WARNING

For continued protection against shock hazard, connect to properly grounded
power source only. Do not remove the grounding connection.

/\ WARNING

Ensure proper equipotential grounding of the equipment, mounting accessories,
and the scale base.

/\ WARNING

Be certain that the communication circuits are wired exactly as shown in the
installation section of its corresponding user manual. If the wires are not
connected correctly, the equipment or interface board may be damaged.

/\ WARNING

The mains connection of the power supply unit must be made by a professional
electrician authorized by the owner and in accordance with the respective
terminal diagram, the accompanying installation instructions as well as the
country-specific regulations.

/\ WARNING

The explosion-protected weighing system must be checked to ensure
compliance with the requirements for safety before being put into service for
the first time, following any service work and every 3 years, at least.

Safety Instructions for Operation and Maintenance

/\ WARNING

Do not open when an explosive atmosphere is present.

/\ WARNING

Avoid damage to the system components. If danger occurs, immediately put the
system out of operation. Immediately replace damaged system components,
repaired by authorized service personnel.

/\ WARNING

Avoid plastic covers over the equipment. Wear suitable clothing. Avoid nylon,
polyester or other synthetic materials that generate and hold charge. Use
conductive footwear and flooring.



/\ WARNING

If the keyboard, display lens or enclosure is damaged, the defective component
must be repaired immediately. Remove power immediately and do not reapply
power until the display lens, keyboard or enclosure has been repaired or
replaced by qualified service personnel. Failure to do so could result in bodily
harm and/or property damage.

/\ WARNING

Operation is only permitted when operational and process-related electrostatic
charges are eliminated. Use the equipment only when electrostatic processes
leading to propagation brush discharge is impossible. Keep the equipment
away from processes that generate high charging potential such as electrostatic
coating, rapid transfer of non-conductive materials, rapid air jets, and high
pressure aerosols.

B> >

Special Conditions for Safe Use

/\ WARNING

The non-metallic parts (display area of IND500Xx) incorporated in the enclosure
of this equipment may generate an ignition-capable level of electrostatic
charge.

1 The equipment shall not be installed in a location where build-up of electrostatic charge
on such surfaces shall occur.

2 The display area of the equipment shall only be gently cleaned with a damp cloth.

3 Strong solvents are not allowed to be used for cleaning of the whole ESD protected
plastic keypad.

4 The entire plastic keypad must be replaced when the ESD protection layer is visibly
worn.

/\ WARNING

The Model IND500x Weighing Indicator circuits shall be limited to overvoltage
category | or Il as defined in IEC 60664-1.

/\ WARNING

The Model IND500x Weighing Indicator shall not be used where UV light or
radiation may impinge on the enclosure.

>R P

Safety Instructions for Service

/\ WARNING

Only permit qualified personnel to service the equipment. Exercise care when
making checks, tests and adjustments that must be made with power on.
Failure to observe this precaution could result in bodily harm and/ or property
damage.

>
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/\ WARNING

/\ WARNING

/\ WARNING

present.

/\ WARNING

the equipment and/or bodily harm.

/\ WARNING

/\ WARNING

Observe precautions for handling electrostatic sensitive devices.

R PR PP

Disposal of Electrical and Electronic Equipment

In conformance with the European Directive 2012/19/EU on Waste Elecirical and Electronic
Equipment (WEEE) this device may not be disposed of in domestic waste. This also applies
to countries outside the EU, per their specific requirements.

Please dispose of this product in accordance with local regulations at the collecting point
specified for electrical and electronic equipment. If you have any questions, please contact
the responsible authority or the distributor from which you purchased this device. Should this
device be passed on to other parties, the content of this regulation must also be related.

Do not perform any service on this equipment before the area in which the
equipment is located has been secured as nonhazardous by personnel
authorized to do so by the responsible person at the customer’s site.

Only the components specified in the user manual can be used in this device.
All equipment must be installed in accordance with the installation instructions
detailed in the user manual. Incorrect or substitute components and/or
deviation from these instructions can impair the instrinsic safety of the
equipment and could result in bodily injury and/or property damage.

To prevent ignition of hazardous atmospheres, disconnect the equipment from
its power source before opening the enclosure. Keep cover tightly closed while
the circuit is energized. Do not open when an explosive dust atmosphere is

Before connecting/disconnecting any internal electronic components or inter-

connecting wiring between electronic equipment always remove power and wait
at least thirty (30) seconds before any connections or disconnections are made.
Failure to observe these precautions could result in damage to or destruction of

The explosion-protected weighing system must be checked to ensure
compliance with the requirements for safety before being put into service for
the first time, following any service work and every 3 years, at least.
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Introduction

IND500x Overview

The IND500Xx represents the lafest weighing technology from METTLER TOLEDO and is the most versatile
weighing terminal for hazardous area Zone1/21 and Division 1 applications.

The IND500x terminal is a high-performance single- or multiple-range weighing terminal designed for use with
analog load cells or high-precision IDNet and SICSpro scale interfaces. The IND500x delivers precision
measurement data from milligrams fo tons in a single cost effective package that easily integrates into existing
systems.

IND500x is powered by an external power supply that converts high level AC voltage to intrinsically safe DC
voltages and is still suitable for installation inside the hazardous area.

Enhanced PLC and PC communication interfaces are available through easy to install safe area communication
modules. Internal and remote digital I/0 opfions provide control for process applications such as filling. The
versatile IND500x can be upgraded with a variety of special application software packages that add
performance features where needed. These features make the IND500X the perfect match for nearly any
weighing application in many industries, including:

e Pharmaceuticals e Petrochemicals * Refining

e Milling e Agriculture e Cosmetics and Fragrance
e Specialty Chemical » (Coatings and Inks

IND500x Features

e Basic weighing in hazardous (explosive) areas including zero, tare and printing
e Harsh desk/wall-mount enclosures
» Operates with the infrinsically safe APS768x

e Connect one analog load cell scale base (or up to four 350 ohm load cells), or an IDNet or SICSpro scale
base

e 4.3" color display
* Real-time clock (battery backup)
 Electro-static discharge protected keypad

¢ Includes one standard inirinsically safe serial port (COMT1) for asynchronous two-way communication and
print output

 Includes standard infrinsically safe DIOs (3 active inputs and 3 passive oufputs)
 Support for the following internal option boards:
- An additional infrinsically safe serial port
- Intrinsically safe 4-20 mA analog output
— Discrete I/0 Interfaces
— Dual channel intrinsically safe active current loop interface
— Dual channel fiber opfic interface
e Support for the following options utilizing the ACM500 communication module in the safe area:
- Analog Output
— EtherNet/IP
— PROFIBUS®DP
— Ethernet TCP/IP with two serial ports (Ethernet/COM2/COM3)
-~ Modbus TCP
— PROFINET®
» ID mode for prompted transaction sequencing
 Selectable Manual Filling mode for manual filling or dosing
e SmarfTrac™ graphical display
 Unit switching between three different units, including custom units
 Alibi memory storage for up to 100,000 records
e (Grand fofal and subtotal registers for accumulating weight
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* Ten customizable print femplafes

e Report printing

e TraxDSP™ digital filtering for analog load cells

e TraxEMT™ performance monitoring and recording

e CalFREE™ calibration without test weights

¢ Support of the following Application Soffware Modules:
— Manual formulatfion
— Fill Pac
— Task Expert™

Operating Environment
 Use the weighing terminal only when electrostatic processes leading to propagation brush discharge is
impossible.

» Keep the terminal away from processes that generate high charging potential such as electrostatic coating,
rapid transfer of non-conductive materials, rapid air jets, and high pressure aerosols.

e Choose a stable, vibration-free surface o mount the terminal.

* Ensure there are no excessive fluctuations in temperature and no direct exposure to sunlight.
« Avoid drafts on the weighing platform (for example, from open windows or air conditioning).
Calibrate the ferminal after any major change of geographical location.

Temperature and Humidity

The terminal can be sfored and operated af temperatures and relative humidity conditions as listed in [Specifi-
cations » Page 8]

Environmental Protection

The terminal has environment protection as listed in [Specifications » Page 8].

Hazardous Areas

The intrinsically safe IND500x terminal is designed to operate within an area classified as Division 1, Zone 1,
or Zone 21.

/\ WARNING

Refer to the data plate of the equipment to determine if it is approved for use in
an area classified as hazardous because of combustible or explosive atmos-
pheres.

Inspection and Contents Checklist

Verify the contents and inspect the package immediately upon delivery. If the shipping confainer is damaged,
check for internal damage and file a freight claim with the carrier if necessary. If the confainer is not damaged,
remove the product from its protective package, noting how it was packed, and inspect each component for
damage.

If shipping the product is required, it is best to use the original shipping container. The product must be packed
correctly to ensure ifs safe fransportation.

The product package should include the below items but may vary by region:
e IND500x ferminal * Bag of miscellaneous parts
e Quick Guide  Safety Instructions

Physical Dimensions

The dimensions for the harsh enclosures of the IND500x ferminal are shown below.

IND500x



1.5.1 Harsh Enclosure

The physical dimensions for the harsh desk and wall-mount enclosures of the IND500x terminal are shown in
the figures below, in mm and [inch].

IND500x
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1.6 Specifications

IND500x Specifications

Enclosure Type

Harsh environment desk/wall/column-mount: type 304 stainless steel
enclosure

Dimensions Harsh Environment: 289 mm x 184 mm x 162 mm (11.4in. x 7.2 in. X
6.41in.)
Shipping Weight 4.0 kg / 8.8 Ib (net weight)

Package Size

388 mm x 255 mm x 290 mm (15.3in. x 10.0in. x 11.4in.)

Environment Protfection

Harsh Environment enclosure meets IP65 requirements.

Storage Environment

-20°C 1o 60° C (-4° to 140°F), 10% to 95% relative humidity, non-
condensing.

Operating Environment

-10° fo 40° C (14° to 104°F), 10% to 95% relative humidity, non-
condensing.

Hazardous Areas

The IND500Xx is approved for use in Division 1 and Zone 1/21 hazardous
areas.

Before installation, check the dafa plate of the terminal to confirm it is
marked with the approval for the environment in which it will be used.

Power APS768x power supply with infrinsically safe outputs
Display 4.3" TFT color display (480 x 272), with 20 mm high weight display
Weight Display Displayed resolution of 100,000 counts for analog load cell scales
Display resolution for IDNet and SICSpro bases is determined by the specific
base used.
Supported Scale Types Analog load cells, High-Precision IDNet, High-Precision SICSpro

Analog Scale Interface

Load Cell Excitation Voltage: 4.8 VDC
Minimum Sensitivity: 0.3pV/e approved
Up to four 350 Ohms load cells, 1-3 mV/V

Number of Scales

Interface for one analog or one IDNet scale or one SICSpro scale

Analog/Digital Update Rafes

Internal: Analog: >366 Hz; IDNet: determined by base; SICSpro: 50 Hz for
bases that include Advanced Setup Mode

Target Comparison: up to 50 Hz

Inferface and Function Update
Rates

Weight display: 25 Hz

Internal discrete 1/0: 50 Hz

External discrete I/0 (ARM100): 25 Hz

PLC cyclic data: 25 Hz

SICS continuous (SIR): up to 20 Hz

MT Continuous Output: up fo 20 Hz

Confinuous Template (serial): 18 Hz (115.2Kbaud), 14 Hz (38.4Kbaud)
Continuous Template (Eprint): 20 Hz

Clock Accuracy < 1 second / day (without time server access) at 25° C consistent room
temperature.

VESA standard 100 x 100 mm

Keypad 27 keys, polyester overlay (PET) with hardcoating, Electro-static discharge

protected, Polycarbonate (PC) display lens

IND500x
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IND500x Specifications

Communications

Standard Interfaces:

* One intrinsically safe RS-232 serial port (COM1), 300 to 115,200 baud
(maximum cable length: 10 m/ 32.8 )

e Discrete I/0 with 3 active inputs and 3 passive outputs

Optional Interfaces:

« Discrete I/0 interface with 5 inputs and 8 outputs

e Intrinsically safe RS-232 serial port (COM6), 300 to 115,200 baud
(maximum cable length: T0 m / 32.8 ft)

e Intrinsically safe analog 4-20mA output inferface (maximum cable
length: 300 m / 984.3 ft)

e Dual-channel intrinsically safe active current loop interface to commu-
nicate with ACM200 or ACM500 (maximum cable length: 300 m /
984.3 ff)

e Fiber opfic inferface (to communicate with ACM500) (maximum cable
length: 300 m / 984.3 ff)

Protocols

e Serial Inputs: ASCIl commands for CTPZ (Clear, Tare, Print, Zero), SICS
(most level O and level 1T commands), and Shared Data Server Access

e Serial Oufputs: Continuous or Demand with up to ten configurable print
templates or SICS host protocol, report printing

e Profinet: Standard Automation Interface (SAI) 1, 2 and 4 block format

PLC Interfaces

Interfaces with external ACM200 in safe area for RS232, RS422/RS485

Interfaces with external ACM500 in safe area for Ethernet, RS232, RS422/
RS485 and Profinet, PROFIBUS DP, EtherNet/IP, Modbus TCP

Approvals

Weights & Measures
e USA: NTEP Class Il 100,000d; Class IlI/IlIL 10,000d
e Canada: Class Il 100,000d; Class Il 10,000d; Class IIIHD 10,000d

e Europe: OIML R76 Class Il approved divisions determined by platform;
Class Il 10,000e and Class Illl 1,000e; MID R61 (Automatic Gravimetric
Filling Instrument); MID R51 (Automatic Catchweigher)

Hazardous Locations
e ATEX for Zone 1 and Zone 21
FM21ATEXO033X

e |ECEX , Equipment Protection Level Gb and Db
IECEx FMG 21.0022X

¢ FMus for US, DIV 1 and Zone 1 and Zone 21
FM21USO064X

e ¢FM for Canada, DIV 1 and Zone 1 and Zone 21
FM21CAO040X




1.7 Main PCB

16

15

14
13
12

10 11
Figure 3: Main Board of IND500x installed with installation bracket

1,2 Power Input For connection with APS768x power supply
3 Reserved power input
4 Active input (31)
5 Passive output (30)
6 SW2
7 COM 1 (RS232)
8 Slot 1 For connection of
¢ Analog scale inferface
« Digifal scale interface
9 Slot 2 For connection of
e RS232 interface
10 Slot 3 For connection of
e 4-20mA interface*
¢ Discrete I/0 interface
11 Slot 4 (J701) For connection of
¢ 4-20mA interface*
12 Slot 4 (J702) For connection of
¢ Current loop inferface
« Fiber optical interface
13 SW1
14 W2 Jumper Reserved for future use
15 W1 Jumper « To enable or disable On/Off key, or
e Reserved for future use
16 Main Board Installation
Bracket

IND500x



1.8

IND500x

* IND500x supports only one 4-20mA analog output, which can be installed in either Slot 3 or Slot 4.
7 6 5

Figure 4: Main Board of IND500x

Communication Board Options

e 4-20mA interface

e RS232 interface (COM6)

* Analog scale inferface

 Digifal scale interface (for IDNet or SICSpro scale base connection)

 Discrete 5I/80 interface

e Current loop / fiber optic interface (for connection with ACM500)

Refer fo [Main PCB » Page 107 for connection possibilities of these interfaces with the main board.
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1.9 Configuration

1.9.1 System Configuration

The following figure shows the configuration options for the terminal.

(— Product Type

(— Model Number

— Version

— Enclosure

— Scale Type

1 - Analog
~— 8 - SICSpro / IDNet

~— H-Harsh
— 0 - Standard
—— IND500x

—— T - Terminal

Figure 5: IND500x Configuration Chart

— Always 000

— Communication Option 1

—— Communication Option 2

— Connectivity

—— Application Software

— SW Module or Other

Power, Line Cord
Region (Approval)

(T Tw0 0 [0 o 6 060 0 0[0]0] (010

0 - ATEX, IECEX, UKEX, cFMus
1 - China (NEPSI)

0 - None
0 - None
~— 1 - TaskExpert

0 - None
— F-Fil
M - Formulation
0 - None
F - 5 Active IN / 8 Active OUT
— G - 5 Active IN / 8 Passive OUT
J - 5 Passive IN / 8 Passive OUT
A - 4-20 mA Analog Output

0 - None

A - 4-20 mA Analog Output
E - Active Current Loop

F - FO Interface

L 0-None
S - RS232

IND500x



1.9.2 Connections

The enclosure entries are blank holes of 16 (+0.15/-0) mm in diameter. See more information in [Harsh

Enclosure Cable Glands » Page 20].

The following figure shows the connection locations on the back of the harsh enclosure.

X1 X2 X3 X4 X5
N
Date label Ex [gbel
=g =
O &
J |
Ny e S L
Py

X6 X7

Figure 6: IND500x Connectors
Cable Gland Usage and Corresponding Cable Diameter

X8 X9

Connection Primary Use Alternative Use
Location NO. Used Connector for Cable Diameter Used Connector for Cable Diameter
X1 Power supply 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Scale inferface 4 - 8mm (0.16-0.31in.)
X2 Discrete 51/80 6 - 10mm (0.24-0.39in.) COM1 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
X3 Discretfe 51/80 or analog 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Discrete 31/30 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
4-20mA output
X4 Discrete 51/80 or analog 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Discrete 31/30 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
4-20mA output
X5 COM6 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Power supply 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
X6 Current loop or 6 - 1T0mm (0.24-0.39in.) COoM6 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
analog 4-20mA output or | * 2 drill-hole HSK—-M-Multi-Ex
Fiber optic*
X7 Current loop or 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Discrete 51/80 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
analog 4-20mA outfput or | * 2 drill-hole HSK—M-Mulfi-Ex
Fiber optic*
X8 Discrete 31/30 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Discrete 51/80 or analog 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
4-20mA output
X9 Discrete 31/30 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Discrete 51/80 or analog 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
4-20mA output
X10 COM1 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Current loop or 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
analog 4-20mA output or | * 2 drill-hole HSK-M-Multi-Ex
Fiber optic*
X11 Scale interface 4 - 8mm (0.16-0.31in.) Current loop or 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
analog 4-20mA output or | * 2 drill-hole HSK-M-Multi-Ex
Fiber opfic*

IND500x
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1.10

2.1

2.2

/\ WARNING

M X1 is covered with a protective tape before shipping. If X1 is used for power
supply or scale interface, remove the protective tape and use the ATEX/IECEX
cable gland. If X1 is left not used, remove the protective tape and block it with
an ATEX/IECEx Dummy Stopper. Refer to [Harsh Enclosure Cable Glands »

Page 207 and [Power Connection » Page 23] for more information.

Important Safety Message

The cable diameters do not correspond to the enclosure openings, but to the
cables used. The cable diameter and the cable gland used must fit.

/\ WARNING

The IP65 protection must always be maintained. Both the Installation Personnel
and customers should not do not do anything that could damage the terminal.

See also
¢ Power Connection » Page 23

Manufacturing Date

The manufacturing date or the date code for the terminal can be found on the serial dafa plate (on top of the
enclosure). See also Chapter 7.1.10 [Marking Plate Example » Page 571.

Compliance Information

National approval documents, e.g. the FCC Supplier Declaration of Conformity, are available online and/or
included in the packaging.

) www.mt.com/ComplianceSearch

Installation

Selecting the Installation Site

When selecting a location to install the ferminal:
e (Choose a stable, vibration-free surface to mount the terminal.

« Ensure there are no excessive fluctuations in temperature and no direct exposure to sunlight.
 Calibrate the ferminal after any major change of geographical location.
« Avoid drafts on the weighing platform (for example, from open windows or air conditioning).

Opening the Enclosure

The front panel of the harsh enclosure terminal is secured in place with eight (8) screws. To gain access to the
terminal's PCB for internal wiring and setting switches, separate the front panel from the enclosure as follows.
1 Place the terminal face-down on a flaf, non-abrasive surface.

2 Locate the eight screws securing the cover. Carefully loosen each screw by furning counter-clockwise. Nofe
that these screws are refained in their holes; do not screw them out completely.

3 Hold the front cover and the enclosure together as you flip the enclosure back over fo its normal position.
4 Remove the cover. The cover will swing down, hinged by two wire cables at the boftom.

IND500x
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2.3
2.3.1

IND500x

Inspect the gasket for tearing, deterioration and damage each time the Harsh
enclosure is opened. Replace the gasket if it is brittle or damaged.

Mounting the Terminal

Desktop Mounting

When the terminal will be placed on a flat surface, the four rubber feet included with the terminal should be
adhered to the boftom of the enclosure to prevent sliding. Locate the four rubber feet from a kit of parts supplied
with the terminal, remove them from their protective paper, and press one foot onto each corner of the botfom of
the enclosure, as shown in the figure below.

&
Cadl

Figure 7: Rubber Feet, Installed

15



2.3.2 Wall Mounting

An optional wall mounting bracket kit is available, permitting the harsh enclosure to be mounted to a vertical
surface. Mount the wall brackets and ferminal securely, to prevent the terminal from falling.

To wall mount the enclosure, follow these steps:

1

Bolt the two brackets fo the botfom of the enclosure using the four M4 screws included with the brackets.
The brackefs should be attached as shown in the figure below.

Figure 8: Wall-Mounting Brackets (left), Attached to Enclosure (right)

2
3

4

16

If the enclosure will be mounted above eye level, skip steps 3, 4, 5, 6 and proceed to step 7.

If the enclosure will be mounfed at or above eye level, it will be necessary to reverse the front cover 180
degrees. To reverse the front cover, perform the sfeps 4 to 6.

Open the enclosure per the instructions provided in [Opening the Enclosure » Page 14].

Loose and remove the two nuts securing the two grounding straps (that also operate as hinges for the front
cover) fo the rear housing.

Grounding strap

OTOTOTOY
chiloLielglzialis|viele]|L]

hars mv Front cover

IND500x
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6 Carefully rotafe the front cover 180 degrees and reattached the two grounding siraps fo the two studs on the
opposite side of the housing shown in the figure below, near the grip bushings using the two nuts removed
in the previous step. Tighten the two nufs.

- — i\
@, @ JOnCREc O ) (o

(o) Key ey ofF |

7 Mark the position of the mounting holes on the vertical surface per the dimensions shown in the figure
below or by holding the terminal up to the surface and marking through the bracket holes. Dimensions are
provided in [mm].

100

o[

8 The hardware to mount the terminal to the vertical surface is not included with the ferminal — it must be
supplied locally. Ensure that the mounting hardware is capable of supporting the weight of the terminal,
which is approximately 4 kg (8.8 Ib). Using the locally supplied hardware, mount the ferminal fo the
verfical surface.

See also
& Opening the Enclosure » Page 14
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2.3.3 Column Mounting

A positionable bracket kit (# 22020286) that features VESA 100mm x 100mm hole spacing is optional for
column mounting.

1 Align the four VESA holes (1) in IND500x with holes (3) in the positionable bracket.

Figure 9: Column Mounting

2 Attach the terminal to the bracket with four M4 screws (4) and four PAG6 washers (2).
= The terminal is insfalled onto the bracket.

Adapter Kit

The IND560x is installed on the bracket (# 22015188) with 120mm x 78mm hole spacing. For customers
who need to replace the existing IND560x with IND500x terminal and keep the existing bracket, an adapter kit
(# 30353299) must be used to adapt the VESA 1T00mm x 100mm hole spacing in IND500X.

1 Align the four VESA holes in IND500x with holes (5) in the adapter kit (6).
a

2 Attach the terminal to the adapter kit (6) with four M4 screws.

= The adapter kit is attached fo the ferminal.
3 Attach the four studs (7) in the adapter kit (6) info holes (8) in the bracket (10).
4 Attach the terminal to the bracket (10) with four M5 nuts (9).

= The ferminal is installed onfo the bracket with an adapter Kit.

2.4 Installing Cables and Connectors

Information for installing cables and connections to the terminal is provided in this section, including:
e Ferrite

IND500x



e Harsh Enclosure Cable Glands
e Main Board Wiring Connections
* Power Connections

2.4.1 Ferrite

IND500x

In order fo meet cerfain electrical noise emission limits and to protect the terminal from exfernal influences, it is
necessary fo install a ferrite core on the analog, IDNet and SICSpro load cell cable of the harsh enclosures. The
ferrite core is included with the terminal.

To install the ferrite, after routing the load cell cable through the gland on the rear housing, insert the cable
through the center of the core and then take one wrap around the outside of the core and route the cable
through again. Either the complete cable or the individual wires can be wrapped through the ferrite. This should
be done as close to the enclosure as possible and on the inside of the enclosure.

L

Figure 11: Wrapping Complete Cable or Individual Wires through the Ferrite

Install the ferrite core (2) as close to the enclosure as possible and on the inside of the enclosure. An adhesive
brick (1) is provided to fix the ferrife core onto the enclosure. The adhesive brick has already been installed at
METTLER TOLEDO factory. In case it needs fo be replaced in the installation field, follow the distance
requirement as shown in the drawing below.

Figure 12: Installing the Ferrite Core
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2.4.2 Cable Clips

The harsh enclosure provides a pair of cable clips at the botfom. Use the cable clips to fix the cables, normally
from the Discrete 10 (31/30) interface or the Discrete 10 (51/80) option board, to the enclosure.

Figure 13: Usage of Cables Clips

2.4.3 Harsh Enclosure Cable Glands

The IND500x hash environment terminal is designed fo withstand severe washdown and dusty environments.
However, care must be taken when installing cables and/or connectors that enter the ferminal enclosure. The
location of each of the glands and plugs is shown in [Connections » Page 13].

/\ WARNING

The IND500x is supplied with pre-assembled, qualified ATEX/IECEX cable
glands respectively ATEX/IECEx dummy stoppers. (The position X1 is covered
with a protective tape before shipping, see [Connections » Page 13].)

/\ WARNING

When installing options in the field, use only ATEX/IECEx-certified glands and
blanks which are specified by Mettler Toledo and qualified for IND500Xx:
1 Cable glands

Hummel HSK-MF-EMV-Ex 16x1.5

Hummel HSK-M-Ex 16x1.5

Lankelec HSM-Ex-M16x1.5

2 Dummy stopper
Hummel V-MF-EX M16x1.5
Hummel V-Ms-EX M16x1.5
Lankelec DPMH-EXE-M16x1.5

Correct shielding connection within the cable gland must be ensured and
according to the Control Drawing #30595335.

/\ WARNING

Lay the cables securely so that they do not move and are effectively protected
against damage.

A\
P2\
A

IND500x
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/\ WARNING

Bending radius should be greater than 5 x cable diameter.

/\ WARNING

Ensure for the cable an appropriate strain relief.

To ensure water resistance and dust sealing:

1

Pass the appropriately sized cable through the correct gland before connecting the wires. Depending upon
the gland size, cables of a specific diameter must be used (refer fo [Connections » Page 13]) . Note that
when installing the fiber optic interface option, a special split grommet is provided to seal around the
fiber optic cables.

When making cable terminations inside the harsh enclosure, ensure thatf the cable length from the terminal
strip / connector to the terminal housing is sufficient so that no strain is placed on the connector assembly
when the housing is in the fully open position.

Cables that include shields should have the shield terminated af the gland as shown in the following figure.
Spread the shield wires out and make sure enough shield wire is present to make good contact with the
metal part of the gland. Note that the shield of the cable from IND500x to ACM500 or ACM200 must not
be terminated at the ACM500 or ACM200 end. The shield must be left open at the ACM500 or
ACM200 end of the cable.

—

[ 1]

Figure 14: Shield Termination af Gland
4

Affer making the wiring connections as described in the next section, ensure the nut on the cable gland is
tightened (torque 5-6 Nm) properly to seal around the cable.

If any hole is notf used, block it by installing an ATEX/IECEx approved Dummy Stopper (forque 2 Nm) or
alternatively by use of an ATEX/IECEX approved cable gland with the Ex Locking Bolt (torque of the
compression cup 4 Nm). Note that when the special split grommet provided fo seal around the fiber optic
cable is not in use, replace it by ATEX/IECEx approved Dummy Stopper (torque 2 Nm).

Dummy stopper
Hummel V-MF-EX M16x1.5

Hummel V-Ms-EX M16x1.5
Lankelec DPMH-EXE-M16x1.5

Cable gland with Ex locking bolt

Hummel HSK-MF-EMV-Ex 16x1.5
Hummel HSK-M-Ex 16x1.5
Lankelec HSM-Ex-M16x1.5

Figure 15: ATEX/IECEX Approved Dummy Stopper (up), ATEX/IECEx Approved Cable Gland with Ex Locking Bolt (down)
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Hummel HSK-M-Multi-Ex nM16x1.5, 2 drill-hole

%o

Figure 16: Special Split Grommet Provided fo Seal around the Fiber Optic Cable

A Always consider the recommended tightening torque for cable glands.

The IP65 protection must always be maintained. Both the Installation Personnel
and customers should not do not do anything that could damage the terminal.

See also
& Connections » Page 13
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2.4.5

IND500x

Main Board Wiring Connections

Affer the harsh enclosure is open, connections must be made fo the terminal strips on the main board. Please
refer to [Main PCB » Page 10] for connectivity of the main board. The main board is installed below a plastic
protective cover and an installation bracket. The plastic protective cover must be removed in order to install any
option board and be reinstalled before closing the enclosure. The installation bracket is used for installation of
option boards. Do not uninstall it unless maintenance work to the main board is required.

The following figure shows the main board inside a harsh enclosure with an analog load cell option board.

@ 0 W @ @)

4 5 6 4 5
Figure 17: IND500x Main Board with Analog Load Cell Interface
1 Rear Housing 5 Main Board
2 Analog Load Cell Interface 6  Plastic Protective Cover
3 Front Cover 7  Cable Clips
4 Main Board Installation Bracket
See also

& Main PCB » Page 10
Power Connection

/\ WARNING

The mains connection of the power supply unit must be made by a professional
electrician authorized by the owner and in accordance with the respective
terminal diagram, the accompanying installation instructions as well as the
country-specific regulations.

One APS768x power supply is required to operate the IND500x ferminal. The APS768x power supply includes
a bm (16 ft.) long infegral cable that must be ferminated at the IND500x terminal. This cable also includes the
required gland for the IND50OX.

If the bm (16 ft.) infegral cable is not long enough for the application, it can be replaced with a longer cable.
This procedure is described in the APS768x power supply installation manual.

Before beginning to terminate the cable, install the gland on the end of the APS768x cable info the empty hole
identified in [Connections » Page 13].

As the APS768x power supply is supplied with pre-assembled cables, the ATEX/IECEX cable gland mounted on
the blue 9-wire cable is infended for X1 entry hole which is covered with profective tape (as-delivered status),
or the X5 in Alfernative use (see [Connections » Page 13] ). Replace the protective tape and use the ATEX/
IECEX cable gland (or the ATEX/IECEx Dummy Stopper if for the cable entry the position X5 is used). The
tightening torque of the cable gland / Dummy Stopper locking on the housing is 2 Nm.

23
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Dummy stopper
Hummel V-MF-EX M16x1.5

Hummel V-Ms-EX M16x1.5
Lankelec DPMH-EXE-M16x1.5

Cable gland with Ex locking bolt

Hummel HSK-MF-EMV-Ex 16x1.5
Hummel HSK-M-Ex 16x1.5
Lankelec HSM-Ex-M16x1.5

Figure 18: ATEX/IECEXx Approved Dummy Stopper (up), ATEX/IECEx Approved Cable Gland with Ex Locking Bolt (down)

The wires from the APS768x terminate at the nine ferminals of J4 and J5 ports on the main PCB of the
IND500x terminal (also identfified as the "P" connection blocks).

e e e

Figure 19: Power Termination

The wire color for each of these connections is listed in table below. The pin numbers are shown in the figure
above.

P1- P9 Terminals on the IND500x Main PCB

Terminal Wire Color
P1 Gray

P2 Brown

P3 Black

P4 Red

P5 Blue

P6 White

P7 Yellow

P8 Green

P9 Pink

The APS768x power supply work with multiple METTLER TOLEDO products. The internal wiring of APS768x
must be adjusted for the product to which it will be connected. The fable below lists the APS768x wiring sefup

for use with the IND500x terminal. This information can also be found on the Control Drawing #30595335 for
the IND500X.

APS768x Internal Wiring Guide for Use with IND500x

Terminal Wire Color
Ul White

GND Yellow

u2 Green

GND Brown

U3 Pink

IND500x




Terminal Wire Color
GND --

U4 Gray

GND -

ub Black

GND Red

ue Blue

NC --

See also

& Connections » Page 13

2.4.6 COM1 Serial Port Connection

The COM1 port includes connections for an infrinsically safe serial device. The figure below indicates which
terminal is which signal on the COM1 port. The cable length of this connection is limited to 10m (33 ft.).

1 4

-
E &6

Figure 20: COM1 Port
COM1 Port Signals

Terminal Signal

J605-1 TxD - Transmit data
J605-2 RxD - Receive dafa
J605-3 GND - Logic Ground
J605-4 GND - Logic Ground

An example of connecting to an RS-232 device in the safe area through a Zener diode barrier is shown in the
figure below. Refer to the entity approval values of COM1 when selecting a barrier. Note that seals and other
protective devices will also be required fo meet hazardous area wiring codes.

Ex Area

Safe Area

Barrier

RS232 Device

Figure 21: Sample RS-232 Connection

A barrier that has been tested for correct operation with the IND500x, and can be connected directly fo COM1,

IS:

|
|
|
|
|
|
|
|
i
|
|
|

e MTL7761Pac (FM and ATEX approvals)

IND500x

Gnd
TXD
RxD

25



26

2.4.7 Discrete 1/0 (31/30) Connection

2.4.7.1

The IND500x provides three active inpufs and three passive outputs as standard. Refer to [Main PCB »
Page 107 for location of these inputs and outputs.

There are one 6-position terminal strip on the main board that provide connections to the inputs and one 6-
position ferminal strip which provide connections to the oufputs. These connections are described next.

/\ WARNING

Only the wiring connections are shown below and not all sealing or other
protective methods required for safe operations. All installations must be
correct per the local wiring code and must follow the entity approval concept.

See also
& Main PCB » Page 10

Active Inputs

Using the Discrete 1/0 option with active inputs enables connection of switches or other simple devices to trigger
an input. The ferminal provides the infrinsically safe voltage internally making the input active and no volfage is
supplied by the external simple device.

Because the voltage supplied by the terminal for the active inputs is intrinsically safe, the external simple
device/switch does not need fo be certified for use in inirinsically safe circuifs located in hazardous gas
environments.

ATEX Guideline for Connection fo Active Input: As simple equipment, according fo the §5.7 EN/IEC 60079-11
the external simple device does not need fo be certified for use in Infrinsically Safe circuits installed inside
hazardous gas environments. In hazardous dust applications, Table 1 of EN/IEC 61241-11 has fo be faken
into account, e.g. for the certified Po = 2,94m\W the relevant regulation applies and 112D approved input
devices should be used.

FM guideline for connection to the active input: Using simple apparatus as defined by section 504.2 of the
National Electric Code (NFPA 70) is “An electrical component or combination of components of simple
construction with well-defined electrical parameters that does not generate more than 1.5 volts, 100 milliamps,
and 25 milliwatts and is compatible with intrinsic safety of the circuit in which it is used.” The Section 504.4
exception in the NEC stafes that “Simple apparatus, as described on the control drawing, shall not be required
to be listed.”

An example of how fo wire to the active inputs is shown in the following figure.

UL L

SWITCHES SWITCHES SWITCHES

Figure 22: Active Inpuf Connections
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2.4.7.2 Passive Outputs

IND500x

Using the Discrete 1/0 option with passive outputs provides the ability fo control high voltage solenoids or other
feeding equipment in the safe area through protective devices such as an intrinsically safe switch amplifier. The
external switch amplifier isolates the lines back to the terminal so they remain intrinsically safe while providing

switching of a higher AC or DC voltage. Entity values of the amplifiers must be compared fo the ferminal output
entity parameters. Cable capacitance and inductance must also be included.

Devices from two manufacturers that have been tested for correct operation with the ferminal and can be
connected directly to the outputs as shown are:

* Bartec
— 17-584D-200D/0000 (2 Channel, 24 V)
— 17-584D-110D/0000 (1 Channel, 24 V)
— 17-584D-120D/0000 (1 Channel, 120 V)
e Pepperl & Fuchs
— KFAB-SR2-Ex2.W (230 VAC)
— KFA5-SR2-Ex2.W (115 VAC)
— KFD2-SR2-Ex2.W ( 24 VDC)

One example of how to wire to the passive outputs using intrinsically safe switch amplifiers is shown in the
figure below.

Ex Area Safe Area

POWER SUPPLY

SWITCH
AMPLIFIER SUPP
LOAD

SupPP
LOAD

SUPP
LOAD

Figure 23: Passive Output Connections
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2.5 Wiring Connections for Internal Options

Options that install infernally to the IND500X terminal and require external wiring include the following:

Analog load cell interface

High Precision IDNet inferface

SICSpro interface

Discrete 51/80

Intrinsically safe current loop inferface
Fiber optic interface

Intrinsically safe analog 4-20 mA output

2.5.1 Removing Plastic Protective Cover

After opening the enclosure and prior to install any option board, remove the plastic protective cover first by
unscrewing the four M3 bolts as shown in the figure below.

1

/\ WARNING

For safety reasons the protective cover must be reinstalled before closing the
enclosure.

1 2
Figure 24: Plastic Protective Cover Inside the Harsh Enclosure
Plastic Protective Cover 3 Main Board
Main Board Installation Bracket 4 Harsh Enclosure Front Cover

2

2.5.2 Analog Load Cell Interface

/\ WARNING

To avoid damage to the PCB or load cell, remove power from the terminal and
wait at least 30 seconds before connecting or disconnecting any harness.

/\ WARNING

The entity values for the scale base cable must be considered as a safety factor
in the installation.

IND500x
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When using the terminal with one or more analog load cells, load cell connections are made to the connector
located on the analog load cell option board as shown in the figure below.

Figure 25: Analog Scale Interface (left), installed (right)

The analog load cell option board of the terminal is designed to power up to four 350-ohm load cells (or a
minimum resistance of approximately 87 ohms). To confirm that the load cell load for this installation is within
limits, the fotal scale resistance (TSR) must be calculated.

To calculate TSR:

Load Cell Input Resistance (Ohms)
Number of Load Cells

TSR =

Ensure that the TSR of the load cell network fo be connected to the terminal has a resistance greater than 87
ohms before connecting the load cells. If the resistance is less than 87 ohms, the terminal will not operate

properly.
In addition, the maximum cable distance must be reviewed. The table below provides recommended maximum
cable lengths based on cable gauge and correct operation of the terminal.

/\ WARNING

The entity values for the scale base cable must be considered as a safety factor
in the installation. Refer to the Control Drawings #30595335 for entity values
for scale base cables.

Recommended Maximum Cable Lengths

TSR (Ohms) 24 Gauge (meters/feet) |20 Gauge (meters/feet) |16 Gauge (meters/feet)

One to four 350 Q cells |60/ 200 182 /600 304 /1000

The following figure shows the terminal definitions on the analog load cell terminal connector J1. Refer to the
manual of the load cell being collected fo defermine its color code. Color codes of some common plaiforms are
shown in the table below.

4-WIRE CELLS 6-WIRE CELLS

NOTES:
1. Use 6-conductor shielded wire from home-run

cable. NOTES:

1. Use 6-conductor shielded wire from

2. Single 4-wire cells: jumper +EXC fo +SEN and home-run cable.

jumper —EXC to —SEN at IND500x terminals.

2. Wire size: 16 AWG (1.31 mm2) max.,

3. Multiple 4-wire load cells: Jumper +EXC to 24 AWG (0.205 mm2) min.

+SEN and jumper —EXC to -SEN at junction box
input ferminals.

4. Wire size: 16 AWG (1.31 mm2) max., 24
AWG (0.205 mm2) min.

LOAD CELL OR JUNCTION BOX

LOAD CELL OR JUNCTION BOX

Figure 26: Load Cell Connection
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Note:

« \When using 4-wire load cells, jumpers must be placed between the +EXC and +SEN ferminals and between
the -EXC and -SEN ferminals.

« If anincrease in load results in a decrease in weight display, reverse the signal wires (+SIG and -SIG).
« Install the ferrite core according to instructions in [Ferrite » Page 19].
 Prepare cable length of around 28 cm for enfering the enclosure.

~28cm

>
=

Figure 27: Length of Cable Enfering the Enclosure
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2.5.3

IND500x

See also
& Ferrite » Page 19

Digital Scale Interface for High Precision IDNet and SICSpro Weighing Platforms or
AJB579x-d

The digital scale option board of the terminal supplies intrinsic safe power and communication for either high
precision IDNet or SICSpro platforms, or AJB579x-d junction box. It supports the IDNet K..x-T4 scale bases
(with IDNet T-Brick Ex T4 type cell), the SICSPro scale bases (e.g. based on SICSPro MPXI type cell) and
AJB579x-d (ATEX/IECEx approved only). The cable connection is made fo J2 connectors on the digital scale
board, as shown in the figure below.

3IVAS viiaia

® &
e 5 v Ez izl

54| 3]2
BHOENm

Digital Scale

s

/ g .- ix : iy %
Figure 28: Digital Scale Option Board for High Precision IDNet or SICSpro Scale Connection (left), installed (right)

The IDNet or SICSpro platforms are supplied with a discrefe length of open-end cable for termination. The table
below shows the wiring color code for the terminal strip.

High Precision IDNet / SICSpro / AJB579x-d Cable Color Code

Terminal Wire Color for TBrick Ex Wire Color for MPXI AJB579x-d

(High Precision IDNet) | (SICSpro)
J2-1 White White White
J2-2 Green Green Green
J2-3 Brown Brown Brown
J2-4 Yellow Yellow Yellow
J2-5 Pink Pink Pink
J2-6 Gray Gray Gray
Note:
» Prepare cable length of around 28 cm for enfering the enclosure.

~28cm

Figure 29: Length of Cable Enfering the Enclosure

See also
& Main PCB » Page 10
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2.5.4 Discrete 1/0 (51/80) Interface

The internal solid sfate Discretfe Input/Output options provide five inpufs and eight outputs. 26 pins connect the
main board of the IND500x to the Discrete 1/0 option board. The Discrete I/0 option is available in three
different versions with different active/passive combinations:

e Active inpufs and active outputs
* Active inputs and passive outputs
¢ Passive inputs and passive outpufs

[l

| e %
T T “| Passive OUT
+ |

Active IN

e e
| [ESEAEsEsEryes

Figure 30: Al & AO (leff), Al & PO (middle), Pl & PO (right)
The installation of the I/0 option board is the same for all versions and is shown in defail in the installation
instructions included with the option Kit.

Prior to install the Discrete 1/0 interface to Slot 3 (1) on the main board bracket, ensure the two mobile studs (2
and 3) are positioned to "I/0", as shown in the figure below.

Figure 31: Mobile Studs in "I/O" Position

Insert the 26 pins info Slot 3 (identified in [Main PCB » Page 107) and then fix it onto the bracket with three
M3x8 screws.
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2.5.4.1

IND500x

Figure 32: Discrete 10 Interface, installed

There are two 5-position terminal strips on this option board that provide connections to the inputs and four 4-
position ferminal strips which provide connections to the outputs. These connections are described next.

For internal wiring of the individual strands, observe the cable requirements in the Control Drawing #30595335
and use the cable clips for routing (see [Cable Clips » Page 20]).

/\ WARNING

Only the wiring connections are shown below and not all sealing or other
protective methods required for safe operations. All installations must be
correct per the local wiring code and must follow the entity approval concept.

See also
& Main PCB » Page 10
& Cable Clips » Page 20

Active Inputs

Using the Discrete I/0 option with active inputs enables connection of switches or other simple devices to trigger
an input. The terminal provides the intrinsically safe voltage internally making the input active and no voltage is
supplied by the external simple device.

Because the voltage supplied by the terminal for the active inputs is intrinsically safe, the exfernal simple
device/switch does not need fo be certified for use in infrinsically safe circuifs located in hazardous gas
environments.

ATEX Guideline for Connection to Active Input: As simple equipment, according to the §5.7 EN/IEC 60079-11
the external simple device does not need fo be certified for use in Infrinsically Safe circuits installed inside
hazardous gas environments. In hazardous dust applications, Table 1 of EN/IEC 61241-11 has to be taken
into account, e.g. for the certified Po = 2,94mW the relevant regulation applies and 112D approved input
devices should be used.

FM guideline for connection fo the active input: Using simple apparatus as defined by section 504.2 of the
National Electric Code (NFPA 70) is “An electrical component or combination of components of simple
construction with well-defined electrical parameters that does not generate more than 1.5 volts, T00 milliamps,
and 25 milliwatits and is compatible with infrinsic safety of the circuit in which it is used.” The Section 504.4
excepfion in the NEC states thaf “Simple apparatus, as described on the control drawing, shall not be required
to be listed.”
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An example of how fo wire to the active inputs is shown in the following figure.
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Figure 33: Active Inpuf Connections

2.5.4.2 Active Output

Using the Discrete 1/0 option with active oufputs enables direct connection of low-power intrinsically safe
solenoids or piezo fluid control valves. The terminal provides the intrinsically safe volfage internally making the
outfput active and no external voltage is required by the exfernal simple device. The source power is approxi-
mately12 VDC at a 50maA total current. All outputs operate from this single power source.

The IND500x Active Oufput option uses infernal series resistors fo limit the power to I.S. levels. These infernal
resistors have the following effects on the Active / Active 1/0 option:

 Increasing the current draw has an inverse effect on the voltage available to the control device.
« The voltage will drop depending on the current required to operate the solenoid.
Estimates on available voltage based on current draw are shown in the fable below.

Approximate Available Active Output Voltages

Current Draw Available Voltage on Active Output
0 mA 12.3VDC

10 mA 11.4 VDC

20 mA 10.7 VDC

30 mA 10.0VDC

40 mA 9.3VDC

50 mA 8.6 \DC

Any resulting lower voltages must be considered when selecting a confrol device. Consider the higher inrush
currents versus holding currents, which may have an influence on the possible switching fimes. Observe the
technical data and application notfes of the respective control devices, provided by the manufacturer. Devices
from the following manufacturers that have been tested for correct operation with the IND500x and can be
connected directly to the oufputs as shown are:

* Hoerbiger S9: PS13950646A-00 and S29: PS13850646A-00 (ATEX approval only).
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2.5.4.3

2544

IND500x

An example of how fo wire to the active outputs is shown in the figure below.

LOAD LOAD
LOAD LOAD
LOAD LOAD
LOAD LOAD

Figure 34: Active Output Connections

Passive Inputs

Using the Discrete 1/0 option with passive inpufs allows connection of an external infrinsically safe voltage
supply (or a standard power supply with barriers) to power switches or other simple devices to trigger an input.
The external power source must meet the requirements of the hazardous areas approval and entity values must
be compared.

Barriers from two manufacturers that have been tested for correct operation with the IND500x and can be
connected directly to the inputs as shown are:

e Pepperl & Fuchs #778

e Bartec 17-584L-0001/0000

One example of how to wire fo the passive inputs is shown in the figure below.

Ex Area Safe Area

POWER SUPPLY

BARRIERS SWITCHES

Figure 35: Passive Inpuf Connections

Passive Outputs

Using the Discrete I/0 option with passive outputs provides the ability fo conirol high voltage solenoids or other
feeding equipment in the safe area through protective devices such as an infrinsically safe switch amplifier. The
external switch amplifier isolates the lines back to the terminal so they remain intrinsically safe while providing

switching of a higher AC or DC voltage. Entity values of the amplifiers must be compared to the ferminal output
entity parameters. Cable capacitance and inductance must also be included.
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Devices from two manufacturers that have been fested for correct operation with the terminal and can be
connected directly to the outputs as shown are:
* Barfec
- 17-584D-200D/0000 (2 Channel, 24 V)
— 17-684D-110D/0000 (1 Channel, 24 V)
- 17-584D-120D/0000 (1 Channel, 120 V)
e Pepperl & Fuchs
— KFABG-SR2-Ex2.W (230 VAC)
- KFAB-SR2-Ex2.W (115 VAC)
— KFD2-SR2-Ex2.W ( 24 VDC)

One example of how to wire to the passive outputs using intrinsically safe switch amplifiers is shown in the
figure below.

Ex Area Safe Area

POWER SUPPLY
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Figure 36: Passive Output Connections
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2.5.5 COM®6 Serial Port Interface

The COMG port includes connections for an infrinsically safe serial device. The figure below indicafes which
terminal is which signal on the COM6 port. The cable length of this connection is limited to 10m (33 ft.).

1 4

ea
=
= [

Figure 37: COM6 Port
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Figure 38: COM®6 Serial Port Interface (left), installed above the analog load cell interface (right)

COMG6 Port Signals

Terminal Signal

J1-1 TxD - Transmit data
J1-2 RxD - Receive data
J1-3 GND - Logic Ground
J1-4 GND - Logic Ground

An example of connecting fo an RS-232 device in the safe area through a Zener diode barrier is shown in the
figure below.

/\ WARNING

Refer to the entity approval values of COM6 when selecting a barrier. Note that
seals and other protective devices will also be required to meet hazardous area
wiring codes.
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2.5.6

Ex Area Safe Area

Barrier RS232 Device
Gnd

TXD

—— RxD

|
|
\
\
|
|
|
|
I
|
\
\

Figure 39: Sample RS-232 Connection

A barrier that has been tested for correct operation with the IND500x, and can be connected directly to COMB,
is:

e MTL7761Pac (FM and ATEX approvals)

I.S. Active Current Loop Interface

There is an optional infrinsically safe active current loop interface board that provides communication fo an
ACM200 or ACM500 in a safe area, or an IND256x terminal (or similar, see Confrol Drawing #30595335) as
a remote display inside the hazardous area. This option can be ordered already installed into the ferminal af the
factory or is available as a kit that can be installed in the field. Instructions are included with the kit showing the
installation procedure of the option into the terminal as shown in the following figure.

Figure 40: 1.S. Active Current Loop Inferface (left), installed (right)

The inferface board provides two circuits for communication to the ACM500 or a single channel to the ACM200
or the IND256x terminal (or similar, see Conirol Drawing #30595335). If connecting to an ACM500,
depending upon the options used in the ACM500, it may not be necessary fo provide connections to both
circuits. Refer to the table below to defermine if both the COM4 and the COMb circuit must be connected.

Interface Port Wiring

Option Used in ACM500

COM4 Required

COMS5 Required

COM2 Port Yes --
COM3 Port Yes --
Ethernet TCP/IP -- Yes
PLC Option Yes --

Each |.S. CL interface cable used must confain two twisted pair conductors, and each conductor must be a
minimum of 0.5mm? (20 GA or 0.032 AWG) in size. A separate cable is required for each COM port used. CL
connection cables are available in various sizes from METTLER TOLEDO. Please see the appropriafe price
pages and catalogs for available sizes and part numbers.
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These instructions describe how fo connect the terminal's end of the intrinsically safe interface cable. Refer to
the installation manual of the other device used for details on connecting the opposite end of the cable.
Depending upon the country of installation, special cable protection such as conduit seals may be required.
Refer to the control drawing, the approval cerfificates and local regulations to defermine what is required.

1 Make certain that power is removed from the terminal.

2 On the harsh enclosure, feed the cables through the correct cable gland (identified in [Connections »

Page 13]) until the wires reach the 1.S. serial inferface board (approximately 90 mm — 3.5 in.). The COM5
cable should enter through the cable gland closest to the corner of the enclosure, and the COM4 cable
should enter through the cable gland beside the COM5 gland. Keep the internal wires as short as practical
and make sure they do nof contact any other wiring. Some typical wiring schemes are shown in [1.S. Active
Current Loop Interface » Page 397, [I.S. Active Current Loop Interface » Page 397 and [I.S. Active Current
Loop Inferface » Page 39] below.

3 On the harsh enclosure terminal, affer all the cables have been connected, tighten the compression nuts on
the cable glands fo secure the cables.

IND500x COM4 (J4) ACM500 COM4 (J4) | and / or | IND500x COM5 (J3) ACM500 COMS5 (J3)
Terminal # Terminal # Terminal # Terminal #
1 = > | 1 = > 1
2 < > 2 2 < > 2
3 = > 3 3 = > 3
4 = > 4 4 = > 4
Figure 41: Wiring to ACM500 Accessory
IND500x COM5 (J3) ACM200 COM (J3)
Terminal # Terminal #
T - > 1
2 < > 2
3 = > 3
4 <= > 4
Figure 42: Wiring to ACM200 Accessory
IND500x COM4 (J4) IND256x Interface
Terminal # Remote PCB COM4 (J4)
Terminal#
T < > 4
2 » 3
3 = > 2
4 = > 1

Figure 43: Wiring to IND256x as a Remote Display

See also

& Connections » Page 13

& |.S. Active Current Loop Inferface » Page 39
& 1.S. Active Current Loop Interface » Page 39
& |.S. Active Current Loop Inferface » Page 39
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2.5.7 Fiber Optic Interface

2.5.7.1

An optional fiber optic interface board provides communication to an ACM500, a legacy dual channel fiber
optic converter located in a safe area, or to an IND50Ox or similar used as a remote display inside the
hazardous area or the safe area. The fiber optic interface option can be ordered already installed into the
terminal at the factory or is available as a kit that can be installed in the field. Instructions are included with the
kit showing the installation procedure of the option into the terminal as shown in the figure below.

The inferface board provides two dedicated circuits for communication to the ACM500 or the two circuits can be
used to communicate with the dual channel fiber opfic converter as two independent ports.

—RHb—
S P=s

Dis3s A U3 Ut
PHILIPPINES PHERBINESY - o - Cova
T-15282 TH62 )

Figure 44: Fiber Optic Interface (left), installed (right)

When connecting to an ACM500, the number of communication channels required depends on the options that
will be used in the ACM500. It may not always be necessary to provide connections for both circuits. Refer fo
the fable below to determine if both the COM4 and the COM5 circuit must be connected. Two fiber optic cables
are required for bidirectional communication on each port. If both COM4 and COMb are to be used bidirec-
tionally, four lengths of cable must be installed.

Interface Port Wiring

Option Used in ACM500 COM4 Required COMS5 Required
COM2 Port Yes --

COM3 Port Yes --

Ethernet -- Yes

PLC Option Yes --

The IND500x ferminal does not automatically include any fiber optic cables when the Fiber Optic interface is
installed at the factory. Hard clad silica and plastic core fiber optic cables are available from METTLER TOLEDO.

/\ WARNING

When using a fiber optic cable, care must be taken not to bend the cable
sharply or it could be permanently damaged.

Fiber Optic Interface Jumper Settings

Two sets of jumper blocks are available to set the gain for COM4 and COMb of the fiber optic board:
¢ WT and W2 sets the gain for COM4.
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e W3 and W4 set the gain for COMb.
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Figure 45: IND500x Fiber Opfic Board Jumpers

The table below shows the jumper sefting for each of the four fiber optic gain options. If signal strength is

inadequate, adjust the jumpers to increase the gain until reliable communication is achieved.

Fiber Optic Board Gain Options

Gain W1/w3 W2/w4 Jumper Position
Lowest (default) Open Open

Lower / Medium Open Closed

Higher / Medium Closed Open
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2.5.7.2

2.5.7.3

2.5.7.4

Gain W1/W3 W2/W4 Jumper Position

Highest Closed Closed

Plastic Core Fiber Optic Cable

For very short distances up to 40m (130 ff), a plastic core fiber optic cable is available. This cable is available
with connectors already insfalled on each end or is available in bulk and a termination kit can be used for
connection in the field. Please refer to the appropriate price pages and catalogs for available lengths and part
numbers.

Glass Core Fiber Optic Cable
Cable lengths longer than 40m (130 ft.) require use of a hard clad silica (glass) core cable. This cable
requires special tools to properly install connectors so field termination of the cable is not recommended.

If necessary, cables can be coupled using a special opfic coupler, but the coupler signal loss is equivalent fo
1560 m (600 ft.) of cable. When one coupler is used the useable distance is reduced fo 150 m (500 ft.)

Fiber Optic Interface Connections

The following instructions describe fiber opfic cable connections fo the ferminal. Refer to the technical manual of
the other connected device for details on connecting the other ends of the cables.

1 Make certain that power is removed from the terminal.

2 For the harsh enclosure, feed the ends of the fiber optic cables through the split bushing of the correct cable
gland (identified in [Main PCB » Page 1071) until the cable reaches the fiber optic interface board - approxi-
mately 90 mm (3.5 in.). The COMb cables should enter through cable gland closest fo the corner of the
enclosure and the COM4 cables should enter through the cable gland beside the COM5 gland.

Figure 46: Split Grommet for Fiber Optic Cables

3 Be sure the fiber optic cable is not bent fo less than a 15 mm (0.59 inch) radius. Any sharp kinks in the
fiber optic cable will damage it and then the cable must be replaced. Coil any excess cable neatly in large
loops close to the IND500x or other device and secure it so it does not get damaged.

4 When installing a fiber optic cable, the connectors on the end of the cable will snap info the transmitter or
receiver on the inferface board. Grasp the connector only (nof the cable) when inserting or removing. Only
gentle pressure is required. Some typical wiring schemes are listed in Control Drawings #30595335.

5 On the harsh enclosure terminal, affer all fiber optic cables have been connected, tighten the compression
nuts on the oufside of the harsh enclosure cable glands to secure the fiber optic cables.

See also
& Main PCB » Page 10
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2.5.8 L.S. Analog 4-20 mA Output

The optional intrinsically safe analog 4-20 mA communication board connects to Slot 3 or Slof 4 (refer to
[Main PCB » Page 107 for location of these slots) on the IND500x mainboard. It provides an intrinsically safe
analog signal of 4-20 mA, proportional to the weight applied fo the scale or to the rate of change of weight on

the scale. The maximum cable length for the Analog Output connection is 300 m / 980 ft. The cable used for
the analog output signal must be shielded.

IND500x

e The 4-20maA interface does not work with Profinet at the same fime.

» The 4-20maA interface can’t operafe with a second 4-20mA nor with an acfive digital oufput.
e For connection of the 4-20mA inferface to Slot 3 and Slot 4, see the table that follows:

IS AO 4-20mA Ethernet TCP/IP & RS232 on ACM500 PLC on ACM500
Slot 3 OK Error
Slot 4 Error Error

Figure 47: 1.S. Analog 4-20 mA Output Interface

Prior to install the 4-20 mA interface fo the main board, ensure that the mobile stud(s) is positioned fo "4-20
mA". If the option board is to be installed to Slot 3 (1), position the mobile studs (2 and 3) to "4-20 mA"; if it

is to be installed to Slot 4 (5), position the mobile stud (4) fo "4-20 mA".

Figure 48: Position Mobile Stud(s) fo "4-20mA"
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Figure 49: 1.S. Analog 4-20mA Interface installed fo Slot 3 (left) or Slot 4 (right)

Ex Area Safe Area

Barrier PLC/DCS

Figure 50: Analog Output Wiring

The KFD2-STC5-EX1 analog isolated barrier produced by P&F (certificate numbers: IECEx BAS 04.0016X; BAS
99 ATEX 7060X; UL E106378) has been verified and can be connected directly with the IND500X intrinsically
safe analog 4-20 mA option, and then connected fo a PLC or DCS system in the safe area.

See also
& Main PCB » Page 10

2.5.9 Wiring Connection for ACM500 Options

Options available for the IND500x terminal that are installed inside the ACM500 module in the safe area and

require external connections include the following:

e Fiber Optic interface .
e |.S. Current Loop interface .
e Ethernet /COM2/COM3 .
e Analog Output .

Ethernet/IP
Modbus TCP
PROFIBUS DP
ProfiNet

The connections for each of these options are described in the ACM500 Installation and Technical manuals.
Refer to these manuals for details on connecting the options.
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2.5.10 Reinstalling Plastic Protective Cover

Before closing the enclosure, reinstall the plastic profective cover using the four M3 bolts (see [Removing
Plastic Profective Cover » Page 287), torque 0.55 Nm.

Insert the edges of the protective cover as info the installation bracket, as shown in the figure below.

Figure 51: Reinstall the Plastic Protective Cover

/\ WARNING

For safety reasons the protective cover must be reinstalled before closing the
enclosure.

2.6 Equipotential Bonding (EB)

Equipotential bonding must be insfalled by an electrician authorized by the owner. METTLER TOLEDO Service
performs only a moniforing and consulting function for this procedure.

- Connect equipotential bonding of all devices (power supply unit, weighing terminal, inferface converter and
weighing platform) in accordance with the terminal diagram and all country-specific regulations and
standards.

/\ WARNING

According to Connection of EB per Country-Specific Regulations by CENELEC
and Connection of EB per ANSI/ NFPA 70, Article 504, and ANSI/IA RP 12.06.01
or Canadian Electric Code C22.2 by cFMus, it must be ensured that:

1 All device housing are connected to the same potential via the EB terminals.

2 No circulating current flows via the cable shielding for intrinsically safe circuits.

3 The neutral poinf for equipotential bonding is as close fo the weighing sysfem as
possible.
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2.7

2.8
2.8.1

An external grounding bolt (1) designed for equalpotential bonding is provided on the IND500x terminal.

Figure 52: Grounding Bolt

PCB Switch Settings

Four switches (SW1 and SW2, identified in [Main PCB » Page 10]) are locafed on the main PCB. Functions of
the switches are listed in the following table.

Main PCB Switches Function
SWi1-1 SW1-2 Swa-1 SW2-2 Function

OFF OFF OFF OFF For normal operation.

ON OFF OFF OFF For normal operation and prohibits changes to metrologically
significant areas in the menu free.

OFF ON OFF OFF For firmware update. When the four switches are set this way, the

terminal is then ready for firmware update. Refer to the IND500X's
Service Manual for instructions on firmware update.

OFF OFF ON OFF For connection fo the InSite™CSL program using the COM1 serial
port.

OFF OFF OFF ON Factory test.

ON ON OFF OFF Master Reset: Master reset of the terminal, but metrologically

significant data, such are scale calibration, GEO code, etc., will
not be reset.

ON ON ON OFF Factory Reset: Master reset of the terminal, including metrolog-
ically significant data.

When both SW1-1 and SW1-2 are positioned o ON and power is applied to the terminal, a Master Reset
function will be initiated. This procedure will erase all programming in the terminal and return all settings back
to factory default values. Metrologically significant data (calibration) is not reset unless SW2-1 is also set to

ON during this process. This process is further described in the IND500x Technical Manual, Chapter 5,
Maintenance and Service.

PCB Jumper Position

Enable or Disable the Power On/Off Key
The Power On/Off key is disabled by default.
W1 Jumper Description

State Description

Close Enables the Power On/Off key on the terminal keypad. When Ex power supply is connected,
the Power On/Off key is pressed to start the terminal.

Open (default) |Disables the Power On/Off key on the terminal keypad. Terminal will always power up

aufomatically affer a power outage.
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Refer o [Main PCB » Page 107 for location of W1. The figure below indicates the W1 jumper state.

Closed

Open

Figure 53: W1 Jumper State

/\ WARNING

Keep jumper W2 in its default setting (open). Refer to [Main PCB » Page 10] for
location of W2,

2.9 Closing the Enclosure

When the terminal is used in non-metrologically approved applications, after all connections have been made,
close the enclosures as explained next.

Harsh Enclosure

To secure the front cover of the harsh enclosure:

Place the terminal with the front cover face-down on a soft, flaf surface.

Ensure the gasket is in the correct position.

Align the holes in the rear housing with the threaded holes in the front cover.

Locate the eight screws originally securing the cover and reinstall them by turning clockwise.
Torque the screws fo 1.5 Nm.

oW N~

2.10 Sealing the Enclosure

When the terminal is used in a metrologically "approved" applicatfion, it must be protected from tampering by
use of seals. Optional sealing kits that contain all the required hardware are available at METTLER TOLEDO. The
method used for sealing may vary depending upon the local requirements.

2.10.1 Sealing the Harsh Enclosure

2.10.1.1 United States, Canadian and Chinese Sealing
To seal the harsh enclosure follow these steps:
1 Ensure that the appropriafe approval region has been selected in sefup under Scale > Type > Approval,
and that the Metrology security switch SW1-1 is in the "ON" position.
Place the terminal with the front cover face-down on a soft, flaf surface.
Ensure the gasket is in the correct position.
Align the holes in the rear housing with the threaded holes in the front cover.

Install the through-hole screws provided in the sealing kit - they replace two or three of the screws used to
attach the front panel to the harsh enclosure. The U.S. and China require 2-poinf external sealing. Canada
requires 3-point external sealing.

Locate the rest screws originally securing the cover and reinstall them by turning clockwise.
Torque all screws to 1.5 Nm.

Thread the wire cable and plastic seal through the hole in each new screw.

Remove any slack in the wire cable.

0 Thread the end of the wire cable through the plastic seal and snap the seal shut, or through the lead disc
and then close the lead disc with a hand press.

11 Cut off any excess wire.

o~ W N

— O 00 N O
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2.10.1.2

2.11

30674209 30674202
Figure 54: Exfernal Sealing, U.S Sealing (leff), Chinese Sealing (right)

1 Tighten the two sealing screws with a torque 1.5 Nm.

2 Arrange the sealing wire and pass the sealing wire through the two holes. Remove any
slack in the wire, then seal the plastic or lead plug respectively.

3 Ensure that the buckle is locked: the maximum gap between the ftwo wires must be less
than 20 mm.

European Sealing

To seal the harsh enclosure follow these steps:

1 Ensure that the appropriate approval region has been selected in setup at Scale > Type > Approval, and
that the Metrology security switch SW1-1 is in the "ON" position.

Place the terminal with the front cover face-down on a soft, flaf surface.

Ensure the gasket is in the correct position.

Align the holes in the rear housing with the threaded holes in the front cover.

Locate seven of the eight screws originally securing the cover and reinstall them by turning clockwise.

In the remaining 8™ spot, take the screw from the sealing kit and insert it through the sealing sleeve found in
the sealing Kit. Install the sealing sleeve/screw combination. Note that the smooth end of the sleeve is
facing up for placing the paper seal.

Torque all screws to 1.5 Nm.
8 Place an appropriate paper mark over the sealing sleeve/screw combination.

o Ok WN

~

30674209
Figure 55: Sealing Sleeve Instfalled (left), Paper Seal Attached to Sealing Sleeve (right)

Cleaning after Installation

Avoid electrostatic charging by wearing suitable working clothes when
operating in hazardous areas.
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2.11.1

2.11.2

3.1

3.1.1

3.1.1.1
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Notes on Cleaning

To clean the ESD-protected keyboard and cover of the terminal:
1 Gently wipe the terminal’s keypad and cover with a clean, damp, soft cloth.
2 Use water or mild, non-abrasive cleaning agents.

3 Do not use any type of acids, alkalis or strong industrial solvents such as toluene or
isopropanol (IPA) that could damage the terminal’s finish.

Do noft spray cleaner directly on the terminal.

Do not clean the terminal using high-pressure or high-temperature water.
Build-up of dust layers must be avoided.

Remove light dust deposits using a damp cloth with a gentle wiping motion.
Do not use compressed air or vacuum fo remove dust layers.

Follow good housekeeping practices o keep the terminal clean.

© 00 N O OB

Maintenance of ESD Protected Keypad

Replace the entire keypad when the ESD layer is visibly worn.

Intact Pattern Overworn Pattern Broken ESD Layer

OK Replace Replace Immediately!
Figure 56: ESD Protected Keypad

The discharge resistance must be tested:

Bleeder resistance between any point of the keyboard surface (not from the display window) fo the metal
housing, that means to Earth connection, must be less than 1 MOhm.

Appendix

Approvals

This chapter provides approval information for the terminal harsh enclosures. Please read this chapter
thoroughly before beginning installation.

Control Drawing #30595335 contains confrol drawings for the approvals. These documents should also be
reviewed before beginning installation.

Testing Standards

The terminal has been tested according to the following standards:

CENELEC/ATEX

EN IEC 60079-0:2018 General requirements

EN 60079-11:2012 Profection by Intrinsic Safety "i"

EN 60079-28:2015 Protection using Optical Radiation "op is"
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3.1.1.2

3.1.1.3

3.1.1.4

3.1.1.5

3.1.2

3.1.2.1

EN 60079-31:2014
EN 60529:1991+ A:2000+ A2:2013

IECEX

IEC 60079-0: 2017 Edition 7

IEC 60079-11: 2011 Edition 6
IEC 60079-28: 2015 Edition 2
IEC 60079-31: 2013 Edition 2

FMus
FM3600 (2018)

FM3610:2021
FM3810:2021

ANSI/UL 60079-0:2019
ANSI/UL 60079-11:2014
ANSI/UL 60079-28:2017
ANSI/IEC 60529:2004(R2011)

ANSI/UL 61010-1:2016

cFM

CAN/CSA-C22.2 No. 60079-0:2019
CAN/CSA-C22.2 No. 60079-11:2014
CAN/CSA-C22.2 No. 60079-28:2016
CAN/CSA-C22.2 No. 61010-1:2012 (R2017)
CAN/CSA-C22.2 No. 60529:2016

C22.2 NO. 0.4-17: 2017
C22.2 No. 25-17:2017

UKEX Testing Standards

BS EN IEC 60079-0:2018

BS EN 60079-11:2012

BS EN 60079-28:2015

BS EN 60079-31:2014

EN 60529:1991+ A:2000+ A2:2013

Understanding Approval Parameters

Entity Value Calculations

Dust ignition protection by Enclosure "t"

Degrees of protection provided by enclosures (IP
code)

General Requirements

Profection by Intrinsic Safety "i"
Profection using Optical Radiafion "op is"
Dust ignition protection by Enclosure "t"

Hazardous (Classified) Locations General
Requirements

Class I, I, and I, Division 1, Hazardous (Classified)
Locations Intrinsically Safe Apparatus

Electrical Equipment for Measurement, Control and
Laboratory Use

General Requirements
Profection by Inirinsic Safety "i"
Profection using Optical Radiafion "op is"

Degrees of Protection Provided by Enclosures (IP
Code)

Safety Requirements for Electrical Equipment for
Measurement, Control, and Laboratory use — Part 1:
General Requirements

General Requirements

Protection by Infrinsic Safety "i"

Profection using Optical Radiafion "op is"
Safety Requirements for Electrical Equipment

Degrees of Protection Provided by Enclosures (IP
Code)

Bonding of Electrical Equipment

Enclosures for use in Class Il, Groups E, F & G for use
in Hazardous Locations

General Requirements

Protection by Infrinsic Safety "i"
Profection using Optical Radiafion "op is"
Dust ignition protection by Enclosure "t"

Degrees of profection provided by enclosures
(IPcode)

The power input, analog load cell, digital loadcells (IDNet or SICSpro), COM6, discrete inputs, discrete outputs
and CL inferface of the terminal were reviewed for safety using the entity value method of evaluation. The entity
parameters for each of these connections can be found in Control Drawing #30595335. Refer to the approval
documentation of the peripheral device to be connected to the terminal for ifs enfity parameters.
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3.1.2.2

3.1.3.1

3.1.4
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The following conditions must be met.
e UorV,,=U,orV,

e lorlg=l,0rlg

e P, 2P,orP,

* G+ Cppe < G, 0r Gy

o L+ Ly L 0r L,

As an alfernative fo the direct Inductance calculation, the following inductance to resistance formula may be
substituted:

° I—u max. / Ro < Lcuble/ Rcuble
Where L, is the length-based inductivity value and R, is the length specific resistance of the cable used.

Fiber Optic Interface

The fiber optic interface option in the terminal is approved by limiting the maximum power applied to the fiber
optic cable. The power is restricted by design fo 5mW maximum. This restriction is shown in Control Drawing
#30595335.

United States Approvals

This section lists approval details for the terminal when installed according to United States requirements. The
U.S. safety approvals for the terminal are based upon entity values and fiber optic power restriction. The
terminal has been evaluated and approved as:

Intrinsically safe and suitable for use in Class |, Groups A-D; Class Il, Groups E-G; Class Ill; Division 1, Zone 1
& 21 in accordance with entity requirements and METTLER TOLEDO Control Drawing #30595335.

e Intrinsically Safe Class |, Il, lll, Division 1, Groups A, B, C, D, E, Fand G/ T4
e Class |, Zone 1 AEx ib [op is Ga] IIC T4 Gb

e Zone 21, AEx ib [op is Da] llIC T60°C Db
Ta -10°C...+40°C, Hazardous (Classified) Locations; IP65

e Confrol Drawing #30595335
 Certificate FM21US0064X

Refer to the certificate or Control Drawing #30595335 for the approval enfity values associated with the
terminal.

Special Conditions (FMus)
1. The non-metallic parts (display area) incorporated in the enclosure of this equipment may generate an
ignition-capable level of electrostatic charge.

- The equipment shall not be instfalled in a location where build-up of electrostatic charge on such
surfaces shall occur.

— The display area of the equipment shall only be cleaned with a damp cloth.
— The plastic keypad must be replaced when the ESD protection layer is visibly worn.
- Strong solvents are not allowed to be used for cleaning of the plastic keypad.
2. The equipment shall nof be used where UV light or radiation may impinge on the enclosure.

European ATEX and UKEX Approvals

Approval details for the ferminal when installed according to European requirements are listed in this section.
The European safety approvals for the ferminal are based upon entity values and fiber optic power restriction.
The ferminal has been examined by the European nofified body FM Approvals Europe Ltd / Dublin, Ireland D02
E440, nofified body number 2809; respectively for UK by the FM Approvals Ltd. / Berkshire, SL6 2PJ, United
Kingdom, Approved Body number 1725, and has been cerfified as:

« 112G Exib [op is Ga] IC T4 Gb

« 112D Ex ib tb [ib] [op is Da] NlIC T60°C Db

« Ta-10°C...+40°C, IP65

« Certificate FM21ATEX0033X and FM22UKEX0030X

Refer to the cerfificate or Control Drawing #30595335 for the approval enfity values associated with the
terminal.
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3.1.4.1

3.1.5

3.1.5.1

3.1.6

3.1.6.1

Special Conditions (ATEX and UKEX)
1. The non-metallic parts (display area) incorporated in the enclosure of this equipment may generate an
ignifion-capable level of electrostatic charge.

The equipment shall not be installed in a location where build-up of electrostatic charge on such
surfaces shall occur.

The display area of the equipment shall only be cleaned with a damp cloth.

The plastic keypad must be replaced when the ESD protection layer is visibly worn.
Strong solvents are not allowed fo be used for cleaning of the plastic keypad.

2. The equipment shall nof be used where UV light or radiation may impinge on the enclosure.

Canadian Approvals

Approval defails for the ferminal when installed according to Canadian requirements are listed in this section.
The Canadian safety approvals for the terminal are based upon entity values and fiber optic power restriction.
The terminal has been tested and certified for use as:

Intrinsically safe (entity) for use in Class I, II, ll; Division 1; Groups A, B, C, D, E, F and G; Temperature class
T4 Ta=40°C; in accordance with METTLER TOLEDO Control Drawing #30595335, hazardous locations.

« Intrinsically Safe Class I, II, Ill, Division 1, Groups A, B, C, D, E, Fand G/ T4
e Class |, Zone 1 Ex ib [op is Ga] lIC T4 Gb

e Zone 21, Ex ib [op is Da] llIC T60°C Db
Ta -10°C...+40°C, Hazardous (Classified) Locations; IP65

e Confrol Drawing #30595335
 (Certificate FM21CA0040X

Refer to the cerfificate or Control Drawing #30595335 in Control Drawings for the approval entity values
associated with the terminal.

Special Conditions (FMca)
1. The non-metallic parts (display area) incorporated in the enclosure of this equipment may generate an
ignition-capable level of electrostatic charge.

— The equipment shall not be instfalled in a location where build-up of electrostatic charge on such
surfaces shall occur.

— The display area of the equipment shall only be cleaned with a damp cloth.
— The plastic keypad must be replaced when the ESD protection layer is visibly worn.
— Strong solvents are not allowed to be used for cleaning of the plastic keypad.
2. The equipment shall nof be used where UV light or radiation may impinge on the enclosure.

IECEX Approval

Approval details for the terminal when instfalled according to IECEX requirements are listed in this section. The
IECEx safety approval for the terminal is based upon entity values and fiber optic power restriction. The terminal
has been examined by the FM Approvals LLC and has been certified as:

« Exib [op is Ga] IIC T4 Gb

« Exibtb [ib] [op is Da] IlIC T60°C Db
« Ta-10°C...+40°C, IP65

« Certificate IECEx FMG 21.0022X

Refer to the cerfificate or Control Drawing #30595335 for the approval enfity values associated with the
terminal.

Special Conditions (IECEx)
1. The non-metallic parts (display area) incorporated in the enclosure of this equipment may generate an
ignition-capable level of electrostatic charge.

— The equipment shall not be installed in a location where build-up of electrostatic charge on such
surfaces shall occur.

— The display area of the equipment shall only be cleaned with a damp cloth.

IND500x



— The plastic keypad must be replaced when the ESD protection layer is visibly worn.

— Strong solvents are not allowed to be used for cleaning of the plastic keypad.

2. The equipment shall not be used where UV light or radiation may impinge on the enclosure.

3.1.7 FMus, FMc, ATEX, IECEx and UKEX Energy Limitation Parameters

IND500x

Power Input Terminals

Terminal Ui li Pi Ci Li
P1 (J202.1) 12.6V 92mA 1.16W 0.33pF 0
P3 (J202.3) 5.9V 240mA 1.41W 0.22yF 0
P5 (J202.5) 12.6V 92mA 1.16W 0.32pF 0
P6 (J201.1) 8.7V 133mA 1.16W 0.357yF 0.08mH
P8 (J201.3) 12.6V 42mA 530mW 0.142pF 0.08mH
P9 (J201.4) 8.7V 133mA 1.16W 0.22uF 0
P10 (J203.1) 5.9V 338mA 2W 0 0
P12 (J203.3) 12.6V 158mA 2W 0.21pF 0
Common GND connections: P2(J202.2), P4(J202.4), P7(J201.2), P11(J203.2)

Active Inputs, Terminal J601

Terminal Uo lo Po Co Lo
A-INT+ (J601.1) to A-INT- (J601.2) 5.88V 2mA 2.94mW O.TpF 100pH
A-IN2+ (J601.3) to A-IN2- (J601.4) 5.88V 2mA 2.94mW 0.TuF 100pH
A-IN3+ (J601.5) to A-IN3- (JB601.6) 5.88V 2mA 2.94mW 0.TpF 100pH
Common GND connections: A-IN*-

Passive Output, Terminal J602

Terminal Ui li Pi Ci Li
P-Out1+ (J602.1) to P-Out1- (J602.2) 16V 40mA 150mwW 0 0
P-Out2+ (J602.3) to P-Out2- (J602.4) 15V 40mA 150mwW 0 0
P-Out3+ (J602.5) to P-Out3- (J602.6) 15V 40mA 150mwW 0 0
COM1 (RS-232 IS), Terminal J605

Terminal Ui li Pi Ci Li
COM1.1 (JB05.1) +10V +100mA 250mW 0 0
COM1.2 (J605.2) +10V +100mA 250mW 0 0
Common GND connections: COM1.3(J605.3), COM1.4(J605.4)

COM1 (RS-232 IS), Terminal J605

Terminal Uo lo Po Co Lo
COM1.1 (JB05.1) +5.88VY +19.8mA | 29.TmW 100nF 100pH
COM1.2 (J605.2) +5.88V +19.8mA | 29.TmW 100nF 100pH
Common GND connections: COM1.3(J605.3), COM1.4(J605.4)

Analog Scale Interface Board, Terminal SA1-7

Terminal Uo lo Po Co Lo
SA1-7 (J1) 5.88V 133mA 790mwW 200nF 300uH
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Digital Interface Board, Terminal J2

Terminal Uo lo Po Co Lo
J2.6 12.6V 42mA 530mW 390nF 950pH
J2.5 8.7V 133mA 1.16W 770nF 250pH
J2.2 5.88V 30mA 45mW 100nF 100pH
J2.1 5.88V 30mA 45mW 100nF 100pH
Common GND connections: J2.3, J2.4

Passive CL Interface Board, Terminal J4

Terminal Ui li Pi Ci Li
Ja 10V 280mA 400mwW 110nF 0
COM6 RS232 IS Interface Board, Terminal J1

Terminal Ui li Pi Ci Li
CcomMe.1 (J1.1) +10V +100mA 250mW 0 OpH
COM6.2 (J1.2) +10V +100mA 250mW 0 OuH
Common GND connections: COM6.3(J1.3), COM6.4(J1.4)

COM®6 RS232 IS Interface Board, Terminal J1

Terminal Uo lo Po Co Lo
CcoMe.1 (J1.1) +b5.88V +19.8mA | 29.TmW 100nF 100pH
COM6.2 (J1.2) +5.88VY +19.8mA | 29.1TmW 100nF 100pH
Common GND connections: COM6.3(J1.3), COM6.4(J1.4)

4-20mA Interface Board, Terminal J4

Terminal Ui li Pi Ci Li
|_Ouf+(J4.1) to I_Out-(J4.3) 12V 115mA 345mW 110nF 0
4-20mA Interface Board, Terminal J4

Terminal Uo lo Po Co Lo
|_Out+(J4.1) fo |_Out-(J4.3) 13.65V 115mA 400mwW 680nF 400pH
1/0 Board Active/Active, Terminal J1

Terminal Uo lo Po Co Lo

A INT+ (J1.TA)to A_INT- (JT1.1B) 5.88V 2mA 2.94mW 100nF 100pH
A_IN2+ (J1.2A) o A_IN2- (J1.2B) 5.88V 2mA 2.94mW 100nF 100pH
A_IN3+ (J1.3A) to A_IN3- (J1.3B) 5.88V 2mA 2.94mW 100nF 100pH
A_IN4+ (J1.4A) to A_IN4- (J1.4B) 5.88V 2mA 2.94mW 100nF 100pH
A_IN5+ (J1.5A) to A_IN5- (J1.5B) 5.88V 2mA 2.94mW 100nF 100pH
Common GND connections: A_IN*-

1/0 Board Active/Active, Terminal J3

Terminal Uo lo Po Co Lo
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A_OUT1+ (J3.1A) to A_OUT1- (J3.1B) 12.6V 92mA 610mw 100nF 400pH
A_OUT2+ (J3.2A) to A_OUT2- (J3.2B) 12.6V 92mA 610mw 100nF 400pH
A_OUT3+ (J3.3A) to A_OUT3- (J3.3B) 12.6V 92mA 610mwW 100nF 400pH
A_OUT4+ (J3.4A) to A_OUT4- (J3.4B 12.6V 92mA 610mwW 100nF 400pH
A_OUT5+ (J3.5A) to A_OUT5- (J3.5B) 12.6V 92mA 610mw 100nF 400pH
A_0UT6+ (J3.6A) to A_OUT6- (J3.6B) 12.6V 92mA 610mWw 100nF 400pH
A_OUT7+ (J3.7A) to A_OUT7- (J3.7B) 12.6V 92mA 610mWw 100nF 400pH
A_OUT8+ (J3.8A) to A_OUT8- (J3.8B) 12.6V 92mA 610mw 100nF 400pH
Common GND connections: A_OUT*-

1/0 Board Active/Passive, Terminal J1

Terminal Uo lo Po Co Lo
A_INT+ (J1.TA) o A_INT- (J1.1B) 5.88V 2mA 2.94mwW 100nF 100pH
A_IN2+ (J1.2A) to A_IN2- (J1.2B) 5.88V 2mA 2.94mW 100nF 100pH
A_IN3+ (J1.3A) to A_IN3- (J1.3B) 5.88V 2mA 2.94mW 100nF 100pH
A_IN4+ (J1.4A) to A_IN4- (J1.4B) 5.88V 2mA 2.94mwW 100nF 100pH
A_INB5+ (J1.5A) to A_IN5- (J1.5B) 5.88V 2mA 2.94mwW 100nF 100pH
Common GND connections: A_IN*-

1/0 Board Active/Passive, Terminal J3

Terminal Ui li Pi Ci Li
P_OUT1+ (J3.1A) to P_OUT1- (J3.1B) 15V 40mA 150mwW 0 0
P_OUT2+ (J3.2A) fo P_0OUT2- (J3.2B) 15V 40mA 150mW 0 0
P_OUT3+ (J3.3A) fo P_OUT3- (J3.3B) 15V 40mA 150mwW 0 0
P_OUT4+ (J3.4A) to P_OUT4- (J3.4B) 15V 40mA 150mwW 0 0
P_OUT5+ (J3.5A) fo P_OUT5- (J3.5B) 15V 40mA 150mW 0 0
P_OUT6+ (J3.6A) fo P_OUT6- (J3.6B) 15V 40mA 150mW 0 0
P_OUT7+ (J3.7A) to P_OUT7- (J3.7B) 15V 40mA 150mwW 0 0
P_OUT8+ (J3.8A) fo P_OUT8- (J3.8B) 15V 40mA 150mW 0 0
1/0 Board Passive/Passive, Terminal J1

Terminal Ui li Pi Ci Li
P_INT+ (J1.TA) fo P_INT- (J1.1B) 30V 50mA 375mW 0 0
P_IN2+ (J1.2A) to P_IN2- (J1.2B) 30V 50mA 375mWw 0 0
P_IN3+ (J1.3A) fo P_IN3- (J1.3B) 30V 50mA 375mW 0 0
P_IN4+ (J1.4A) to P_IN4- (J1.4B) 30V 50mA 375mW 0 0
P_IN5+ (J1.5A) to P_IN5- (J1.5B) 30V 50mA 375mWw 0 0
1/0 Board Passive/Passive, Terminal J3

Terminal Ui li Pi Ci Li
P_OUT1+ (J3.TA) fo P_OUT1- (J3.1B) 15V 40mA 150mW 0 0
P_OUT2+ (J3.2A) to P_OUT2- (J3.2B) 15V 40mA 150mwW 0 0
P_OUT3+ (J3.3A) fo P_OUT3- (J3.3B) 15V 40mA 150mwW 0 0
P_OUT4+ (J3.4A) fo P_OUT4- (J3.4B) 15V 40mA 150mW 0 0
P_OUT5+ (J3.5A) fo P_OUT5- (J3.5B) 15V 40mA 150mW 0 0
P_OUT6+ (J3.6A) fo P_OUT6- (J3.6B) 15V 40mA 150mwW 0 0
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3.1.8

P_OUT7+ (J3.7A) to P_OUT7- (J3.7B) 15V 40mA 150mW 0 0
P_OUT8+ (J3.8A) fo P_OUT8- (J3.8B) 15V 40mA 150mW 0 0
Active Current Loop Board, Terminal COM4 (J4) & COM5 (J3)
Terminal Uo lo Po Co Lo
COM4 (J4) 5.88V 133mA 21Tmw 600nF 400pH
COMb5 (J3) 5.88V 133mA 21TmwW 600nF 400pH
FO Board
The confinuous light output power at fransmission dafa line is
FO-COM4 Pout < bmW
FO-COMb5 Pout < bmW
The continuous light input power at receiver data line is
FO-COM4 Pin < 35mW
FO-COMb Pin < 35mW
Manufacturer Information
Manufacturer's name: Mettler-Toledo GmbH
Address: Im Langacher 44, Greifensee, CH-8606, Switzerland
Trademark:

MEHLE&//%TOLEDO
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3.1.9 Importer Information

Importer's name Mettler-Toledo Ltd.
Address: 64 Boston Road, Beaumont Leys, Leicester, LE4 1AW, United Kingdom

3.1.10 Marking Plate Example

MODEL: IND500x-Harsh
SCK: T500x000000000000

METTL

Mettler- Tolado GmbH, Im Langachsr 44

DO 9800000 S0NS
SIN: B12345678

I

Year of manufacturing: xxxx

T11060/TC11060-UK/TC12244 CID (D
2000000000000 00
Importer for UK:

Mettler-Toledo Ltd. 64 Boston Road,
Leicester, LE4 1AW United Kingdom

o0 0000000000000
Class Il nmax<=100,000

Class lILIIL  nmax<=10,000

90 060000000000 L d

ice complies with Part 15 of
the FCC Rules
o0 0000000000000

Class Il Nmax<=100,000
Class Ill/Class IIHD nmax<=10,000

Canada: AM-6201

Figure 57: Data Label

USA: 22-039 www.mt.com

® ® 000000000000 00

® Mettler-Toledo GmbH Im Langacher 44
MODEL:IND500x-Harsh ~ ® CH-8606 Greifensee, Switzerland
L]

° 0000000000000 0000000000000
1S/, 11, 1i1, DIV 1, Groups A,B,C,D,E,F,G/ T4
Class |, Zone 1 AEX/EX ib [op is Ga] lIC T4 Gb
” Zone21, AEX/Ex ib [op is Da] IliC T60 °C Db
APPROVED Installation acc.to Control® -10 °C <Ta<+40 °C,Haz.(Classified)Locations;IP65
D'awmg 30595335 FM21US0064X, FM21CA0040X
I EEREE NN
Ex ib [op is Ga] IIC T4 Gl 112G Ex ib [op is Ga] IiC T4
Exib Ebp[lb][op}ls Da] ,,,C T60°CDbg c E @ 1 2D Ex b «‘b?m][op is Da] e T80 °C Db
e

-10 °C<Ta< +4
IECEx FMG 21.1 oozzx FM21ATEX0033X

0 000000 L 0090000000 o000 L]
112G Exib [op is Ga] IIC T4 Gb UK ® imported for U
@" 2D Exib tb ['b]["P is Da] lliC T60 °C Db Mettler-Toledo Ltd. 64 Boston Road, Leicester,

10 °C<Ta<+40 °C p
FM22UKEX0030X Le4 1AW United Kingdom

Figure 58: Ex Marking Label

/\ WARNING

0000000000000 0000C 00O OO

SUBSTITUTION OF COMPONENTS o LA SUBSTITUTION DE COMPOSANTS

MAY IMPAIR INTRINSIC SAFETY PEUT AFFECTER LA SECURITE
INTRINSEQUE

DO NOT OPEN WHEN AN EXPLOSIVE NE PAS OUVRIR LORSQU'UNE
ATMOSPHERE IS PRESENT ATMOSPHERE EXPLOSIVE EST
® PRESENTE

® 000 0000000000000 00600000
TO PREVENT IGNITION OF FLAMMABLE OR ® POUR EVITER L'IGNITION D'ATMOSPHERES
COMBUSTIBLE ATMOSPHERES, READ, g INFLAMMABLES OU COMBUSTIBLES, LIRE,
UNDERSTAND AND ADHERE TO THE COMPRENDRE ET RESPECTER LES
MANUFACTURER'S LIVE MAINTENANCE ~ ® PROCEDURES DE MAINTENANCE SOUS
PROCEDURES ® TENSION DU FABRICANT

Figure 59: Warning Label

X5 See instructions for X1 to X11

00280 0000000000000 R0CCRRCRRRIBIOLIS .....X.g.....‘...x:[)'...-.."x;1..’..

Figure 60: Function Label

3.2 Technical Data

IND500x
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3.2.1 Control Drawings

Control Drawing #30595335
Diagrama de control #30595335
Kontrollzeichnung #30595335
Schéma de contrble #30595335
Schema di contfrollo #30595335
Desenho de controle #30595335
Rysunek konirolny #30595335
Vezérlési rajz #30595335
Kontrolni vykres #30595335
Kontiroltegning #30595335
Controle tekening #30595335






General Notes for IND500x Control Drawing

e IND500x ambient temperature range: -10°C to +40°C
e  Special conditions for safe use: refer to IND500x installation manual

e The entity concept allows interconnection of intrinsically safe apparatus and associated apparatus
when the following is true:
Uo<Ui,lo<li,Po<Pi, Coz2Ci+ Ccable; LozLi+Lcable.

e Cable shields shall be connected to IND500x by metal cable glands (refer to IND500x installation
manual)

e Field cable installation shall be protected from damage and movement.
Copper wire isolation shall be at least 0.25mm thick per conductor. The actual isolation distance is
farther if solid insulation is not considered.

e  Connection of equipotential bonding (EB) as per country specific regulations.
It must be ensured that the housings of all devices are connected to the same potential via the EB
terminals. No circulating current may flow via the shielding of the intrinsically safe cables.

e In general, installations shall comply with the relevant country specific regulations.
Installations in the U.S. should be in accordance with ANSI/ISA RP12.06.01 “Installation of
Intrinsically Safe Systems for Hazardous (Classified) Locations” and the latest edition of the
National Electrical Code (ANSI/NFPA 70).
Installation in Canada shall be in accordance with the latest edition of the C22.1 Canadian
Electrical Code, Part I.
Installations in Europe shall comply with the relevant requirements of EN 60079-14 and applicable
National regulations.
Installations for IECEX certification shall be in accordance with IEC 60079-14 and the wiring
practices for the country of origin.

e The intrinsically safe apparatus and associated apparatus shall be certified for installations
according the country specific requirements.
For U.S installations it shall be FM approved.

e The intrinsically safe apparatus and associated apparatus manufacturer's installation drawing and
instructions shall be followed when installing this equipment

e The equipment connected to associated apparatus (e.g. control room equipment) shall not
generate more than 250 Vrms or Vdc, or the marked Um on the associated apparatus, whichever
is less.
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Power Input connection

Hazardous area (classified)
Class I, I, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location

IND500x
Power supply
APS768x o
o [l Il
u2 1o [ black N
brown o N c
GND nk [ red o ksl
us [ [~ ble % S 3
4 How | "7
GND \ white 8 8
@ Us blzck yellow © - 5
oND [ \—green «S £
Power supply L ﬁec \L_pink o D 5 5
:/G 29 :
yelgreen @ o o
- max 50m ﬁ ~ q
/J;EB (164ft) =
/:LEB
Entity Parameters:
Power Input P1-P12
Designator uirv li/mA Pi/W CiluF Li/mH
P1(J202.1) 12.6 92 1.16 0.33 0
P3(J202.3) 5.9 240 1.41 0.22 0
P5(J202.5) 12.6 92 1.16 0.32 0
P6(J201.1) 8.7 133 1.16 0.357 ** 0.08 **
P8(J201.3) 12.6 42 0.53 0.142* 0.08 **
P9(J201.4) 8.7 133 1.16 0.22 0
P10(J203.1) * 5.9 338 2 0 0
P12(J203.3) * 12.6 158 2 0.21 0

Common GND connections: P2(J202.2), P4(J202.4), P7(J201.2), P11(J203.2)

These Power inputs are intended to be used for future use.

Due to the fact that P6 and P8 are passed through the IND500x to the digital scale, the worst case Ci and Li values and also 20m cable of the

connected loadcells or scalebases are already included.

Application specific notes:
e Also refer to general notes on page 1
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Analog Scale Interface connection

Hazardous area (classified)

Class I, II, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location
IND500x
Analog scale
Analog Scale
Interface
EXC+ EXC+ -
Junction print or SEN+ SEN+ ~
strain gauge cell SIG+ i SIG+ P ©
SEN- SEN- ©
EXC- EXC- ~
= <
& - w
;EB
;EB
Entity Parameters:
Analog Scale Interface
Designator Uo/V lo/mA Po/W ColuF Lo/mH
SA1-7(J1) 5.88 133 0.79 02 0.3

Application specific notes:

e analog scale connection:
ensure Uo<Ui,lo<li, Po<Pi, CozCi+ Ccable,

Lo = Li + Lcable.

If cable parameters are unknown, use Ccable = 200pF/m and Lcable =

TuH/m

e  Also refer to general notes on page 1
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Digital Interface connection

Hazardous area (classified)

Class I, II, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location
K..x-T4-series 2o
TBrick..Ex-loadcell & o IND500x
Connection on terminal @
box of measuring cell
TBrick15/32-Ex @ (e; |
° 2o I
alternative /LEB !
! Digital Interface
PBK9-/PFK9-series with ‘ / gl’;{ ©
MPXI-loadcell Mo [yellow o g
Cat2/DIV1 o = = [T ${broun - g
I Uwhite o
! ]
- |
alternative /LEB :
AJB579x-d el ~
GND G
ATEX/IECEX approved only‘\8 ol
GND o |
TXD-CLGH
- RXD-CLG-
/;EB .
/J7EB
Entity Parameters:
Digital Interface
Designator Uo/V lo/mA Po/W ColuF Lo/mH
J2.6(J2.6) 12.6 42 0.53 0.39 seeremarks| 0.95  see remarks
J2.5(J2.5) 8.7 133 1.16 0.77 seeremarks| 0.25  see remarks
J2.2(J2.2) 5.88 30 0.045 0.1 0.1
J2.1(J2.1) 5.88 30 0.045 0.1 0.1

GND connections: J2.3(J2.3), J2.4(J2.4)

Remarks:

e Listed values are based on APS768x power supply and a 50m power supply cable.

e If another power supply is used, follow the description and formuals below:

The J2.6(J2.6) and J2.5(J2.5) circuits are derived from power input line P8(J201.3) and P6(J201.1) of main board
and are passed through the IND500x. Therefore the Co and Lo values correspond to the Co and Lo values of the
corresponding connnected power supply lines reduced by the internal C and L values and the externally connected
power supply cable C and L values of IND500x:

Co_IND500x = Co_ps - C_ps_cable - C_internal
Lo_IND500x = Lo_ps - L_ps_cable - L_internal

e If cable parameters are unknown, use Ccable = 200pF/m and Lcable = 1uH/m

Application specific notes:
e  Also refer to general notes on page 1
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RS232 IS connection

Hazardous area (classified) Saf
Class I, II, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location ale area
Intrinsically Safe
Serial Device
IND500x
‘ EB
RS232 Interface ! ;
|
max m f7 .
8 g: GND (32ﬂ1)0 " alternative ASS.OC.Iated :0 ropriate
5 S~ RXD R /14 — — - Intrinsically Safe ———— aPpropr
O~ Barrier equipment
4 /] -
/;EB
§ M 'GND 7 Associated To
s ~50 r-- - - - L1>1 - — = Intrinsically Safe ———> appropriate
E ‘: n;g;';l)Om | Barrier equipment
o s | o Py
EB
8 ' alternative /;
;EB Intrinsically Safe
Serial Device
(e.9. IND256x, IND560x,
1CS426x/466x, IND500x)
Entity Parameters: ;EB
COM1 (RS2321S)
Designator uirv li/mA Pi/mwW CilnF Li/uH
COM1.1 (J605.1) +10 +100 250 0 0
COM1.2 (J605.2) +10 +100 250 0 0
Common GND connections: COM1.3 (J605.3); COM1.4 (J605.4)
Designator Uo/V lo/mA Po/mwW ColnF Lo/uH
COM1.1 (J605.1) +5.88 +19.8 29.1 100 100
COM1.2 (J605.2) +5.88 +19.8 29.1 100 100
Common GND connections: COM1.3 (J605.3); COM1.4 (J605.4)
COMS6 (RS232 IS)
Designator uirv lil/mA Pi/mw CilnF Li/uH
COM6.1 (J1.1) +10 +100 250 0 0
COM6.2 (J1.2) +10 +100 250 0 0
Common GND connections: COM6.3 (J1.3); COM6.4 (J1.4)
Designator Uo/V lo/mA Po/mW Co/nF Lo/uH
COM6.1 (J1.1) +5.88 +19.8 29.1 100 100
COM6.2 (J1.2) +5.88 +19.8 29.1 100 100
Common GND connections: COM6.3 (J1.3); COM6.4 (J1.4)
Application specific notes: NOTICE

[ ]
regulations

Install cable seal between differently rated areas per country-specific

Also refer to general notes on page 1
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4-20mA Interface connection

Hazardous area (classified)

Class I, II, Ill, DIV I or Zone 1 / Zone 21; Indoor location Safe area
IND500x
4-20mA Interface
- Current source
% '5 1 max 300m 7 (984ft) Associated To :
3 o 4@ w Intrinsically Safe ——— appropriate
5 ! ' g2 Barrier equipment
;EB
/LEB
Entity Parameters:
4-20mA Interface
Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
I_OUT+ (J4.1) to |_OUT- (J4.3) 13.65 115 400 680 400
Designator UiV li/mA Pi/mW CilnF Li/uH
I_OUT+ (J4.1) to |_OUT- (J4.3) 12 115 345 110 0
Application specific notes: NOTICE

e Install cable seal between differently rated areas per country-specific

regulations

e  Also refer to general notes on page 1
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Discrete 1/0 connection

CASE 1: main board I1/O + 10 Board A/P

Hazardous area (classified) Saf
Class I, II, Ill, DIV | or Zone 1 / Zone 21; Indoor location ale area
IND500x .
oy P-OUT3 4+
v @prour2iH
8 “rourt =
= o
© 1] 2]
£ 8A»IN3 + %
5 A-IN2 o
° S H s ‘%
- Q [ )
T o > 2
10 Board ans ! 5 B ER:
A/P AdNg o © B
] - o c
— AIN3 4 = g £
D AIN2 S 5 £ 73
ANt o % 2w
. — O
. P-ouTs | € 8 S 2
S P-OUT7 4 ] A £ &
P-OUT6 4[] 5 © 3
& oy P-OUTS | (] o
~ pouta - S
P-OUT3 4] ]
P-OUT2 4 [
P-OUTY 4
;EB
Entity Parameters:
Main Board Active Inputs:

Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
A-IN1+(J601.1)---A-IN3+(J601.5) 5.88 2 2.94 100 100
Common GND connections: A-IN*-: J601.2, J601.4, J601.6
Main Board Passive Outputs:

Designator uirv li/mA Pi/mwW CilnF Li/uH
P-OUT1+(J602.1) to P-OUT1-(J602.2) 15 40 150 0 0
P-OUT2+(J602.3) to P-OUT2-(J602.4) 15 40 150 0 0
P-OUT3+(J602.5) to P-OUT3-(J602.6) 15 40 150 0 0
10 Board A/P Active Inputs:

Designator Uo/V lo/mA Po/mW Co/nF Lo/uH
A-IN1+(J1.1A)---A-IN5+(J1.5A) 5.88 2 2.94 100 100
Common GND connections: A-IN*-: J1.1B, J1.2B,J1.3B,J1.4B,J1.5B
10 Board A/P Passive Outputs:

Designator uUiv li/mA PilmwW Ci/nF LifluH
P_OUT1+(J3.1A)---P_OUT8+(J3.8A) 15 40 150 0 0

P_OUT*+(J3.*A) refers separately to P_OUT*-(J3.*B)
Application specific notes:

Install cable seal between differently rated areas per country-specific

regulations

Discrete 1/0 active input: connection to simple apparatus (e.g.
operator switches) according ATEX/IECEX regulations respectively NOTICE

country specific guidelines.

For US: NEC (NFPA70), section 504.2 and 504.4
Also refer to general notes on page 1
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Discrete I/0O connection
CASE 2: main board I/0O + 10 Board P/P

Hazardous area (classified)

Safe area

ACIass [, I, I, DIV | or Zone 1 / Zone 21; Indoor Iocation‘

IND500x

o P-OUT3 4

Qrourz,

T P-0UT1 |

+~ A-IN3

on main board

o

Q@ ANz

+ -t =t =

) AINT

10 Board s

P/P P-IN4

~—

™ P-N2

+ ot mt =t =

P-IN1

P-OUTS |

P-OUT7 4

J704

P-OUT6 ;

P-IN3
N

on POUTS N

“pouts!

Connect to intrinsically safe apparatus or

P-OUT3 4

P-OUT2,

P-OUT1 |

/j7E B

Entity Parameters:

Main Board Active Inputs:

associated apparatus

Connect to intrinsically safe

associated apparatus

Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
A-IN1+(J601.1)---A-IN3+(J601.5) 5.88 2 2.94 100 100
Common GND connections: A-IN*-: J601.2, J601.4, J601.6
Main Board Passive Outputs:

Designator uirv li/mA Pi/mwW CilnF Li/uH
P-OUT1+(J602.1) to P-OUT1-(J602.2) 15 40 150 0 0
P-OUT2+(J602.3) to P-OUT2-(J602.4) 15 40 150 0 0
P-OUT3+(J602.5) to P-OUT3-(J602.6) 15 40 150 0 0
10 Board P/P Passive Inputs:

Designator uirv lil/mA Pi/mw CilnF Li/uH
P-IN1+(J1.1A)---P-IN5+(J1.5A) 30 50 375 0 0
P-IN*+(J1.*A) refers separately to P-IN*-(J1.*B)

10 Board P/P Passive Outputs:

Designator uirv li/mA Pi/mwW CilnF LiluH

P_OUT1+(J3.1A)---P_OUT8+(J3.8A) 15 40 150 0 0

P_OUT*+(J3.*A) refers separately to P_OUT*-(J3.*B)
Application specific notes:

Install cable seal between differently rated areas per country-specific

regulations

Discrete 1/O active input: connection to simple apparatus (e.g.

operator switches) according ATEX/IECEX regulations respectively

country specific guidelines.

For US: NEC (NFPA70), section 504.2 and 504.4
Also refer to general notes on page 1
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Discrete I/0 connection
CASE 3: main board I/0 + 10 Board A/A

Hazardous area (classified) Saf
Class I, Il, Ill, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location ale area
IND500x =
o P-ouTs . H
QS Pour2iH
B Proutt 4 5
£ q s
£ —AIN3 =
§ Same 1H g o
§ Dt g 3 o
- T @ > 2
. e 5O
10 Board ,ns ! o g S g
A/A ANg L > g 2 o
AING 1] T ®© bS]
= a2 1H % 2 £ B
NI £ & 2 3
d £ 8 )
o A-OUTS ||| 3 c &
gH—«H A-OUT? 1 § @ 5 °
A-OUT6 4 | 8 O
8 mA—ours,',E =
_"A-OUTA,:,E 8
AOUT3 4 |
A-OUT24
A-OUT1 |
;EB

Entity Parameters:

Main Board Active Inputs:

Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
A-IN1+(J601.1)---A-IN3+(J601.5) 5.88 2 2.94 100 100
Common GND connections: A-IN*-: J601.2, J601.4, J601.6
Main Board Passive Outputs:

Designator uirv li/mA Pi/mwW CilnF Li/uH
P-OUT1+(J602.1) to P-OUT1-(J602.2) 15 40 150 0 0
P-OUT2+(J602.3) to P-OUT2-(J602.4) 15 40 150 0 0
P-OUT3+(J602.5) to P-OUT3-(J602.6) 15 40 150 0 0
10 Board A/A Active Inputs:

Designator Uo/V lo/mA Po/mW Co/nF Lo/uH
A-INT+(J1.1A)---A-IN5+(J1.5A) 5.88 2 2.94 100 100
Common GND connections: A-IN*-: J1.1B, J1.2B,J1.3B,J1.4B,J1.5B
10 Board A/A Active Outputs:

Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
A-OUT1+(J3.1A)---A-IN8+(J3.8A) 12.6 92 610 100 400
Common GND connections: A-OUT*-: J3.1B, J3.2B,J3.3B,J3.4B,J3.5B,J3.6B,J3.7B,J3.8B

Application specific notes:
e Install cable seal between differently rated areas per country-specific
regulations
e Discrete I/0 active input: connection to simple apparatus (e.g. NOTICE

operator switches) according ATEX/IECEx regulations respectively

country specific guidelines.

For US: NEC (NFPA70), section 504.2 and 504.4
Also refer to general notes on page 1
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IND560x FO Board connection

CASE 1: connect with 2 channel devices in safe area

Hazardous area (classified)

Class I, Il, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location Safe area

IND500x

ACM500
IND560x FO Board ) ACM500 FO Board
el max 300m /i (984ft) T«
N COM5 [l R COM5
E - — RX[ max 300m (984ft) ] T H
n COom4 ] gg R com4 I

alternative

L _ _ _ max40mr7sm

Entity Parameters:

IND560x FO board

(131ft/ 246ft)

= ]
— {JRx
— ] Tx
— {JRx

/;E B

METTLER TOLEDO

Dual Channel Fiber cHi[|CL or RS232
Optic Converter FO .~ Rg232

Transmit power<5mw

The highest continuous light output power at transmission data line and the highest continuous light input power at receiving data line is:

FO-COM4 Pout < 5mW Pin < 35mwW
FO-COM5 Pout < 5mW Pin < 356mW

Application specific notes:

e Install cable seal between differently rated areas per country-specific regulations

HCS fiber maximum length 300m (984 ft) or

POF fiber maximum length 40m (131 ft) @ 115kbd or 75m (246 ft) @ 9600bd

e Also refer to general notes on page 1
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IND560x FO Board connection

CASE 2: connect with 1 channel devices in safe area

Hazardous area (classified)

Class I, Il, Ill, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location

Safe area

e

IND500x

IND560x FO Board

max 300m [}]

J702

COM5

Rx [}

H ﬂ or Tx[]
cowm4

J1

Entity Parameters:

IND560x FO board

The highest continuous light output power at transmission data line and the highest continuous light input power at receiving data line is:

FO-COM4 Pout < 5mW Pin < 35mwW
FO-COM5 Pout < 5mW Pin < 35mW

Application specific notes:

alternative

max 300m
%

]Rx

Bidirectional FO Device
(e.g. 8624 or similar)
[] Tx

Transmit FO power < 5mW

Receive only FO Device
(e.g. A100, 9325 or similar)

- — — {]Rx

e Install cable seal between differently rated areas per country-specific regulations

HCS fiber maximum length 300m (984 ft) or

POF fiber maximum length 40m (131 ft) @ 115kbd or 756m (246 ft) @ 9600bd

e  Also refer to general notes on page 1
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IND560x FO Board connection

CASE 3: connect with devices in hazardous area

Hazardous area (classified)
Class I, I, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location

!

IND500x

IND560x FO Board

= 1.S. approved Device
CcoMms T:E < ma 300m (984 (e.g. Puma, IND560x or similar)
g - - or alternative ~ < H ™
5 Re] B [] Rx
coms ~
1 <[] Transmit FO power < 5mW

Entity Parameters:

IND560x FO board

The highest continuous light output power at transmission data line and the highest continuous light input power at receiving data line is:

FO-COM4 Pout < 5mW Pin < 356mwW

FO-COM5 Pout < 5mW Pin < 356mW

Application specific notes:

HCS fiber maximum length 300m (984 ft) or

POF fiber maximum length 40m (131 ft) @ 115kbd or 756m (246 ft) @ 9600bd

Also refer to general notes on page 1
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Active CL Board connection
CASE 1: connect with ACM500 in safe area

Hazardous area (classified)

Class I, I, Ill, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location

—

Safe area

IND500x

Active CL Board

orange
4
(14) cOM4 3 e Sow
S 1 blue
5 L
(J3) COM5 EE*%%W
ue

J g

;E B

Entity Parameters:

Active current loop board

max 300m

(984ft)

!

ACM500

ACM500 CL-Board

max 300m

(984ft)

blue 1

blue

orangel— 4
;—%ﬁwﬂ § coma (1)

orange 4
q—i;% ow g 3 COMS (J3)
1

J5

/LE B

Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
COM 4 (J4) 5.88 133 211 600 400
COM5 (J3) 5.88 133 211 600 400
Application specific notes:
e Install cable seal between differently rated areas per country-specific
regulations NOT'CE

) Don't connect cable shield at ACM500 / ACM200 end. Maximum

length 300m (984 ft)
e  Also refer to general notes on page 1
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Active CL Board connection
CASE 2: connect with ACM200 in safe area

Hazardous area (classified)
Class I, II, Ill, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location Safe area
IND500x
ACM200
Active CL Board
4Hagde max 300m [ (984ft) Toq 2o 4
(J4) COM4 gE yolow eilow ]| 3  COM(J3)
1 ue 1
H ﬂ ;EB
ACM200
J1
s agnae max 300m [ (984ft) Teq e 4
(J3) COM5 2E yellow Siow | 3 COM(3)
1 1
;EB
;EB
Entity Parameters:
Active current loop board
Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
COM 4 (J4) 5.88 133 211 600 400
COM 5 (J3) 5.88 133 211 600 400
Application specific notes:
e Install cable seal between differently rated areas per country-specifi
regulations NOTICE

Don't connect cable shield at ACM500 / ACM200 end. Maximum
length 300m (984 ft)

Also refer to general notes on page 1
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Active CL Board connection

CASE 3: connect with intrinsically safe devices with passive CL board in hazardous area

Hazardous area (classified)
Class I, II, 1ll, DIV I or Zone 1 / Zone 21; Indoor location

IND500x

1.S. approved Devices
(e.g IND256x,1CS426x/466X,
IND500x or similar)

Active CL Board IS passive CL Interface
J4) COM4 4 orange 300m  (984ft orange|— 4
¢ )or 3 fow max300m (S840 efow 112 44
[ (3)Coms § [ [ blue =1 [biue 3
g
J1
IND500x 1.S. approved Devices
(e.g IND226x-Remote
or similar)
Active CL Board IS passive CL Interface
J4) COM4 4 orqnae 300m (984 orangei— 4
¢ )or 3 ;ee(i‘.uw max 300m _(9841) %*{%mv 3 com
2 2
<l (J3) COM5 1 blue blue 1
5 Ilﬂ—&b
J1

/_LE B

Entity Parameters:

Active current loop board

/:LE B

Designator Uo/V lo/mA Po/mW Co/nF Lo/uH
COM4 (J4) 5.88 133 211 600 400
COM5 (J3) 5.88 133 211 600 400
Application specific notes: NOTICE
e Also refer to general notes on page 1 THIS ITEM USED IN-
Xl AGENCY APPROVED PRODUCT
DO NOT CHANGE DOCUMENT
WITHOUT APPROPRIATE APPROVAL
MTCT Drawn | Zhang YongJun 2021/11/16 | Scale 11
METTLER TOLEDO CN-213125 ChangZhou Change Format mt_A&L G@
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3.3 Default Settings

Setup Feature Default Value Security Access
Analog Scale | IDNet Scale SICSpro Scale

Scale - Type

Name Scale 1 Scale 1 Scale 1 Administrator

Scale Type Analog IDNet SICSpro

Plafform Serial - - -

Number

Approval None None None

Class Il - -

Verified Interval e=d - -

Power up delay: Disabled Disabled Disabled

Scale - Advanced Setup Mode

Advanced Setup Mode (ASM) is found only in the SICSpro type scales.
Settings such as Capacity, Increment, Zero, Tare, Filtering and Calibration

are found within ASM.

Administrator

Scale - Capacity & Increment

Primary Units kg kg kg Administrator
#Ranges/Intervals 1 -- --

> 1< 50 x 0.01 -- --

X10 Always -- Disabled -

Blank Over Capacity '5d -- --

Scale - Calibration

Geo Code 16 - - Administrator
Base Serial Number  [blank] [blank] --

Calibration Units kg - -

Linearity Adjust Disabled - -

Scale - Zero - AZM & Display

Auto Zero Gross Enabled - Administrator
Auto Zero Range 0.5d - -

Under Zero Blanking 15 d -- --

Power Up Restart Reset --

Timed Zero Disabled Disabled Disabled

Scale — Zero — Ranges

Power Up Zero Disabled - - Administrator
Pushbutton Zero Enabled Enabled -

Ranges +2% ~ -2% - -

Scale — Tare — Types

Pushbutton Tare Enabled Enabled -- Administrafor
Keyboard Tare Enabled Enabled -

Nef Sign Correction  Disabled Disabled -

Terminal Tare -- Disabled --

Scale - Tare - Auto Tare

Auto Tare Disabled Disabled - Administrator

Scale - Tare - Auto Clear
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Setup Feature Default Value Security Access
Analog Scale  IDNet Scale SICSpro Scale
Auto Clear Tare Disabled Disabled - Administrator
Clear After Print Disabled Disabled -
Clear With Zero Disabled Disabled -
Power Up Restart Restart --
Scale - Units
Second Unit None None None Administrator
Third Unit None None None
Power Up Restart Restart --
Scale - Rate
Weight Unifs None None None Administrator
Time Units Seconds Seconds Seconds
Measurement Period | 1 second 1 second 1 second Administrafor / Supervisor
Output Average 5 seconds b seconds 5 seconds
Scale - Filter
Low Pass Frequency 2.0 Hz - - Administrator
Low Pass # of Poles |8 - -
Notch Filter Frequency 30 Hz - -
Stability Filter Disabled - -
Vibration -- Average --
Conditions
Weighing Process -- Fine Filling -
Update Rate -- 20 --
Scale - Stability
Motion Range 1.0d -- -- Administrafor
No-motion Inferval 0.3 seconds - -
Timeout 3 seconds 3 seconds 3 seconds
Stability -- 2 -
Scale - Log or Print
Minimum Weight O kg O kg 0 kg Administrator
Interlock Disabled Disabled Disabled
Automatic Disabled Disabled Disabled
Scale — MinWeigh - MinWeigh
Minimum Weight O kg 0 kg O kg Administrafor / Supervisor
Determined(MWdet)
Safety Factor 1 1 1
Process Tolerance [blank] [blank] [blank]
Minimum Weight 0 kg 0 kg 0 kg
Safety Factor (MWsf)
Safe Weighing Range |From MWsfto  From MWsfto | From MWsf to
Scale Capacity | Scale Capacity |Scale Capacity

Scale — MinWeigh — MinWeigh Behavior

Behavior Flickering Icon and Grey Weight Administrafor / Supervisor
Threshold Minimum Weight Safety Factor (MWsf)
Scale - Reset Administrafor

Reset Scale branch to factory defaults.
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IND500x

Setup Feature Default Value

Security Access

Application — Memory - Alibi

e Configure: Administrator
e Print: Administrator / Supervisor
e View: Administrafor / Supervisor / Operator

Alibi Memory Disabled

Application — Memory - Tare Table

e Configure: Administrafor / Supervisor

o Edit/Add/Delete/Print: Administrator /
Supervisor

e Clear: Administrator / Supervisor
e View: Administrafor / Supervisor / Operator

Description Disabled

Totalization Disabled

Application — Memory — Target Table

e Configure: Administrator / Supervisor

o Edit/Add/Delete/Print: Administrator /
Supervisor

e Clear: Administrator / Supervisor
e View: Administrafor / Supervisor / Operator

Mode None

Application — Operation - Target

Motion Check Disabled

‘Adminis’rro’ror / Supervisor

Application — Operation - Totalization

Mode \ Disabled \Adminis’rrotor / Supervisor
Application — Operation — ID1 - ID4
ID Mode ‘Disobled ‘Administro’ror / Supervisor

Application - Reset

Reset Applicafion branch to factory defaults.

\Administrotor

Terminal - Device

Terminal ID #1 IND500X Administrator

Terminal ID #2 [blank]

Terminal ID #3 [blank]

Serial Number [blank]

CONNECTED DEVICES [blank]

Terminal — Service Info

Service Info #1 [blank] e Administrator / Supervisor: Read/Write
Service Info #2 [blank] e Operator: Read
Service Info #3 [blank]

Terminal - Display

Backlight Timeout 10 Minutes Administrator / Supervisor

Tare Display Active

Administrator

Auxiliary Display Disabled

Metrology Line Max/Min/e

Backlight Adjustment 100%

Administrator / Supervisor / Operatfor

Terminal — Region - Format Time & Date

Time Format 24:MM:SS

Administrator / Supervisor

Date Format DD/MMM/YYYY

Date Field Separator /

Terminal - Region - Set Time & Date
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Setup Feature

Default Value

Security Access

Hour

Minutes

Day

Month

Year

No defaulf values

Administrator / Supervisor

Terminal — Region - Language

Administrator

Display Messages English
Keypad Selection English
External Keyboard English

Print Comma/Decimal Decimal point
Gross Legend B/G

Terminal — Transaction Counter

Transaction Counter Disabled Administrator

Terminal — Auto Logout

Auto Logout Enabled e Administrator / Supervisor: Read/\Write
e Operator: Read

Timeout 5 Minutes e Administrator / Supervisor: Read/Write

e Operator: Read

Terminal - Reset

Reset Terminal branch to factory defaults.

Administrator

Communication - Access/Security - Ethernet

Shared Data Server Read/Write Administrator

Web Server Disabled

FTP Disabled

TLS Enabled

Communication — Templates - Input

Preamble Length 0 Administrator / Supervisor
Data Length 0

Postamble Length 0

Termination Character CR

Communication — Templates — Output

Template

Template 1

Configure/Edit: Administrator / Supervisor

Repeat Print Field

Disabled

Communication — Reports - Format

Administrator / Supervisor

Format Narrow (40)
Header 2

Title Enabled
Record Separator None

Footer 5

Communication — Reports — Tare Table

Administrator / Supervisor

Tare Enabled
Description Disabled
n Disabled
Total Disabled

Communication — Reports — Tare Table
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Setup Feature Default Value Security Access
Description Disabled Administrator / Supervisor
Parameter ID Disabled
Tolerance Type Disabled
Target Enabled
Tolerances/Limits Disabled
Totalization Disabled
Communication — Connections
COM4 Port Disabled Administrator / Supervisor
COMb Port Disabled
Communication — Serial - COM1
Baud 9600 Administrator / Supervisor
Data Bits 8
Parity None
Flow Control None
Interface RS-232
Communication — Serial - COM2 -6 (Shown only if option with COM2 - 6 is installed)
Baud 9600 Administrator / Supervisor
Data Bits 8
Parity None
Flow Control None
Interface RS-232
Communication - Reset
Reset Communication branch fo factory defaults. Administrator
Maintenance — Configure/View — Change Log
Change Log Disabled e Enable / Clear: Administrator
e View / Print: Administrator / Supervisor /
Operator
Maintenance — Configure/View — Maintenance Log
Maintenance Log Disabled e Enable / Clear / Manual Mainfenance Log
Entry: Administrafor
e View / Print: Administrator / Supervisor /
Operator
Maintenance — Configure/View — Error Log
Error Log Disabled e Enable / Clear: Administrator
e View / Print: Administrator / Supervisor /
Operator
Maintenance - Reset
Reset Mainfenance branch to factory defaults. Administrator

3.4 Table and Log File Structure

The IND500x ferminal includes an Alibi memory file, a Tare Table, a Message Table, a Target Table, a Change
Log file, a Mainfenance Log file, and an Error Log file. Descriptions of each of these are included in this chapter.

3.4.1 Memory Tables

3.4.1.1 Alibi Memory

Alibi memory stores transaction information in a preset format that is not changeable. Alibi memory can be
enabled or disabled in setup at Application > Memory > Alibi.
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The Alibi memory operates by storing up fo 600 Alibi records in a batfery-backed file as they occur. After this
file is full, all of these records are written to the “alibi.bin” file in flash and the 600-record file is cleared and
begins fo store the next 600 records. The flash file (alibi.bin) can store up to 100,000 transactions before it
rolls over and begins to overwrite the oldest file.

Each record in the Alibi Memory file includes:

Date Time Transaction Gross Weight Net Weight Tare Weight Preset Tare Unit
04-Aug-2020 11:06:25 0000003 6.35 6.00 0.35 kg
04-Aug-2020 11:07:25 0000004 13.98 13.00 0.98 PT kg
04-Aug-2020 11:08:25 0000005 13.55 13.00 0.55 oz
04-Aug-2020 11:09:02 0000006 2.20 2.20 0.00 Custom

Figure 61: Alibi Transaction Record

e Date and time stamp fields

« A transaction counter value, which is a unique numeric field that identifies the fransaction (the transaction
counter must be enabled in terminal setup to activate the transaction counter value)

e Gross or net weight, tare weight, preset tare, and weight unit

3.4.1.1.1 View Alibi Memory Records

Alibi memory records can be viewed in setup af Application > Memory > Alibi, or they can be accessed by
using either the REPORTS softkey B or the Alibi softkey [A from the home screens.

1 Press the REPORTS softkey B or the Alibi softkey & .

2 If the REPORTS softkey B is pressed, select Alibi Memory from the selection box shown. Press the VIEW
TABLE softkey B shown af the bottom of the screen. The Alibi screen displays.

3 If the Alibi softkey [ is pressed instead of the REPORTS softkey B from the Home screen, the Alibi
screen shows directly.

Date Time Transaction GrossW
04-Aug-2020 11:06:25 0000003 6.35
04-Aug-2020 11:07:25 0000004 13.98 ~
04-Aug-2020 11:08:25 0000005 13.55
04-Aug-2020 11:09:02 0000006 2.20

o o 11§

Figure 62: Alibi

4 To filter the Alibi records, see View and Print Alibi Memory.

The Alibi Memory cannot be manually cleared, but automatically cleared after the function is disabled and
enabled again.

3.4.1.2 Tare Table

The IND500x terminal contains a tare fable with 199 records for storing fare weights that can be recalled by the
operator for use instead of manually entering them for each transaction. This recall function is especially useful
when certain tare values are used repeatedly. When tofalization is enabled for the tare table, each time a trans-
action is completed using an activated tare ID, the selected weight value (gross or nef weight) is added to the
total and the counter increments by one.

For gross weight accumulation, the fare fable can be used with tare values of O in order fo accumulafe weight
by tare ID.

The counter for the tare fotals is seven-digit long and has a maximum value of 1,500,000. When this value is
exceeded, an overflow error displays and that value is not accumulated. The counter must be reset in order to
continue fotalizing. The fotal register is 11 digifs in length including all positions to the right of the decimal
point. The decimal position is defermined by the display resolution for the unit entered as the tare unit. The
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3.4.13

3.4.14

IND500x

maximum value for a scale with a display resolution of 0.01 kg would be 999999999.99 kg. When this value
is exceeded, an overflow error displays and that value is not accumulated. The fotal must be reset in order to
continue fotalizing.

These tare weights can be recalled by either selecting from a list of all the values using the TARE TABLE softkey
followed by the FILTER OFF softkey ¥ or can be “quick accessed” directly by pressing the Tare ID value
followed by the TARE TABLE softkey .

A printed report of the records in the Tare Table is available through the REPORTS softkey B . Tare fable
reports can also be generated by pressing the TRANSFER softkey th from within Setup>Application>Memo-
ry>Tare Table.

Each record in the Tare Table includes:

ID Value Unit Low Limit  High Limit Description n Total
01 1 kg 0 0 Desc1 0 0.00
02 2 kg 0 0 Desc2 0 0.00
03 0 kg 2 5 Desc3 0 0.00
04 0 kg 3 5 Desc4 0 0.00

Figure 63: Tare Table View

Message Table

The configuration of the Message Table is under Setup>Application>Memory.

User can refer fo the Message Table section in the chapter Configuration>Application>Memory for the infor-
mation listed below:

» Clear Message Table

» View Message Table records

» Edit Message Table records

* Add a new Message Table record
* Delete Message Table records

* Print Message Table records

Target Table

The IND500x contains a 199-record Target Table that stores frequently used target-comparison values. The
fields in the record depend upon the application selected — Manual Filling, Over/Under, Basic Aufo Filling ,
Advanced Auto Filling or Drum Filling. There are either two or three choices for the folerance type, depending
upon the target mode selection. Totalization can be enabled or disabled.

When totalization is enabled for the farget table, each time a fransaction is completed using an activated farget
ID, the selected weight value (gross or net weight) is added to the tofal and the counfer increments by one.

A Target Table record can be recalled by picking from a list of all the values using the TARGET TABLE softkey
@ followed by the FILTER OFF softkey Y . If can also be “quick accessed” directly by entering the Target ID
value.

A printed report of the records in the Targef Table is available through the TRANSFER softkey 1 .
Each record in the Target Table includes:

D Description Source Tolerance Type Target Units +Tolerance -Tolerance Totalization Type n Total
001 PX7r Green Pail Net Weight Target Deviation 10 kg 1 1 Net Weight 0 0.000
006 MRRG Blue Pail Gross Weight Percent Of Target 0 kg 9 " Gross Weight 0 0.000
007 WOPW Red Pall Gross Weight Percent Of Target 10 kg 20 20 Gross Weight 0 0.000

008

Figure 64: Target Table Record_Manual Filling

D Description Source Parameter ID Tolerance Type Target Units +Tolerance -Tolerance Totalization Type n Total
0o milk1 Net Weight wt0111 Target Deviation 10 kg 1 1 Net Weight 0 0.000
055 milk2 Gross Weight wt0110 Exact Limit 0 kg 9 1 Gross Weight 0 0.000
007 milk1 Parameter ap0151 Percent Of Target 10 20 20 Parameter 0 0.000

oos

Figure 65: Target Table Record_Over/Under

For more details about the Target Table, see Configure the Target Table for Manual Filling and Configure the
Target Table for Over/Under.
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3.4.2 Log Files

3.4.2.1 Change Log

The Change Log in the IND500x terminal file fracks all changes to shared data. The Change Log can be
enabled or disabled in setup at Maintenance>Configure/\View>Change Log.

The Change Log file is a linear-type file that eventually becomes full if not reset. It will hold an estimated 2,500
records. When the file becomes 75% full, a warning message displays to indicate the status. Another message
displays when the file is 90% full. If the file is not reset, it will continue to sfore records until it is 100% full and
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a final T00% full message displays. Additional changes to shared data will not be recorded until the file is

reset.

The Change Log file is available as a comma-delimited file (change.csv) that can be exporfed fo the InSite

program or a

ny FTP client PC.

User could view change log on terminal or Web Server. The example of view show as below.

Date Time User Object New Value
12-Jul-2021 15:30:05 Admin dc0101 1
12-Jul-2021 15:29:45 Admin dc0102 2
User For setfting and table change in setup menu, the current user name shows.

For table update, the user name who logon via FTP shows.
Object | For sefting change, the parameter name (i.e. "ce0103") shows.

For table change or update, the table name (i.e. "Tare Table") shows.

Maintenance Log

The “Maintenance Log” tracks service operations that an Operatfor or Service Technician performs with the
equipment. MT Service and Validation Agencies or those who audit for them will use this log.

Overview

The maintenance log file is a ring-type file that overwrites the oldest record when is becomes full. The
mainfenance log file can hold a maximum of 2500 records. The maintenance log is recorded in File-system
and won't be lost after system power-off. The used size will be checked while new log is recorded. If the used
size is more than 75%, 90% or full, hint information will be thrown to Sysfem Line of Home Screen to inform
user to do backup and clear mainfenance log.

Maintenance Log Record
The maintenance log format shows as below.

Field Data Type Length (bytes) Description

Date and Time u32 7 Year/Month/Day/Hour/Minute/Second
Username String 13 User String Name

Event Code us 1 Event code

Status String 8 Log String status

Operation

When Event identified by Event Code happens, a record is added info Mainfenance Log.
The Maintenance Event Code, Event and relafed possible status are illustrated in the following table.

Event Code

Event Description

Status (String)

Calibration test failed.

1-n=failed at step n

Zero calibration performed.

FAILURE, SUCCESS, Motion

Span calibration performed.

FAILURE, SUCCESS, Motion

CalFree calibration performed.

FAILURE, SUCCESS

Log file exported via FTP.

MAINT, CHANGE, TACT (Action), ALIBI

© 0 b W N —

Setup file exported - .dmit files exported via
FTP.

SUCCESS

IND500x




3.4.23

IND500x

Event Code Event Description Status (String)

10 Metrology switch / electronic seal broken. SUCCESS
11 Calibration Expired. "1"=days
15 Added option component Manual text entry
16 Removed option component Manual text entry
17 Replaced component Manual text entry
18 Maintenance Log initialized. SUCCESS

When Maintenance Log is Enabled,
Maintenance Log is Reset in Menu, this event
will be added.

Note: If Master Reset or Factory Reset is
detected while terminal is powered up, system
try to add this event, but default maintenance
Log xr0103 is disabled, this event is not
added successfully.

19 Calibration values manually edited. SUCCESS

21 Set dafe or time. SUCCESS

22 Table exported. tare, target, cont, caltw1, calfest]
23 Calibration test passed. SUCCESS

28 Successful zero command SUCCESS

b5 Step calibration performed. SUCCESS, FAILURE
56 1-Point Test failed. 1-n = failed atf step n
57 1-Point Test expired. "1"= Days

58 1-Point Test passed. SUCCESS

59 Walk Test failed. 1-n = failed af step n
60 Walk Test expired. "1" = Days

61 Walk Test passed. SUCCESS

62 Custom Named Event Test failed. 1-n = failed atf step n
63 Custom Named Event Test expired. "1" = Days

64 Custom Named Event Test passed. SUCCESS

Event ID 15, 16, 17 are added manually. Other Events are added automatically when the Events are friggered
by Operation described in Event Description.

Table File Transfer

 The file to hold all Maintenance Log Records: ram:\\maint.log

» The file for customer to view: gen:\\maint.csv

Error Log

Thee Error Log confains a list of all events or alarms. Customers or technicians can use this log to frace
operations, events and alarms to aid troubleshooting.

Configuration

Because the importance of an alarm varies from customer fo customer, it is imperative that the customer has a
choice of which alarms to receive. Disabling lower priority alarms can be used to reduce so-called “alarm
floods” where too many unimportant alarms are reported.

Below is a sample of the setup fable of a typical device for alarming. Level 5 alarms would always be reported
and cannot be disabled due to security and liability issues. The customer always has the option to ignore
alarms at their own risk.

NAMUR Level Log Description
5 Yes (fixed)
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NAMUR Level Log Description

4 Yes/No

3 Yes/No Customer could decide whether the level should be recorded.
2 Yes/No

1 NA -

Log File Size

The log file can hold a maximum of 500 records. The used size will be checked while new error is recorded. If
the used size is more than 75%, 90% or full, hint information will be thrown to inform user fo do backup and
clear error log.

Communications

This section is infended as a reference concerning only the structure and seftup of communication protocols
supported by the IND500x terminal.

Incorrect wiring of the communication circuits
The IND500x terminal or interface board become damaged.
- Wire the communication circuits exactly as shown in the Chapfer Installation.

Serial Interface Parameters

One standard and five optional serial ports are supported with the IND500x terminal. COM1 is the standard
port, and can be found on the Main PCB of the IND500x. The optional COM2 and COM3 can be found on the
Ethernet/COM2/COMS3 interface that is installed in the ACM500 safe area communication module. The optional
COM4 and COMb are found on the fiber optic or intfrinsically safe current loop interface boards that can be
installed in the IND500x terminal. The optional COM6 can be installed on IND500x main board.

COM1 provides an RS-232 interface. This is a three-wire (TDX, RXD, and GND) inferface with XON/XOFF flow-
control capabilities (handshaking). This port can also be used for loading new IND500x firmware and to
access the shared data server.

Optional COM2 provides only RS-232. This interface is a three-wire connection with XON/XOFF handshaking
capabilities.

Optional COM3 provides RS-232, RS-422, and RS-485 interfaces. The RS-232 interface is a three-wire (TDX,
RXD, and GND) with XON/XOFF flow-control capabilities (handshaking). The RS-422 is a four-wire interface
designed for single point-to-point communication. The RS-485 connection is a two-wire interface but does not
provide multi-drop communication with addressing. All interfaces can be output simultaneously; however, only
one input can be used.

Optional COM6 provides an RS-232 interface. This is a three-wire (TDX, RXD, and GND) inferface with XON/
XOFF flow-control capabilities (handshaking).

Character framing is programmable in the setup mode. Framing can be:

e 1 start bit

e 7 or 8 ASCII data bits (selectable)

e 0 or 1 parity bit (none, even, or odd)

e 1 stop bit

The baud rate can be configured from 300 to 115.2K baud and a checksum character can also be configured
for the standard confinuous outpuf string.

The IND500x terminal uses software handshaking fo control data flow commonly referred to as XON/XOFF
handshaking. When a receiving device is getting information from an IND500x terminal and cannot receive any
more in its buffer, it sends an ASCII XOFF (13h) felling the IND500x terminal fo temporarily stop sending dafa
until its buffer clears.

When the device can receive more data, it sends an ASCIl XON (11h) felling the IND500x terminal fo begin
sending dafa again. This process can occur as often as required by a receiving device.

The XON/XOFF method is the only type of handshaking that is supported by the IND500x terminal.
The IND500x ferminal supports two different modes of data output — demand and continuous.
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Demand Output Mode

The demand output mode transmits data only when the IND500x terminal receives a print request. Print
requests are sent fo the IND500x terminal when:

» The operator presses the PRINT button.

e A discrefe inpuf selected as print is triggered.

e An ASCIl “P* is sent through a command input port.

e Auto print is enabled and all conditions for aufo print are met.

e A PLC command to print is received.

e The “Print” command shared data is triggered.

When triggered, data is fransmitted in a string programmed in the templafe editing portion of setup.
Demand mode is used typically when sending data to a prinfer or PC on a fransactional basis.

Custom Triggers

There are three programmable custom friggers in the Connections section of setup that can be used fo “trigger”
a specific demand output. This could be used fo provide a separate “Print” key (using a discrefe input) that
prints a specific template to a particular serial port or Ethernet. Using the custom friggers enables printing of
different information fo the same port or a different port based on which custom trigger is initiated. While not
normally used, these cusfom triggers provide great flexibility in configuring demand outputs.

A connection using a custom frigger is configured like a standard demand output except thaf Trigger1, Trigger
2, or Trigger 3 is selected as the trigger instead of Scale. Affer making the connection, a custom frigger can be
assigned to one of the discrete inputs fo initiafe the demand output. A custom frigger can also be initiated
directly by a PLC command (refer fo the IND500x Terminal PLC Inferface Manual); by foggling one of the
cp0101, cp0102, or cp0103 shared data variables (refer to the IND500x Shared Data Reference); or by
assigning the frigger o one of the trigger softkeys (refer fo Softkey Mapping section in Appendix, and to the
Connections section in Chapter Setup and Configuration).

Output Templates

The IND500x provides ten fully customizable templates to define a custom string of data fo be transmitted. A
templafe can be used with a demand mode connection, a custom frigger connection or with a continuous
template connection. In the setup of the terminal, a femplate is tied to an output connection so that when that
connection is friggered, the selected template will be transmitted.

Of the ten available output femplates, three confain default sefting, Template 1, Template 2 and Template 5.
When no application software is installed in the IND500X, the remaining templates are blank. The three default
templates in the terminal from the factory are as follows:

Template 1 Template 2
Scale ID
Current Time
XX XX kg Current Dafe
XXX kg T
xx.xx‘ kg N XX.XX kg
XXX kg T
XX XX kg N
Template 5
Totals Report
Current Time Current Date
Subtotal:
n = XXX XXX.XX kg
Grand Total:
n = XXX XXXX.XX kg

Figure 66: Template
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Each template can store up to 1,000 bytes of dafa. There is no warning if a femplate overflows this limit unfil
the femplate is saved. At this time, any information over the 1,000-byte limit will be lost. The InSite program
does track the size of the template as it is being built and provides an appropriate warning if the limit is
exceeded.

The fable that follows defines how the 1,000 bytes are calculated.

Print Field Space Used

IND500x Data Field |8 characters

Special Character 4 characters + code (2 or 3 characters depending on the character)
String Field String length + quantity (1 or 2)

Justify a Field 2 characters + justify letter (L, R, C) + space limit (1, 2, or 3 characters)
Zero Fill a Field 2 characters + Z + space limit (1, 2 or 3 characters)

Repeat Character 5 characters + number (1, 2 or 3 digits for number of fimes repeated)
Line end <CR><LF> |7 characters

Template Example
The following example shows a customer tickef that has three template strings cenfered in a 40-character wide
field, with an asterisk underline.
J.W. CAREY COMMUNICATIONS
URBANA, ILLINOIS
DAILY WEIGHT TOTALS

3k sk ok sk sk sk ok sk ok sk sk sk ok sk ok sk sk sk ok sk ok sk sk sk ok ok sk sk ok sk sk ok sk skok sk skok sk ok

The table that follows shows the information fo calculate how much of the template remains for field data.

Character Description Character Total

IND500x Field (String 1) 8 (IND500x shared data field)
Centered (Justify in 40-character field) 2 + 1 (letter C) + 2 (iwo digits for quantity 40)
CR (ASCII Carriage Return character) 2 + 1 (one digit for quantity 1)

LF (ASCII Line Feed character) 2 + 1 (one digit for quantity 1)
Total formatting characters required 19

Total space required (characters on each line) 25+19+19=63

ASCII (*) character 1 (ASCII character)

Repeat (*) 40 times 5 (repeat) + 2 (number of repeats)
CR 2 + 1 (one digit for quantity 1)

LF (ASCII Line Feed character) 2 + 1 (one digif for quantity 1)
Total space for line of asterisks 14

Grand total of characters (19 + 63 + 14) 96

Total characters remaining in this femplate (1,000 — 904

96)

Template Space Calculation

* Regardless of the number of characters in an IND500x terminal dafa field, a femplate uses only eight
characters (the field code).

 Justification uses four to six characters that are not used if the field remains unjustified.

Continuous Output Mode

The continuous output mode of the IND500x can be used fo continuously send weight data and scale status
information to a remote device such as a PC or a remote display.
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IND500x

Continuous mode can be assigned fo COM1, COM2, COM3, COM4, COM5, COM® or Eprint. Checksum can be
enabled or disabled on any of these ports with confinuous output. A data string will be output approximately 20

times per second for baud rates above 4800 baud. If a baud rate below 4800 is selected, the output rate will
be slower. At 300 baud, the output rafe is only approximately 2 per second. A specific outpuf rate can be sef
through a Shared Data write fo field csO121 (refer to the IND500x Shared Datfa Reference).

The format is fixed, except for baud rate, parity, data flow (XON/XOFF), and inferface type. The data consists of

17 or 18 byfes.

Non-significant weight data and tare dafa digits are fransmitfed as spaces. The continuous outpuf mode
provides compafibility with METTLER TOLEDO products that require real-time weight data.

The table that follows shows continuous format output.

Status2 Indicated Weight3 Tare Weight4
Character |1 |2 3 4 5 6 |7 8 9 |10 /11 12 13 |14 |15 |16 |17 18
Data STX SWA |[SwWB SWC [MSsD - |- - |- |LSD/MS |- |- |- |- |LSD/CR CH
1 D 5 |K6

Notes on Continuous Output Format

e ASCII Start of Text character (02 hex), always fransmitted.

» Status words.

Status Word A Bit Definitions
Bits 2, 1, and 0
2 1 0 Decimal Point Location
0 0 0 XXXXX00
0 0 1 XXXXXO
0 1 0 XXXXXX
0 1 1 XXXXX.X
1 0 0 XXXX. XX
1 0 1 XXX XXX
1 1 0 XX XXXX
1 1 1 X XXXXX
Bits 4 and 3

4 3 Build Code
0 1 X1
1 0 X2
1 1 X5

Bit 5 Always =1

Bit 6 Always = 0

Status Word B Bit Definitions
Status Bits Function

Bit O Gross =0, Net =1
Bit 1 Sign, Positive = 0, Negative = 1
Bit 2 Out of Range = 1 (Over capacity or Under Zero)
Bit 3 Motion = 1, Stable =0
Bit 4 Ib =0, kg =1 (see also Status Byte 3, bits 0-2)
Bit b Always =1
Bit 6 Zero Not Captured = 1
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Status Word C Bit Definitions

Weight Description

Bits 2, 1, and O -

Ib or kg, selected by Status Byte B, bit 4

grams (9)

mefric fons ()

ounces (0z)

froy ounces (0zt)

penny weight (dwt)

fons (ton)

— === O/ 0O O0C/O DN

cusfom unifs

Bit 3 Print Request = 1

Bit 4 Expand Dafa x 10 = 1, Normal = 0

Bit 5 Always =1

Bit 6 Always = 0

Continuous Template Output

If continuous template is selected as the assignment for a connection, a custom string of dafa can be
configured using one of the five available templates. When a confinuous template output is selected, the output
rate depends on the size of the template and the baud rate selected. The rate varies from approximately once
per second up to approximately 20 fimes per second.

The table that follows shows the estimated output rates of a 160-byfe template.

Continuous Template Output Rate
Baud Rate Outputs / Second Baud Rate Outputs / Second
300 1 9600 10
600 2 19200 12
1200 4 38400 14
2400 6 57600 16
4800 8 1156200 18

The femplate can include any combination of elements (IND500x Field Codes, ASCII characters, or print
strings). Note that the output rate may be adversely affected by fransmitting a large templafe or selecting a slow
baud rate.

The femplate is configured as explained in Chapter 4, Sefup and Configuration, and this templafe has the same
Size restrictions as described above in the Oufput Templafes section of Demand Output Mode.

CTPZ

The CTPZ input mode provides a method for a remofe serial device to trigger several basic functions when a
control character is sent to the IND500X. Remote ASCII control characters and the IND500x ferminal responses
include:

e C - Clears the scale to gross

e T-—Tares the scale (causes a pushbutton tare)

¢ P —Initiates a print command

e /- Zeros the scale

All other characters are ignored. ASCII confrol characters can be sent in upper- or lower-case.

Example: Initiate A Pushbutton Tare

1 Program the terminal for CTPZ input for a specific port.
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2 Program the serial port paramefers to match the other device.
3 Send the ASCII character “T”.
= A pushbutton tare is initiafed.

Standard Interface Command Set (SICS) Protocol

The IND500x ferminal supports the METTLER TOLEDO Standard Interface Command Set (MT-SICS), which is
divided into four levels (O, 1, 2, 3), depending on the functionality of the device. The IND500x terminal
supports parts of levels O and 1:

e MT-SICS level 0 — Command set for the simplest device

e MT-SICS level 1 — Extension of the command set for standard devices

A feature of this concept is that the commands combined in MT-SICS level O and 1 are identical for all devices.
Both the simplest weighing device and a fully expanded weighing workstation recognize the commands of MT-
SICS levels O and 1.

Data Interface Configuration

Interface settings such as baud rate, number of data bits, parity, handshake protocols and connector pin
assignments are described in Configuration > Communication Setup > Interfaces.

Version Number of the MT-SICS

Each level of the MT-SICS has ifs own version number, which can be requested with the command |1 from level
0. The IND500x supports:

e MT-SICS level O, version 2.2x (except the ZI command)

e MT-SICS level 1, version 2.2x (except the D, DW and K commands)

Command Formats
Each command received by the scale via the data interface is acknowledged by a response of the device fo the
fransmitter. Commands and responses are data strings with a fixed format.

Commands sent o the IND500x terminal comprise one or more characters of the ASCII character set.
Commands are entered only in uppercase.

» The parameters of the command must be separafed from one another and from the command name by a
space (ASCII 32 dec., in the examples shown in this section, a space is represented as _ ).

e Each command must be terminafed by CR LF (ASCII 13 dec., 10 dec.).

The characters CR and LF, which can be inputted using the ENTER or RETURN key of most entry keypads, are
not listed in this description. However, they are essential to be included for communication with the IND500x
terminal.

Example
Command fo tare the IND500x terminal: “TA_20.00_Ib" (The command terminator CR LF is not shown.)

Response Formats

All responses sent by the IND500x terminal fo the fransmitter to acknowledge the received commands have one
of the following formats:

e Response with weight value

» Response without weight value

e Error message

Format of the Response with Weight Value

ID Status Weight Value Unit C, L
\ | \
1-2 1 10 1-3
characters character characters characters

Figure 67: Format of response with weight value
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* ID — Response identification
e __—Space (ASCIl 32 dec.)
« Status — Status of the IND50OX ferminal. See description of the commands and responses.

« Weight Value — Weighing result, which is shown as a number with 10 digits, including sign directly in front
of the first digit. The weight value appears right justified. Preceding zeroes are suppressed with the
exception of the zero to the left of the decimal point.

 Unit — Weight unit displayed.

¢ CR - Carriage Return (ASCII 13 dec.)
e LF - Line Feed (ASCII 10 dec.)
Example

Response with a stable weight value of 0.256 kg: S _S_ _ _ _ _ _ 0.256 _ kg
Format of the Response without Weight Value
ID Status Parameters C, L
|
1-4 1
characters character

Figure 68: Format of response without weight value

¢ |D — Response identification

e _ —Space (ASCIlI 32 dec.)

« Status — Status of the IND500x ferminal. See description of the commands and responses.
¢ Parameters — Command-dependent response code

¢ CR - Carriage Return (ASCII 13 dec.)

e LF— Line Feed (ASCII 10 dec.)

Format of Error Messages

D ¢, L
Figure 69: Format of error message
e |ID — Error Identification

There are four different error messages. The identification always comprises two characters.

- ES — Syntax error
The IND500x terminal has not recognized the received command.

- ET - Transmission error
The scale has received a “faulty” command, such as a parity error.

— EL - Logical error
The command is understood, the parameter is wrong.

— Internal Error
The command is understood but cannot be executed at this fime.

¢ CR — Carriage return (ASCII 13 dec.)
e LF - Line Feed (ASCII 10 dec.)

Tips for the Programmer
This section confains tips for programming the IND500x terminal SICS protocol.

Command and Response

The dependability of application software can be improved by having the program evaluate the response of the
IND500x ferminal fo a command. The response is the acknowledgment thaf the IND500x terminal has received
the command.

Reset

When establishing communication between the IND500x terminal and system, a resetf command can be sent
to the IND500x terminal to enable a starf from a determined stafe. When the IND500x terminal or system is
switched on or off, faulty characters can be received or sent.
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Quotation Marks (“ )
Quotation marks included in the command responses are used fo designafe fields and will always be sent.

3.5.6.6 Commands & Responses MT-SICS Level 0

The IND500x terminal receives a command from the system compufer and acknowledges the command with
an appropriate response. This section contfains a detailed description of the command set in alphabetical order
with the associated responses. Commands and responses are closed with CR and LF. These termination
characters are not shown in the following description, but they must always be entered with commands or sent
with responses.

The commands of MT-SICS level O are available with even the simplest devices, which support the METTLER
TOLEDO Standard Interface Command Set. The commands are listed as follows:
10 Inquiry of all implemented MT-SICS commands

e T Inquiry of MT-SICS level and MT-SICS versions

12 Inquiry of balance data

13 Inquiry of balance SW version and type definition number
e |4 Inquiry of serial number

16 Inquiry of scale build parameters

e S Send stable weight value

e Sl Send weight value immediately

* SIR Send weight value immediately and repeat

e ZZero

* @ Reset (clear out serial buffer)

10 — INQUIRY OF ALL IMPLEMENTED MT-SICS COMMANDS
Command: 10 — Inquiry of all implemented MT-SICS commands

Response

0B O “I0” Level O “I0” command imple- [0BO 1" Level O “IT” command imple-
mented mented

0B O “12” Level O “12” command imple- [0B O 13" Level O “1I3” command imple-
mented menfed

0B O 14" Level O “I4” command imple- [0BO"S Level 0 “S” command imple-
mented menfed

0B O “SI” Level O “SI” command imple- 0B O “SIR” Level O “ SIR” command imple-
mented mented

I0BO“Z" Level 0 “Z” command imple- 0B O "@" Level 0 “@" command imple-
mented menfed

0B 1“SR” Level 1 “SR” command imple- 0B 1T Level T “T” command imple-
mented menfed

0B 1TA” Level 1 “TA” command imple- [0B 1 “TAC" Level 1 “TAC” command imple-
mented menfed

(0B 1Tl Level 1 “TI” command imple-
mented

Error Response 10 | - Cannot execute command at this time.

1T — INQUIRY OF MT-SICS LEVEL AND MT-SICS VERSIONS
Command: [T — Inquiry of MT-SICS level and MT-SICS versions

Response: 11 _A_“" “2.2x" "2.2x" "~ =~
No Levels fully implemented

2.2x Level O, version V

2.2x Level 1, version V2.2x

No MT-SICS 2 commands

No MT-SICS 3 commands

Error Response 11 _ | — Command understood, not executable at present.
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Comments

* In the case of the MT-SICS level, only fully implemented levels are listed. In this case, neither level O nor
level 1 were fully implemented so the level is not specified.

* In the case of the MT-SICS version, all levels are specified even those only partially implemented.

12 — INQUIRY OF DATA
Command: |12 — Inquiry of data.
Response: | 2 _ A _“IND500x _ Standard _50.00 kg”

Response: | 2 _ A _“IND500x _ b00xFill _50.00 kg”
e IND500x - Model number of terminal

» Standard - Basic model with no special application software

e BOOxFill - Sent when an IND500x-Fill is queried

¢ 50.00 kg - Capacity and primary unit of the base connected to the IND500x

« Error Response 12 _ | — Command understood, not executable at present.

Comments

The number of characters of “fext” depends on the application software and scale capacity.

I3 — INQUIRY OF SW VERSION AND TYPE DEFINITION NUMBER
Command I3: Inquiry of SW version number(s) and type definition number.
Response: I3 _A _“1.00"

¢ 1.00 — Firmware version of the IND560x

e Error Response I3 _ | — Command understood, not executable at present.
Comment
The number of characters of “fext” depends on the revision and device type.

14 — INQUIRY OF SERIAL NUMBER

Command: 14 — Inquiry of serial number.

Response: 14 _ A _ “text”

e Serial number as “text” (content of shared data xsO105 in IND500x terminal)

¢ Error Response 14 _ | — Command understood, not executable at present.

Example

Command: | 4 — Inquiry of serial number

Response: | 4 _ A _"123456-6GG"

Comments

The serial number response is the content of the terminal serial number as enfered in the setup.

16 — INQUIRY OF SCALE BUILD PARAMETERS

Command 16 Inquiry of scale build parameters
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Response 16 _IBx

x = Scale Application:
| - Industrial

L - Retail

P — Precision

16 _ MAX _ maxvalue _ unit

e unit = Primary Unit

 maxvalue = Maximum capacity in Primary
Unit

16 _ MIN _ minvalue _ unif

minvalue = Minimum capacity in Primary Unit

|6 _ TH _ ptvalue _ unit

ptvalue = Max. pre-set tare in Primary Unit

16 _ Ri _resolu _ unit _ maxval _ unit

e Ri = Range Information:

0 - Single Range

1,2,3 — Partial Range / Interval info

e resolu = resolution of range/Interval Ri in
Primary Unit

» maxval = Max value of range/Inferval Ri in
Primary Unit

16 _E_nd nd = Approved resolution:
0d - non approved scale
1d - display value equals verification interval
10d — class Il scale with extended resolution
Example
Command 16 Inquiry of scale build parameters
Response 16 _IBI Industrial Scale
16 MAX 15.000 kg Max. Capacity 15.000 kg
16 MIN 0.040 kg Min. Capacity 0.040 kg
16 TH 15.000 kg Max. pre-set tare 15.000 kg
16 R1 0.002 kg/6.000 kg Range 1: resolution 0.002 kg / Max. value
6.000 kg
16 R2 0.005 kg/15.000 kg Range 2: resolution 0.005 kg / Max. value
15.000 kg
|6 E Od non approved scale
Comments Ptvalue: for multi infervals, the ptvalue is the first interval capacity, but the real max

pre-set tare maybe smaller than the first interval capacity.
Minvalue: for multi Range, it is the minimum capacity of the first Range in primary unit.

S — SEND STABLE WEIGHT VALUE
Command: S — Send the current stable net weight.
Response:

e S _S_ WeightValue _ Unit — Current stable weight value.
e S _ | —Weight value is in the current displayed units.

° S_ +—IND560x in overload range.

e S _-—INDb560x in underload range.
Example

Command: S — Send a stable weight value.
Response: S _ S
Comments

100.00 _ kg. — The current, stable weight value is 100.00 kg.

The terminal will wait for up fo 3 seconds after receiving an “S” command for no-mofion. If motion does not

settle within this time, the command is aborted.
SI — SEND WEIGHT VALUE IMMEDIATELY

Command: SI — Send the current nef weight value regardless of scale stability.
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Response:
e S _S_ WeightValue _ Unit — Stable weight value.

¢ S _ D _ WeightValue _ Unit — Non-stable (dynamic) weight value.

e S _I-The command is understood, cannot execute the received command af this time (scale currently
execufing another command, such as tare).

e S _ +—IND560x in overload range.

¢ S _-—IND560x in underload range.

Example

Command: SI — Send current weight value.

Response: S _D 129.07 _ kg — The current weight value is unstable (dynamic) and is 129.07kg.
Comments

« The response fo the command Sl is the last internal weight value (stable or dynamic) before receipt of the
command SI.

« \Weight value is in the current displayed units.

SIR — SEND WEIGHT VALUE IMMEDIATELY AND REPEAT

Command: SIR — Send the net weight values repeatedly, regardless of scale stability.
Response:

e S _S_ WeightValue _ Unit — Stable weight value.

¢ S _ D _ WeightValue _ Unit — Non-stable (dynamic) weight value.

¢ S _|-The command is understood, cannot execute the received command at this time (IND500x ferminal
is executing another command, such as tare).

e S _+—IND560x in overload range.
e S_--IND560x in underload range.

Example

Command: SIR — Send current weight values at infervals.

Response:

e S_D_____ 129.07 _kg

e S_D_____ 129.08 _ kg

e S_D_____ 129.09 _ kg

e S_D_____ 129.09 _ kg

e S_D_____ 114.87 _kg

e ...—The scale sends stable or non-stable weight values at intervals.
Comments

¢ SIR is overwritten and cancelled by the commands S, SI, SR, and @.

¢ The number of weight values per second depends on the scale type and will vary from approximately 6
(older IDNet bases) to approximately 50 (SICSpro bases).

< \Weight value is in the current displayed units.

Z - ZERO
Command: Z — Zero the scale.

Response:
e 7 _A—The following then holds:
Scale is in gross mode
Zero sefting performed, (stability criterion and zero setting range complied with).

e Z _1-The command is understood, cannot execute the received command at this time (IND500x terminal
is currently executing another command, such as tare, or timeout as stability was not reached.)

e 7 _ +—Upper limit of zero setting range exceeded.
e 7 _-—Lower limit of zero sefting range exceeded.
Example

Command: Z — Zero.

Response: Z _ A — Zero sefting performed.
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Comments
» If enabled in setup a tare value will be cleared during zero setfing.

» The zero point determined during switching on is not influenced by this command (the measurement ranges
remain unchanged).

« The duration of the timeout is approximately one second.

@ — RESET

Command: @ — Reset the scale to the condition found after switching on, but without a zero setting being
performed.

Response: | 4 _ A _ “text” — Serial number of the scale, the scale is ready for operation.

Example

Command: @

Response: 14 _ A _"123456-6GG" — The IND500x ferminal is reset and sends the serial number.
Comments

e All commands awaiting responses are canceled.

» The “reset” command is always executed.

» Areset command received by the IND500x terminal during the calibration and test procedure cannot be
processed.

Commands & Responses MT-SICS Level 1

The following commands of MT-SICS level 1 are available:

e SR - Send weight value on weight change (Send and Repeat)
e TA — Set tare value

e TAC - Clear fare value

e Tl - Tare Immediately

SR — SEND WEIGHT VALUE ON WEIGHT CHANGE (SEND AND REPEAT)
Command: SR

e SR _ PresetValue _ Unit — Send the current stable weight value and then confinuously after every weight
change greater or equal to the preset value a non-stable (dynamic) value followed by the next stable value,
range = 1d fo maximum load.

e SR —If no preset value is entered, the weight change must be at least 12.5% of the last stable weight value,
minimum = 30d.

Response:

e S _S_ WeightValue _ Unit — Current, stable weight value. Weight change.
e S _ D _ WeightValue _ Unit — Non-stable weight value.

e S _S_ WeightValue _ Unit — Next stable weight value.

e S _|-The command is understood, the received command cannot be executed at this time (the IND500x
terminal is currently executing another command, such as tare, or timeout as stability was not reached.)

e S _ L-Command understood, parameter wrong.
S _ +— IND560x in overload range.
e S _-—INDb560x in underload range.

Example

Command: SR _ 0.50 _ kg — Send the current stable weight value followed by every load change > 0.50 kg.
Response:

e S_S_____ 100.00 _ kg — Scale stable.

e S_D_____ 115.23 _ kg — More than 0.50 kg loaded.

e S_S_____ 200.00 _ kg — Scale again stable.

Comments

e SR is overwriften and cancelled by the commands S, SI, SIR, @ and hardware break.

« If, following a non-sfable (dynamic) weight value, stability has not been reached within the fimeout interval,
the response “S _ | “ is senf and then a non-stable weight value. Timeout then starts again from the
beginning.
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¢ The preset value must be enfered in the first unit that is the weight unit displayed after the IND500X ferminal
is swifched on.

T - TARE

Command: T — Tare a stable weight value

Response:

e T_S_WeightValue_Unit — Taring performed. Stability criterion and taring range comply with settings.

Current Tare weight value in current units is refurned.

e T_1-Taring not performed (scale is executing another command, zero setting, or stability timeout
reached.)

e T_+ — Upper limit of taring range exceeded.
e T_- — Lower limit of faring range exceeded.
Example
Command: T
Response: T _S
Comments

¢ The new fare weight value overwrites tare memory.

 The duration of the fimeout depends on the scale type and its seftings. If motion does not seftle within this
time, the command is aborfed.

¢ (Clearing tare value: See command TAC

TA — INQUIRE/ENTER TARE VALUE

Command:
* TA - Inquiry of tare weight value
e TA _ Tare Preset Value _ Unit — Entry of a tare value.

100.00_kg — The IND500x accepts a tare value of 100.00 kg.

Response:
e TA_A_TareWeightValue _ Unit — Current Tare weight value.
¢« TA_I-The command is understood, the received command cannot be executed at this time (the IND500x

terminal is currently executing another command, such as zero setting).
e TA_L-Command understood, parameter wrong.
Example
Command: TA _ 10.00 _ kg — Load a preset tare of 10 kg.
Response: TA_A 10.00_k g — The IND500x accepts the 10.00 kg tare value.
Comments
e The existing tare will be overwritten by the preset fare weight value.
e The IND500x ferminal will automatically round the inputted tare value to the current readability.
 The presef value must be entfered in the current units.

TAC — CLEAR TARE VALUE
Command: TAC - Clear fare value.

Response:
e TAC _ A - Tare value cleared.

e TAC _ I - The command is understood, the received command cannot be executed af this time (the
IND500x ferminal is currently execufing another command, such as zero sefting, or fimeout as stability was
not reached).

Tl — TARE IMMEDIATELY

Command: Tl — Tare immediately, (store the current weight value, which can be stable or nonstable (dynamic),
as fare weight value).

Response:
e TI1_S _ WeightValue _ Unit — Taring performed, stable tare value.

e TI1_D _ WeightValue _ Unit — Taring performed, non-stable (dynamic) tare value.

¢« TI_1-The command is understood, the received command cannot be executed af this time (the IND500x
terminal is currently executing another command, such as zero setting.)

e TI1_L-The command is understood, the parameter is wrong.
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e TI_+ - Upper limit of taring range exceeded.
e T1_-—Lower limit of faring range exceeded.
Example

Command: Tl — Tare.

Response: T1_D
Comments

* Any previous tare value will be overwritten by the new fare weight value.

e Even during a non-stable (dynamic) condition, a tare weight value can be determined. However, the tare
value defermined in this manner may not be accurate.

« The stored fare weight value is sent in the current units.

117.57 _ kg — The fare memory holds a non-stable (dynamic) weight value.

Remote Discrete /0 (ARM100)

The IND500x provides the ability to expand the discrete input and output control fo remote ARM100 devices.
This ability is required when more than four inpufs or six outputs are used (these are limits of the internal
discrete 1/0 option) or it may be beneficial fo have all of the I/0 exfernal to the IND500X based on the appli-
cation. A fotal of three sets of I/O are supported in the IND500x. This could be configured as the internal
discrete 1/0 option and two remofes or all three sefs of I/0 could be remotes.

The communication link from the IND500x terminal fo the ARM100 remote discrete I/0 module is an RTU-
based RS-485 communication protocol. During power-up, if remote discrefe I/O has been enabled, communi-
cation will be established between the IND500x terminal and the remote modules. Any communication errors
will be shown on the system line of the IND50OX.

Since the ARM100 uses the RS-485 communication link, either the ACM200 configured with the CL/RS-422/
RS-485 option or the ACM500 with the optional COM3 option may be connected directly to the ARM100. For
short runs of 50 feet or less, COM1 (intrinsically safe) may also be used fo connect to ARM100 via a signal
barrier and an RS-232 to RS-485 converter, both installed in the safe area. COM4 or COM5 (available in
optional current loop and fiber optfic interfaces) may also be used fo connect fo an ARM100 via an ACM200
module configured with the optional RS-485 interface or the dual channel fiber optic converter with an RS-232
o RS-485 converter.

This communication uses both the input and output portions of the port so it cannot be shared with any other
connections. When “Remote Discrete 1/0” is selected as the assignment for COM1, COM3, COM4 or COMb, the
communication parameters are automatically preset by the terminal and cannot be changed from the front
panel — they can only be viewed.

COM2 does not support “Remote Discrefe I/0” assignment.

The parameters include:
e Baud Rate: 57600

e Data bits: 8
 Parity: None

e Flow Control: None
e Interface: RS-485

Affer the ARM100 modules are wired per the defails in the ARM100 Installation Guide and programming the
assignment in the connections portion of setup, the remote modules should be operational. When assigning
functions fo remote discrete 1/0 locations, the remote modules are addressed by 1.0.x for module #1, 2.0.x for
module #2, and 3.0.x for module #3. Each module provides four inputs and six dry-contact relay oufputs.

Example
Tare assigned fo discrete I/0 input address 1.0.1.
This indicates that when input #1 is turned on in remote module #1, a tare will be taken.

ASCII Input

With the IND500x terminal, an inirinsically safe bar code scanner or other infrinsically safe ASCII device can be
connected fo a port and used as an input device to enfer ASCII data. This is done with the ASCII Input
connection type. When this input type is selected, the assignment for the data received must also be specified
at Communication > Templates > Input. Available assignments include:

* DI
e Keypad
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e Tare

e TarelD

e Target ID

« Filling Material ID for Filling & Drum Filling
e Active Target.

As part of the programming for using the ASCII input, an input femplate must be configured. The template
feature permits removal of a preamble (preceeding characters) and a postamble (irailing characters) that are
not part of the desired data. Using these parameters in the setup of the input template, the number of characters
to be ignored before and after the data are programmed. These must be the same for each data input string that
the IND50O0x receives.

An inpuf will be terminated after the receipt of the programmable “Termination Character” or a 1 second timeout
of no new characters received. At this fime, any input data that has been collected will be applied to the
assignment that has been selected. This could be an actual value such as a preset tare value or a response for
IDs, or it could initiate a look-up into the fare or target table by selecting Tare ID or Target ID.

The following notes apply fo how the ASCII input is handled through the input template:

e The Preamble Length selects how many characters should be skipped af the beginning of an input string
before the desired data.

¢ Data Length defines the maximum length of a string. All characters beginning affer the Preamble through the
Length selection will be used as the input.

¢ The Postamble length is the number of characters (before the Termination Character) thaf will be stripped off
the dafa stfring. All other dafa from the Preamble Length to the Termination Character minus the Postamble
Length will be used as the inpuf string. When using an input that is always the same fixed length, this field
would remain blank.

« The Termination Character is used to signal the end of the string input. It can be any ASCII control character.
If “None” is selected, the timeout feature will terminate the entry.

e Thereis also a 1 second fimeout feafure that fracks the amount of time between characters. If this 1 second
time is exceeded, the string will also be considered terminated.

Example

Preamble of 2, Data length of 5, Postamble of O, Termination Character of <CR>, Input assignment of Tare.

Data received is: <STX>P001.5 kg<CR>

The preamble of 2 removes the <STX> and P characters. The next 5 characters of 001.5 are the actual data.

The postamble is set fo O because the data field has already been filled so no characters have o be removed.

The <CR> ferminates the input.

This string would input 1.5 as a preset fare fo the IND50OX.

This same dafa could be obtfained by programming a Preamble of 2, Data length of 8, Postamble of 3, Termi-

nation Character of <CR>. The Postamble length of 3 would remove the <space>kg from the data field since

they are the last 3 characters received in front of the <CR>.

Reports

In order fo print reports of the tare table, target table, or message strings, a connection must be made for the
“Reports” function. When a reports connection is made fo a serial port, whenever a report is run and then
prinfed, it will be routed to the assigned port.

The structure of the printed report is selectable in sefup so that all reports have the same general format.
Printable fields for the tare table and target table individual reports are also selected in the Reports section of
branch Communications.

A sample of each report in a 40 column wide and an 80 column wide print are shown in the following
sections.

Alibi Table

The Alibi Table can be viewed or printed. Alibi memory is viewed in the same way as a search and view of any
other table in the terminal. The table is accessible from the dedicated ALIBI softkey & , the REPORTS softkey
B , or through the menu free at Application>Memory>Alibi.
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Tare Table Report

In Tare Table Report examples listed below, all fields were programmed to print. A (*) record separator was
selected for these reports.
40 Column Example

If the first field on a line were disabled, it would not be printed and the field to the right would be shifted left. If a
field on the right of a line were disabled, it would not print and that space would be blank. If all fields on a
specific line were disabled, the complete line would be removed from the report.

Tare Memory Report

ID: 1T:26.4 kg

Desc: Blue Box #4

n: 54 Total: 52954.3 kg

Sk 3k 3k 3k 3k 3k 3k 3k sk ok sk ok sk sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skskkosko sk sk ok
ID: 5 T:3.7 kg

Desc: Green Bag #29

n: 7 Total: 25593.4 kg

Sk 3k 3k >k 3k >k 3k 3k 3k ok sk ok ok ok sk sk ok sk ok sk ok ok ok ok sk ok ok ok sk sk ok sk sk sk sk kosk sk sk ok
ID: 6 T: 23.3 kg

Desc: B16 Pallet

n: O Total: O kg

3k ok ok sk ok sk ok ok ok sk ok sk sk ok sk sk sk sk ok ok sk sk ok sk ok ok sk ok ok skeok sk skeok sk skeok sk kok

80 Column Example

If any field were disabled, that data would not be printed and that complete column would be removed from the
report.

Tare Memory Report
ID T Description n Total
1 26.4 kg Blue Box #4 54 52954.3 kg

Sk 3k sk ok sk sk sk ok ok sk sk sk sk ok sk sk ok ok sk ok sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk ok sk skook sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skok sk skok skokok sk

5 3.7 kg Green Bag #29 7 256593.4 kg

Sk 3k sk ok ok sk sk ok ok sk ok sk sk ok sk sk sk ok sk ok sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skeok sk sk ok sk skook sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skok sk skok skokok sk

6 23.3 kg B16 Pallet 0 0 kg

>3k ok sk ok ok ok ok ok sk ok sk sk ok sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk ok ok sk sk ok sk sk sk sk sk sk sk ok sk sk ok sk sk ok sk skeok sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk ok sk stk sk skok sk skok sk skok skokok ko

Target Table Report

In Target Table Report examples listed below, all fields were programmed to print. A (-) record separafor was
selected for these reports.
40 Column Report Example

If the first field on a line were disabled, it would not be printed and the field to the right would be shifted left. If a
field on the right of a line were disabled, it would not print and that space would be blank. If all fields on a
specific line were disabled, the complete line would be removed from the report.

Target Memory Report
ID: 1 Target: 11.00 kg
Spill: 0.55 Fine: 0.4
+Tol: 0.1 -Tol: 0.1
Desc: White RT4 Gran

ID: 2 Target: 12.35 kg
Spill: 0.48 Fine: 0.6
+Tol: 0.2 -Tol: 0.2
Desc: Mixture #7728
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ID: 3 Target: 23.85 kg
Spill: 0.3 Fine: 0.8
+Tol: 0.3 -Tol: 0.1
Desc: Yellow #40 Pel

80 Column Report Example

If any field were disabled, that dafa would not be printed and that complete column would be removed from the
report.

Target Memory Report
ID Target Spill Fine +Tol -Tol Desc
111.00 kg 0.55 0.4 0.1 0.1 White RT4 Gran

2 12.35kg 0.48 0.6 0.2 0.2 Mixture #7728A

323.85kg 0.30.80.30.1 Yellow #40 Pel

Message Table Report

The Message Table contains text that can be used in print femplates. There are 99 records and each record can
be up 0100 characters long. In the view of the message fable, only the first 20 characters of the message
string are shown. The message table report can only be prinfed from the Message Table branch of Application
using the TRANSFER softkey th . An example of the 40 column wide printed report is shown below. The 80
column report will also wrap if the line exceeds the 80 character limit.

Message Report
1 James Carey

2 Communications

3 101 East Main Street

4 This is an example of what
the view of a string of more
than forty characters would
look like in a report

Totals Report

The Totals report will print only the fields that have been enabled for the fotalizing function. If the subtotal feature
is disabled, then that field will not display or print. The example below includes both the subtotal and grand
tofal fields. The report format is always in a 40 column width for the Totals report.

Tofals report

14:25:39 20/Jul/2007
Subtofal:
n==6 86.19 kg
Grand Total:
n=27 372.76 kg

Shared Data Access

All setup parameters, friggers and sfatuses in the IND500x are stored and routed through “Shared Data”. This is
a system of memory mapping that permits remote clients fo send commands and receive data from the
terminal. In order fo access the shared data variables in the IND500x, a remote client must login to the Shared
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Data Server. Access is provided through either the COM1 serial port or through the optional Ethernet port.
Regardless of the method used, the same access is provided and the login procedure is very similar. The
IND500Xx is limited fo 3 simultaneous Shared Data Server logins.

Shared Data Server Login
Shared data access is available from the COM1 serial port and the optional Ethernet port.
Log to the Shared Data Server via COM1

1 Enable communication with the Shared Data Server with the 3 methods below:
Method 1 - Delete all connections to the COM1 port of the IND500X. In setup at Communication>Serial,
make sure that the port settings for COM1 are 115.2 K baud / 8 data bits / No parity / 1 stop bit.
Method 2 - Move switch SW2-1 to its ON position. This permits communication with the Shared Data
Server without deleting any connections that have been configured in setup. Setting SW2-1 fo ON will cause
the message “Test Mode” fo appear in the sysfem line until SW2-1 is turned OFF.
To restore access to configured COM1 connections, remember to return SW2-1 to its original, OFF, position
once Shared Data Server communication is ended.
Method 3 - At Communicafion>Connections, set the assignment of COM1 as “Shared Data Server”. This
setting allows communication with the Shared Data Server over COM1 without sefting SW 2-1 fo the ON
position. At Communication>Serial, ensure that port seftings for COM1 are 115.2 K baud / 8 data bits / No
parity / 1 stop bit.

2 Program the serial port of the remofe device as 115.2 K baud / 8 data bits / No parity / 1 stop bit.

3 Connect an RS-232 cable between the remote client PC and the IND500x COM1 port.
Connection fo the infrinsically safe COM1 port must be made via a signal barrier locafed in the safe area.

4 Open a program fo communicate with the IND500x (such as HyperTerminal).

b5 Type: user xxxxx where xxxxx is a valid username programmed in the Terminal > User branch of the setup
menu tree. The access level assigned to this username will determine which shared data variables will be
available.

6 If a password is required for the username entered in step 5, the ferminal will display: 51 Enfer password. If
no password is required, skip to step 8.

7 Type: pass xxxxx where xxxxx is the valid password for the username entered in step 5.
8 Response from IND500x: 12 Access OK
= The remote client is now logged onto the Shared Data Server via COMT,

Log to the Shared Data Server via Ethernet

The shared data server is available via port 1701. For applications that have no access fo port 1701, a second
port can be enabled. To enable the second port, enfer the desired port number in shared data variable xs0138.
This variable cannot be accessed from the front panel of the IND500x — modify it via the shared datfa server
(port 1701) fo change the second port value.

1 Program appropriate IP and Gateway addresses into the IND500x in the Communication, Network branch
of the menu free.

2 Connect a crossover cable between the remote client PC and the IND50Ox.

Open a program in the client PC to communicate with the IND500x (such as HyperTerminal).

4 Create a TCP/IP connection fo the IP address programmed in the IND500x af port 1701, or the alternative
port assigned using shared data variable xsO138.

= |f the IP and Gateway addresses and the cable connection are correct, the IND500x will display: Ready
for user.

5 Type: user xxxxx where xxxxx is a valid username programmed in the Terminal > Users branch of the sefup
menu tree. The access level of the username used will determine which shared data variables can be
accessed.

6 If a password is required for the username in the previous step, the terminal will display: 51 Enter
password. If no password is required, skip to step 9.

7 Type: pass xxxxx where xxxxx is the valid password for the username entered in step 6.
8 Response from IND500x: 12 Access OK
= The remofe client PC is now logged onto the Shared Datfa Server via Ethernet.

w
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3.5.10.2 Shared Data Server Commands

After connection to the Shared Data Server in the IND50O0X, several commands are available for use by the
client. All commands can be given in either upper- or lower-case lefters. The quotation marks shown are for
clarity only and should not be fransmitted. The valid commands are described in the following sections.

Response Format: “Read”, “write”, and “callback” message responses have a formatted header. The first two
characters indicate the status. “00” is the success status. “99” is a failure status. The next character is the type

VA

of message, “R’, “W”, or “C”. The next three characters are a sequence number, which cycles from 001 to
999, and then starts over again.
“user” Command

A client must login to the SDSV using the “user” command before accessing Shared Data. The server validates
the username and sends a response message back to the user. The SDSV responds with [Access OK] if no
password is required or [Enfer password] if a password is required.

A client can use only the “user”, “pass”, “help” and “quit” commands before successfully logging on.
Format: user username

Response 1: 12 Access OK

Response 2: 51 Enter Password

“pass” Command

The user enfers a password using the “pass” command. If the password is valid, the server displays the
[Access OK] message. If not valid, the server displays the [No access] message.

Format: pass password
Response: 12 Access OK

“help” Command

The “help” command returns the list of the valid commands for the IND500X.
Format: help

Response: 02 USER PASS QUIT READ R WRITE W SYSTEM CALLBACK XCALLBACK
GROUP RGROUP XGROUP CTIMER LOAD SAVE HELP NOOP

CONTOUT XCOUNTOUT PRINTOUT XPRINTOUT

“quit” Command

The “quit” command terminates the TCP/IP connection.
Format: quit

Response: 52 Closing connection

“read” Command

The “read” command allows the client fo read a list of one or more Shared Data fields. An individual field or an
entire block can be read. If more than one field is requested, the fields should be separated by a space. If
successful, the server responds with a separated list of values in ASCII format. The server separates individually

n o n,

requested fields with a “~”; and Shared Data separates items within a block with a “A”. If an error is defected,
the server responds with an error message.

The maximum length of the reply message is 1,024 characters.
Format: read SDV#1 SDV#2

Example 1: read wiO101 wiO103

Response 1: OOR0O03~ 17.08~Ib~

Example 2: read spO100 (reads entire block)

Response 2:

OORO12~XP/
0163MA1AA781420.500000/070A0”1.20000013.50000070.150000/0.0500007020.000000/0.0000
00A0N0AOAONOA0AT10.00000070.00000070.00000070.00000010.0000001 ~

The ‘read” command can be abbreviated to the lefter “r” if desired.
“write” Command

The “write” command allows the client to write a list of one or more Shared Data fields. A single field or an
entire block can be written. The maximum length of the write message is 1,024 characters. ltems within a list
of writes must be separated with a “~”. Shared Data separates ifems within a block with a “A”.
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Format: write SDVblock#1=value1/value2” value3

write SDV#1=value1~SDV#2=value2~SDV#3=value3

Example1: write akO100=abc/defAhijAImn (writes fields info a block)
Response 2: 00W006~0K

Example 2: write 0j0101=12.56~0j0150=987.653 (writes fields within a lisf)
Response 2: 00WO007~0K

The “write” command can be abbreviated to the lefter “w” if desired.

"system” Command

The “system” command returns a description of the IND500x ferminal. This is the same information that is
shown on the Recall System Information screen of the IND500X.

Format: system

Response: 0S005~ SYSTEM INFO RECALL
Model: IND500Xx
S/N:
ID1: IND500x
ID2: METTLER_TOLEDO
ID3:
Software
Bootf: L1.00 181348
Standard: L1.00 181349
Fill-500x: L1.00
Hardware
Analog L/C
Opt: E-Net

“noop” Command

The “noop” command performs no task; it checks communication and refurns an [OK] response message.
Format: noop

Response: 000K

“callback” Command

The “callback” command allows the client to define one or more fields for which the Shared Data Server sends
a message to the clienf when the value of the callback field changes. Only certain SDV may be included in a
callback command. These SDV are nofed by an “rc” or “rt” status in the column after the structure column in the
Shared Data document. Mainly, these are friggers that are used in the terminal. SDV with a status of “na” are
not real-time SDV and cannot be used in callbacks.

The callback message contains one or more changed field names and the new value for each field. A
maximum of twelve callback fields can be specified. The “ctimer” command specifies the minimum time
between repeafed callback messages.

Format: callback SDV#1 SDV#2

Example: callback st0102 st0103 st0104

Response 1: 00BOO1~0K

Response 2: 00C005~st0102=0/st0103=1/st0104=1 (sent when all of the SDV change)
Response 3: 00C006~st0104=0 (sent when only st0104 changes)

“xcallback” Command

The “xcallback” command allows the client to remove one or more callback fields from the list of current SDV.
Format: xcallback SDV#1 SDV#2 or xcallback all (removes all callbacks)

Example: xcallback st0102 (removes st0102 SDV from callback)

Response: 00X008~0K
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“group” Command

The “group” command allows the client fo define a group of callback fields. The Shared Dafa Server sends a
message to the client when the value of any field in the group changes. The group callback message contains
the group number and the values of all fields in the group in the defined order. The “ctimer” command specifies
the minimum time between repeated callback messages. The maximum number of groups is six, and the
maximum number of fields in a group is twelve.

Format: group n SDV#1 SDV#2 SDV#3 (where n = the number of the group 1-6)

Example: group 5 st0103 st0104 st0107 (groups target feeding and folerance SDV info one group)
Response 1: 00BO19~0K

Response 2: 00C026~groupb=071A/0 (indicates status of all 3 SDV in group 5 whenever any one of them
changes)

“rgroup” Command

The “rgroup” command allows the client to define a group of fields. The client can use the group number to
read the entire group at once using the READ command. The maximum number of groups is six, and the
maximum number of fields in a group is twelve.

Format: rgroup n SDV#1 SDV#2 (where n = the number of the group 1-6)

Example: rgroup 3 di0101 di0102 di0103 di0104 (groups all discrefe inputs info one group that can be read
with a single read command)

Response: 0G008~group=3, number fields=4
Read Example: r 3
Response: 00OR0O09~1~0~1~0~

"xgroup” Command
The “xgroup” command allows the client to remove one or all groups.

Format: xgroup n (where n = the group number 1 - 6) or XGROUP all (removes all groups, including “contout”
and “printout”)

Example: xgroup 5 (cancels group 5)
Response: 00X011~group=5

“ctimer” Command

The “ctimer” command allows the client to set the minimum fime between repeated callback messages in
milliseconds. The minimum allowable sefting is 50 milliseconds and the maximum is 60 seconds. The default
value is 500 milliseconds.

Format: ctimer n (where n is the number of milliseconds)
Example: ctimer 1000 (set the callback timing fo 1 second)
Response: 00T862~new timeout=1000

“csave” Command

The “csave” command saves the current callback and group settings into Shared Data for use later with the
“cload” command.

Format: csave
Response: 00L004~0K

“cload” Command

The “cload” command loads the callback and group seffings from Shared Data info the shared data server. The
terminal will begin to service the loaded callback and group commands.

Format: cload
Response: 00LOOT~0K

Use Shared Data to Select Target Table and Tare Table Records

When the IND500X is released, there are only two ways that a user could select a Target record or a Tare
record from a memory table — through a table search or by performing a quick recall using the numeric keypad
and the softkeys. Beginning with version 3.0 firmware, Target and Tare records can be recalled from their
respective memory tables using both Shared Data and PLC commands.
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The following section outlines the sequence of steps that must be followed fo recall memory table records using
Shared Data. The IND500x PLC Interface Guide (# 30753830) for information regarding the use of a PLC to
recall memory table records.

To recall a Target Table record or Tare Table record from a memory table, the first step is to specify the Tare or
Target record ID. Then a command is issued to recall this specified record ID from either the Tare Table or the
Target Table.

When the Shared Data Server is accessed via the intrinsically safe COM1, an appropriate barrier must be used.
Recall A Target Table Record or Tare Table Record to Active Status

1 Log into Shared Data server. See [Shared Data Server Login » Page 101]

2 Inthe Shared Data field gcO189, write the numeric ID of the record to recall from either the Target Table or
the Tare Table. Numeric ID is a maximum two-digit value (1-25).

3 Write either a 1 or a 6 to Shared Data field qc0189. Writing a “1” will recall the ID set in gcO190 from the
Tare Table; writing a “6” will recall the ID set in gcO190 from the Target Table.

NOTE:
These shared data fields are only applicable for standard functionality Over/Under or Manual Filling.

Table Records in Output Templates
Information regarding activated Target Table and Tare Table records, including Tofalization

information, is available for transmission in output (print) templates. This information can be found in the “TD”
block of Shared Data. The TD shared data fields will report values only if the active Tare or Target record was
retrieved directly from the Tare or Target Table. If manual changes are made to the active Tare or Target record,
these shared datfa values will report empty fields. Records can be recalled by any available means: fable
search, quick recall or remotely via PLC or Shared Data.

Ethernet

The optional Ethernet port for the IND500X, which is installed in the ACM500, provides a 10 Base-T connection
for connection fo an Ethernet network. The Ethernet port can be used for the following functions:

e Shared data access (described previously)
e Demand output

e Confinuous output

e FTP

» Sending calibrafion alert emails

e Web Server access

Ethernet Connection to A PC

The optional Ethernet port for the IND500X provides a way to interface a PC to the IND500x to download and
upload files and configuration information. In order to carry out these functions, the IND500x must be
connected fo the ACM500 with optional Ethernet board installed. The ACM500 is then connected fo a PC with
an Ethernet cable.

There are two types of Ethernet cables: Paich and Crossover.
ACM500

| ® ! .

P \. 6.:.‘- a |

To IND500x A
terminal

Figure 70: Connection with Crossover Cable

105



106

3.5.11.1.1

Figure 71: Connection with Patch Cables
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terminal

Pafch cables are used fo connect a PC to a network or a hub. The easiest way to connect a PC to the ACM500
via Ethernet is fo use a crossover Ethernet cable. A crossover cable connects directly from the PC Ethernet port
to the ACMbB00 Ethernet port (no hubs or network necessary). If a crossover cable is unavailable, it is still
possible to connect with two patch cables and a hub. Both types of Ethernet cables are readily available at

stores that sell computer equipment.

IP Address Setup

1 Check the IND500x IP address and subnet mask and nofe the numbers to configure the PC. (Refer fo the
Network section in Chapter 4 Setup and Configuration for information about network configuration.)

2 Make sure that the PC and the IND500x have the same subnet mask.

3 Make sure that the PC and the IND500x have unique IP addresses. The IP address numbers must be the

same where the subnet mask is 255, but different where the subnet mask is O.

Example: IP Address Configuration (Crossover or Hub Configuration)

IND50OX IP Address | 192 168 0
Subnet Mask 255 255 255
PC IP Address 192 168 0

IND500X Setup:

IP Address 192.168.0.1

p
IP Address 192.168.0.2

Figure 72: Example: IP Address Configuration (Crossover or Hub Configuration)

1 Click on Start > Seffings > Network Connections as shown below. The nefwork connections screen shows.

Buri! €0 DYDs wil Rusiu
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Windows XP Professional

2 Select the local area infernet connection.

Fstarn [ @ O BE LS5 0 5 QM | D
Figure 73: Network Connections Screen
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3 Double click on the Local Area Connection. The Local Area Connection Properties setup screen displays.
2] x|
General | Authentication | Advanced |

Connect using:

I E® 3Com 3C920 Integrated Fast Ethernet Controller [3C306C-

Thiz connection uses the Following iters:

gFi\e and Printer Sharing for Miciosoft Networks ;I
2=} 0% Packet 5 cheduler
Internet Protocol [TCE/IP)

o=
-
« | »

Install. I Wrirstall I Froperties |

i~ Description
Transmission Control Protacol/Intemnet Protocol. The default
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks.

[~ Show icon in notification area when connected

0K Caneel

Figure 74: Local Area Connection Properties Screen

4 Scroll down to Internet Protocol (TCP/IP) and select it.
5 Click on the Properties button. The Internet Profocol (TCP/IP) Properties Screen displays.

Gzneral |

“fou can ce: IP sectings assigned autematically Fpour setwaik supperts
ths capatiliy. :hewsise, vou rezd o as< your neivok adriristrato: fo
the aaprapriaze |2 seftincs

1" Chtain an IP zodies: autamatizally

12 addrzes ITEE 8. 0.2
Subnet mesk: I iz S SR R |
Diefault garema,: I

€ Cktain DHS senver sddisss atonictizally

%" Lsg the falowirg CHE server addresses:

Prefared DNS server: I . .
Altewnale NS server: I .

Advanzed...

Cancel
Figure 75: Internet Protocol (TCP/IP) Properties Screen

6 Typically, “Obtain an IP address automatically” is checked. However, fo connect fo the IND500x, set the PC
IP address and subnet mask by selecting “Use the following IP address”.

7 Enter the IP address and subnet mask seftings for the specific PC.
8 Click on the OK button.

Affer disconnecting from the IND500x and before connecting back to the PC’s normal network connection,
remember fo change the Internet Profocol (TCP/IP) Properties Screen setting back to “Obtain an IP address
automatically” or fo whatever seffing was active when the screen was accessed.

3.5.11.2 Ethernet Demand Output

If a demand output connection fo Ethernet is made in the connections section of setup, a remote device may
“register” to receive the dafa through the Ethernet port. In order to do this, the remote device must login to the
shared data server and send the command to register for the data. The login can be any valid username and
password for the terminal.

When a user logs info the shared dafa server, he or she acquires the level of access for the username and
password used. All levels of users can receive a demand string.

If a demand output connection fo EPrint is made in the Connections section of sefup, a remote device is not
required fo “register” with the Shared Data Server to receive the data through the Ethernet port. The data string
simply contains the assigned femplate’s information. The EPrint connection is made via the secondary TCP/IP
port at the user-defined port number (set up atf Communication>Network>Port).
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3.5.11.3

Register for the Demand Output

The “printout” command allows the client to define a Demand Print Stream as a callback field. The Demand
Print Streams include demand print (triggered by the scale) and custom triggers (friggers 1, 2, and 3). The
console print server sends a message to the client at each print output. Since print messages can span mulfiple
message blocks (depending upon size), the starf of the print message has a <dprint> fag and the end of the
message has a </dprint > tag. After registering for the demand output, the client will receive the appropriate
data stream. The “ctimer” command specifies the minimum fime between repeafed callback messages. The
“xprintout” command removes the registration from the ferminal and the communication will stop.

The “xgroup all” command will also terminate any demand output registrations.
Sequence Example 1

1 Enfer the menu free of setup.

2 In the Connections sub-branch of the Communications branch of setup, creafe a connection for Demand
Output assignment to the Ethernet port triggered by Scale using Template 2.

3 Ensure that the IP and Gateway addresses are programmed properly.
4 Login to the shared dafa server from the client, (see “user” command in the Shared Data Server section).
5 Register to receive the demand data by enfering the “printout 1“ command.

= The IND500x will acknowledge the registration with a message [00Gxxx~number PRINTOUT
streams=1]. Now, whenever a demand print is generated, the Template 2 data will be sent to the client.
00P004 <dprint>Scale 1
01:33:10
06/Sep/2005
17.08 Ib
17.08Ib T
0.00Ib N
</dprint>

The “xprintout” command allows the client to remove the print oufput callback registration thus stopping the
demand output.

Sequence Example 2

1 Enfer the menu free of setup.

2 In the Connections sub-branch of the Communications branch of setup, create a connection for Demand
Output assignment to the Ethernet port triggered by Trigger 1 using Template 1.

3 Ensure that the IP and Gateway addresses are programmed properly.
4 Login to the shared data server from the client, (see “user” command in the Shared Data Server section).
5 Register to receive the demand dafa by enfering the “printout 1“ command.

= The IND500x will acknowledge the registration with a message [00Gxxx~number PRINTOUT
streams=1]. Now, whenever the cusfom trigger is initiafed (by a programmed discrete input or PLC
command), the Template 1 data will be sent to the client.
00PO04 <dprint> 17.08 Ib
17.081IbT
0.00Ib N
</dprint>

The “xprintout” command allows the client to remove the print oufput callback registration thus stopping the
demand output.

Ethernet Continuous Output

If a continuous output fype of connection to Eprint is made in the connections section of setup, a remote device
is not required “register” with the Shared Data server, to receive dafa through the Ethernet port. The dafa string
simply contains the assigned confinuous output or templafe information. The Eprint connection is made via the
secondary TCP/IP port at the user-defined secondary port number (configured in setup at Communication >
Network > Port).

If a continuous output or continuous template output connection to Ethernet is made in the connections section
of sefup, a remote device may “register” to receive the data through the Ethernet port. In order fo do this, the
remote device must login to the shared data server and send the command to “register” for the data. The login
can be any valid username and password for the ferminal.
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When a user logs onfo the shared dafa server, they acquire the level of access for the username and password
used. All levels of users can receive a continuous string.

Register for the Continuous Output

The “contout” command allows the client to define the confinuous output string as a callback field. The Console
Print Server sends a message to the client at each confinuous output. The continuous oufput message is either
in the Standard METTLER TOLEDO Continuous Output format or in a continuous femplate format. The “ctimer”
command specifies the minimum time between repeated callback messages. The “xcontout” command
removes the registration from the ferminal and the communication will stop.

The “xgroup all” command will also terminafe any continuous outpuf registrations.
Sequence Example

1 Enfer the menu free of setup.

2 In the Connections sub-branch of the Communications branch of setup, create a connection for Confinuous
Output assignment fo the Ethernet port friggered by Scale.

3 Ensure that the IP and Gateway addresses are programmed properly.
4 Login to the shared data server from the client, (see “user” command in the Shared Data Server section).
5 Register fo receive the confinuous data by entering the “contout” command.

= The IND50Ox will acknowledge the registration with a message [00Gxxx~number CONTOUT
streams=1]. Now, whenever a continuous output siring is generated by the IND500X, the data will be
sent to the client.
00C148 14! 354 236
>
00C149 141 354 236
>
00C150 14! 354 236
>
00C151 14! 354 236

The “xconfout” command allows the client fo remove the continuous output callback registration thus stopping
the confinuous output.

The outpuf rate of a Confinuous type oufput over Ethernet is 20Hz by default. This rate cannot be modified
through the terminal sefup menu. However, the output rate can be modified by a Shared Data write to a field in
the “cs” block of Shared Data. Please refer to the IND500x Shared Data Reference for specifics.

File Transfer

The IND500x provides the ability to fransfer files using Shared Data server or FTP (file transfer protocol).
METTLER TOLEDO recommends the use of the InSite PC program to assist in this transfer, but files can also be
transferred through the Command prompt using a Shared Data server or an FTP client with the following
commands.

 fget (Shared Data server) or get (FTP) — All files can be read using this command.

 fput (Shared Data server) or put (FTP) — Only certain files can be downloaded back fo the IND500x
terminal.

In order to access any files from the IND500x, the client must login to the FTP server. Valid usernames and
passwords are entered according fo the setup under Terminal>Users, and each username is assigned an
access level. All access levels can read files but only maintenance and administrator levels can write new files
to the terminal (see Chapter 4, Setup and Configuration, for further information about configuring FTP
usernames, passwords, and access levels).

The following list indicates the path for the available files that can be accessed using the “fget” and “fput”
commands.

gen:\bkram.dmt These three files are the backup files for all of the setup parameters in the

gen:\e2prom1.dmt terminal. Retrieving and storing these files enables reloading of the ferminal

gen:\flash.dmt with the current parameters in case of a catastrophic failure. These files can
be read by all but written only with Admin access right.

gen:\change.csv This is a comma-delimited file of the change log in the IND500x ferminal. It
can be read by all but cannot be written.

gen:\errlog.csv This is a comma-delimited file of the error log in the IND500x terminal. It can

be read by all buf cannot be written.
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gen:\maint.csv
gen:\act_log1.csv
gen:\act_log2.csv
gen:\Alibi.csv
ram:\PacStat1.ixt
ram:\PacStat2.txt
flash2:\a1.csv
flash2:\a2_1.csv

flash2:\a2_2.csv

flash2:\a2_3.csv

flash2:\a2_4.csv

flash2:\a2_b.csv

flash2:\material1.csv

flash2:\material2.csv

flash2:\matpath1.csv

flash2:\matpath2.csv

flash2:\MFRecipes.csv

flash2:\MF_TransLog.csv

This is a comma-delimited file of the maintenance log in the IND500x
terminal. It can be read by all but cannot be written.

This is a comma-delimited file of the action log for advanced auto filling in the
IND500x ferminal. It can be read by all but cannot be written.

This is a comma-delimited file of the action log for drum filling in the IND500x
terminal. It can be read by all but cannot be written.

This is a comma-delimited file of the Alibi in the IND500x terminal. It can be
read by all but cannot be written.

This is a fext file that lists the PAC Statistics of Advanced Auto Filling. It can be
read by all but cannot be written.

This is a fext file that lists the PAC Statistics of Drum Filling. It can be read by
all buf cannot be written.

This is a comma-delimited file of the tare table in the IND500x ferminal. It can
be read by all but written only with Admin access right.

This is a comma-delimited file of the target table of Over/Under in the IND500X
terminal. It can be read by all but written only with Admin access right.

This is a comma-delimited file of the target table of basic auto filling in the
IND50O0x ferminal. It can be read by all but written only with Admin access
right.

This is a comma-delimited file of the target fable of manual filling in the
IND500x ferminal. It can be read by all but written only with Admin access
right.

This is a comma-delimited file of the target fable of advanced auto filling in
the IND500x terminal. It can be read by all but written only with Admin access
right.

This is a comma-delimited file of the target table of drum filling in the
IND50Ox ferminal. It can be read by all but written only with Admin access
right.

This is a comma-delimited file of the maferial table of advanced auto filling in
the IND500x terminal. It can be read by all but written only with Admin access
right.

This is a comma-delimited file of the maferial table of drum filling in the
IND500x ferminal. It can be read by all but written only with Admin access
right.

This is a comma-delimited file of the material path table of advanced auto
filling in the IND500X ferminal. It can be read by all but written only with
Admin access right.

This is a comma-delimited file of the material path fable of drum filling in the
IND500x ferminal. It can be read by all but written only with Admin access
right.

This is a comma-delimited file of the recipes in the IND500x terminal. It can
be read by all but written only with Admin access right.

This is a comma-delimited file of the transaction log in the IND50OX ferminal.
It can be read by all buf written only with Admin access right.
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3.5.12.1 FTP Example

IND500x

The example describes how to upload the fare fable to a PC running Microsoft Windows, modify the file, and
then download it again to the terminal.
A valid username and password from the FTP server of the IND500X ferminal is necessary.

The client knows the IP address of the IND500x and a valid network connection is established between the
client and the tferminal. See the section Ethernet Connection fo A PC, Ethernet, Communications.

-

BN C\Windows\System32icmd.exe = | & =

Microsoft Windows [Version 6.1.76811
Copyright ¢c) 280? Microsoft Corporation. All rights reserved.

C-sUserssom—308~Desktopsftptest>ftp 192.168.08.58

Connected to 192_168_8.56.

228 Welcome to IND58Bx FIF server

User (192.168.8.58:<(none?>: Admin

(331 Password required.

Password:

238 User logged in, proceed.

ftp> cd flash2

258 Directory changed to ~flashi-

ftp> get al.csv

200 Command okay.

158 File status okay; about to open data connection.

226 Closing data connection. Regquested file action successful.
ftp: 44 bytes received in B.82%econds Z.75Kbytes-sec.

ftp> put al.csv

200 Command okay.

158 File status okay; about to open data connection.

226 Closing data connection. Requested file action successful.
ftp: 44 bytes sent in 1.805econds B.84Kbhuytes- szec.

C-sUserssow—308~Desktop~ftptest>

Figure 76: FTP
1 Open the command prompt window in the clienf PC and type: fip.

2 Press ENTER. The command line shows: fip>.

3 To open the FTP connection, type open XXX.XXX.XXX.XXX where the xxx.XxX.xxX.xxx represents the IP address
of the IND500x terminal.

4 Press ENTER. The display indicates that service is ready and prompts for the username.

5 Enter the username from the IND500x FTP user list.

6 Press ENTER. If the username is valid, the display will prompt for a password.

7 Enter the password for the username used.

8 Press ENTER. If the login procedure is successful, the prompt line will now display: ftp>.

9 Enter the command: get al.csv.

10 Press ENTER. This command will upload the fare table to the directory shown in the command prompt line

before the FTP program is started. The client screen indicates that the fransfer is successful.
11 Modify the file as required.

12 Download the modified file to the IND500x by typing: put al.csv. The client screen indicates that the
transfer is successful.

13 Affer the transfer is complete, type: quit.

14 Press ENTER fo exit the FTP process. An acknowledgment message: Bye displays.
15 Type: exit.

16 Press ENTER to close the command line screen and refurn to Windows.
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3.6 Metrological information
Important notice for verified weighing instruments in EC-countries
Weighing Instruments, for which conformity is declared (legal verification), bear the
m @ preceding mark on the packing label and the metrology marking ¢€m=» on the

descriptive plate. They may be put info use immediately.

have no metrology marking on the descriptive plafe and bear the preceding identifi-
cafion mark on the packing label. The second step has to be carried out by the
authorized METTLER TOLEDO service engineer. Please contact your METTLER TOLEDO
service organization.

M;:.. @ Weighing Instruments on which declaration of conformity is carried out in two steps

The first step of the declaration of conformity has been carried out at the manufacturing plant. It comprises of all
tests according to EN 45501-8.3.3. If national regulations in individual countries limit the period of validity of
the verification, then the users of such a weighing instrument are themselves responsible for its timely re-verifi-
cation.

3.7 GEO Codes

The Geo code feature provided in the weighing terminal permits adjustment by a METTLER TOLEDO service
technician due to changes in elevation or lafitude without reapplying test weights. This assumes that a
previously accurate adjustment was done with the Geo code set properly for that original location and that the
Geo code for the new location can be accurately determined.

When a weighing terminal is to be reinstalled af a different geographic location, gravitational and altitude

changes can be accounted for by the following steps.

Note that this procedure is not necessary if an on-site adjustment is performed.

Determining the Geo code value

There are two methods to determine the Geo code value for your location.

Method A

1 Go to www.welmec.org and find the Gravity Information page to obtain the g value (e.g. 9.770390 m/s?)
for your specific geographic location.

2 Check the METTLER TOLEDO Geo code Table A to select the Geo code according fo your g value,
e.g. Geo code 20 should be applied if your g value is 9.810304.

Method B
— Use the METTLER TOLEDO Geo code Table B to determine the Geo code for the new altitude and location

where the scale will be used.
The latifude and height above sea level can be found using this link www.mapcoordinates.net/en.

Checking the Geo code value in the instrument
Comparing Geo codes

1 Compare the determined Geo code with the current Geo code sefting of the weighing terminal.

2 If the two Geo code values do not match, call the METTLER TOLEDO service technician.
When the sysfem is cerfified, a re-verification will be necessary.

Note

Using the Geo code value for calibration adjustment is not as accurate as re-applying certified test weights and
re-calibrating the scale in a new location.

Table A: Definition of METTLER TOLEDO Geo codes with g value

Geo code g value (m/s?) Geo code g value (m/s?) Geo code g value (m/s?) Geo code g value (m/s?)
0 9.770390 8 9.786316 16 9.802295 24 9.818326
1 9.772378 9 9.788311 17 9.804296 25 9.820333
2 9.774367 10 9.790306 18 9.806298 26 9.822341
3 9.776356 11 9.792302 19 9.808300 27 9.824351
4 9.778347 12 9.794299 20 9.810304 28 9.826361
5 9.780338 13 9.796297 21 9.812308 29 9.828371
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Geo code g value (m/s?) Geo code g value (m/s*) Geo code g value (m/s?) Geo code g value (m/s?)
6 0.782330 14 9.798295 22 9.814313 30 9.830383
7 9.784323 15 9.800295 23 9.816319 31 9.832396
Table B: Definition of METTLER TOLEDO Geo codes with geographic latitude and height
Height above sea level
m] 0 325 650 975 1300 1625 1950 2275 5600 2925 3250
Geographical latitude, -325 -650 -975 -1300 -1625 -1950 -2275 -2600 -2925 -3250 - 3575
North or South M o 1060 | 2130 3200 4260 5330 6400 7460 8530 9600 = 10660
-1060 -2130 -3200 -4260 -5330 -6400 -7460 -8530 -9600 - 10660 - 11730
0°0' - 5° 46' 5 4 4 3 3 2 2 1 1 0 0
(0.0°-5.77°)
5° 46' - 9° 52' 5 5 4 4 3 3 2 2 1 1 0
(65.77° - 12.87°)
9° 52' - 12° 44" 6 5 5 4 4 3 3 2 2 1 1
(12.87°-12.73%)
12°44'-15° 6 6 6 5 5 4 4 3 3 2 2 1
(12.73°-15.1°)
15°6'-17° 10' 7 6 6 5 5 4 4 3 3 2 2
(16.1°-17.17°)
17°10'-19° 2 7 7 6 6 5 5 4 4 3 3 2
(17.17°-19.03°%)
19°2' - 20° 45' 8 7 7 6 6 5 5 4 4 3 3
(19.03° - 20.75°)
20° 45' - 22° 22" 8 8 7 7 6 6 5 5 4 4 3
(20.75° - 22.37°)
22°22' - 23° 54’ 9 8 8 7 7 6 6 5 5 4 4
(22.37° - 23.9°)
23°54' - 25° 21" 9 9 8 8 7 7 6 6 5 5 4
(23.9° - 25.35°)
25° 21" - 26° 45' 10 9 9 8 8 7 7 6 6 5 5
(23.35° - 26.75°)
26° 45' - 28° 6' 10 10 9 9 8 8 7 7 6 6 5
(26.75° - 28.1°)
28°6' - 29° 25' 1 10 10 9 9 8 8 7 7 6 6
(28.1° - 29.42°)
29° 25' - 30° 41" M n 10 10 9 9 8 8 7 7 6
(29.42° - 30.68°)
30°41'- 31° 56' 12 N 1 10 10 9 9 8 8 7 7
(30.68° - 31.93°)
31°56' - 33° 9 12 12 1 1 10 10 9 9 8 8 7
(31.93° - 33.15°%)
33°9'-34° 21" 13 12 12 1 1} 10 10 9 9 8 8
(33.15° - 34.35°)
34°21'-35° 31" 13 13 12 12 1 M 10 10 9 9 8
(34.35° - 35.52°)
35°31'-36° 41" 14 13 13 12 12 1 1 10 10 9 9
(35.52° - 36.68°)
36° 41" - 37° 50' 14 14 13 13 12 12 n 1 10 10 9
(36.68° - 37.83°)
37° 50 - 38° 58' 15 14 14 13 13 12 12 N 1 10 10
(37.83° - 38.97°)
38° 58' - 40° 5 15 15 14 14 13 13 12 12 1 1 10
(38.97° - 40.08°)
40°5'- 41° 12" 16 15 15 14 14 13 13 12 12 i} n
(40.08° - 41.2°)
41°12'-42°19' 16 16 15 15 14 14 13 13 12 12 1
(41.2° - 42.32°)
42°19' - 43° 26' 17 16 16 15 15 14 14 13 13 12 12
(42.32° - 43.43°%)
43° 26' - 44° 32" 17 17 16 16 15 15 14 14 13 13 12
(43.43° - 44 53°)
44° 32" - 45° 38' 18 17 17 16 16 15 15 14 14 13 13
(44.53° - 45.63°)
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Height above sea level

[m] O 325 | 650 | 975 1300 1625 1950 2275 | 5600 K 2925 3250
Geographical Iatitude, -325 -650 -975 -1300 -1625 -1950 -2275 -2600 -2925 -3250 -3575
North or South [ff1. o 1060 2130 @ 3200 4260 5330 | 6400 7460 8530 9600 | 10660

-1060 -2130  -3200 | - 4260 -5330 -6400 -7460 -8530 -9600 - 10660 - 11730
45° 38' - 46° 45' 18 18 17 17 16 16 15 15 14 14 13
(45.63° - 46.75°)
46° 45' - 47° 51" 19 18 18 17 17 16 16 15 15 14 14
(46.75° - 47.85°)
47° 51" - 48° 58' 19 19 18 18 17 17 16 16 15 15 14
(47.85° - 48.97°)
48° 58' - 50° 6' 20 19 19 18 18 17 17 16 16 15 15
(48.97° - 50.1%)
50°6'-51°13' 20 20 19 19 18 18 17 17 16 16 15
(50.1° - 51.22°)
51°13'- 52° 22' 21 20 20 19 19 18 18 17 17 16 16
(51.22° - 52.37°)
52°22'- 53° 31’ 21 21 20 20 19 19 18 18 17 17 16
(52.37° - 53.52°)
53°31'- 54° 41" 22 21 21 20 20 19 19 18 18 17 17
(53.52° - 54.68°)
54° 41' - 55° 52' 22 22 21 21 20 20 19 19 18 18 17
(54.68° - 55.87°)
55° 52' - 57° 4' 23 22 22 21 21 20 20 19 19 18 18
(55.87° - 57.07°)
57°4'-56° 17" 23 23 22 22 21 21 20 20 19 19 18
(57.07° - 56.28°)
56° 17" - 59° 32" 24 23 23 22 22 21 21 20 20 19 19
(56.28° - 59.53°)
59° 32' - 60° 49' 24 24 23 23 22 22 21 21 20 20 19
(59.53° - 60.82°)
60° 49' - 62° 9' 25 24 24 23 23 22 22 21 21 20 20
(60.82° - 62.15°)
62°9' - 63° 30' 25 25 24 24 23 23 22 22 21 21 20
(62.15° - 63.5°)
63° 30' - 64° 55' 26 25 25 24 24 23 23 22 22 21 21
(63.5° - 64.92°)
64° 55' - 66° 24' 26 26 25 25 24 24 23 23 22 22 21
(64.92° - 66.4°)
66° 24' - 67° 57' 27 26 26 25 25 24 24 23 23 22 22
(66.4° - 67.95°)
67°57' - 69° 35' 27 27 26 26 25 25 24 24 23 23 22
(67.95° - 69.58°)
69°35'-71° 21" 28 27 27 26 26 25 25 24 24 23 23
(69.58° - 71.35°
71°21'-73° 1¢6' 28 28 27 27 26 26 25 25 24 24 23
(71.35° - 73.27°)
73°16' - 75° 24' 29 28 28 27 27 26 26 25 25 24 24
(73.27° - 75.4°)
75° 24! - 77° 52" 29 29 28 28 27 27 26 26 25 25 24
(75.4° - 77.87°)
77° 52' - 80° 56' 30 29 29 28 28 27 27 26 26 25 25
(77.87° - 80.93°)
80° 56' - 85° 45' 30 30 29 29 28 28 27 27 26 26 25
(80.93° - 85.75°)
85° 45' - 90° 0' 31 30 30 29 29 28 28 27 27 26 26
(86.75° - 90.0°)
3.8 ASCII Standard and Control Codes

DEC HEX Symbol DEC HEX Symbol |DEC HEX Symbol |DEC HEX Symbol
0 00 NUL 64 40 @ 128 80 € 192 Co A
1 01 SOH 65 41 A 129 81 193 C1 A
2 02 STX 66 42 B 130 82 , 194 C2 A
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DEC HEX | Symbol DEC HEX  Symbol DEC HEX Symbol DEC  HEX  Symbol
3 03 ETX 67 43 c 131 83 f 195 | C3 A
4 04 EOT 68 44 D 132 84 ) 196 C4 A
5 05 ENQ |69 45 E 133 85 . 197 Ch A
6 06 ACK |70 46 F 134 86 f 198 C6 £
7 07 BEL |71 47 G 135 87 i 199 C7 C
8 08 BS 72 48 H 136 88 g 200 C8 E
9 09 HT 73 49 | 137 189 %o 201 C9 E
10 0A LF 74 4A J 138 8A S 202 CA 3
11 0B VT 75 4B K 139 8B ¢ 203 (CB E
12 0c FF 76 4C L 140 8C CE 204 CC |
13 oD CR 77 4D M 141 8D 205 |CD i
14 OF SO 78 4E N 142 8E z 206 |CE )
15 OF Sl 79 4F 0 143 8F 207 |CF i
16 10 DLE |80 50 P 144 90 208 DO )
17 11 DC1 81 51 Q 145 91 209 DI N
18 12 DC2 82 52 R 146 92 ’ 210 D2 0
19 13 DC3 83 53 S 147 93 . 211 D3 0
20 14 DC4 84 54 T 148 94 212 D4 0
21 15 NAK 85 55 U 149 95 . 213 D5 0
22 16 SYN 86 56 Vv 150 96 - 214 D6 0
23 17 ETB 87 57 W 151 97 — 215 D7 X
24 18 CAN 88 58 X 152 198 - 216 D8 %)
25 19 EM 89 59 Y 1563 199 ™ 217 D9 U
26 1A SuB 90 BA A 154  9A § 218 DA U
27 1B ESC |91 5B [ 155 9B > 219 DB U
28 1C FS 92 5C \ 156 9C e 220 DC U
29 1D GS 93 5D ] 157 9D 221 DD Y
30 1E RS 94 BE A 1568 O 7 222 | DE b
31 1F us 95 5F _ 159  |OF Y 223 | DF B
32 20 96 60 160 A0 224  EO a
33 21 ! 97 61 a 161 Al i 225  El a
34 22 " 98 62 b 162 A2 ¢ 226 E2 a
35 23 # 99 63 c 163 A3 g 227 E3 a
36 24 S 100 64 d 164 A4 o] 228 E4 d
37 25 % 101 |65 e 165 A5 ¥ 229 E5 a
38 26 & 102 66 f 166 A6 | 230 E6 ®
39 27 ! 103 67 g 167 A7 § 231  E7 c
40 28 ( 104 |68 h 168 A8 " 232 E8 &
41 29 ) 105 |69 i 169 A9 © 233 E9 é
42 2A * 106 6A j 170 AA o 234  EA 8
43 2B + 107 6B k 171 AB « 235 |EB 8
44 2C 108 |6C | 172 |AC - 236 EC i
45 2D - 109 6D m 173 AD 237 ED i
46 2E . 110 | 6E n 174  AE ® 238  [EE i
47 2F / 111 6F 0 175 AF - 239  EF i
48 30 0 112 70 p 176 BO ° 240 FO 3
49 31 1 113 |71 q 177 Bl + 241 F1 fi
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DEC HEX Symbol DEC HEX Symbol DEC HEX Symbol DEC HEX Symbol
50 32 2 114 72 r 178 B2 2 242 F2 0
51 33 3 115 73 S 179 B3 3 243 F3 0
52 34 4 116 74 t 180 B4 244 F4 0
53 35 5 117 75 u 181 Bb U 245 Fb 0
54 36 6 118 76 v 182 B6 1 246 F6 o]
55 37 7 119 77 w 183 B7 247 F7 +
56 38 8 120 78 X 184 B8 s 248 F8 0]
57 39 9 121 79 y 185 B9 ! 249 FO u
58 3A 122 7A z 186 BA ° 250 FA a
59 3B ; 123 7B { 187 BB » 251 FB a
60 3C < 124 7C I 188 BC Va 252 FC u
61 3D = 125 7D 1 189 BD Y2 253 FD y
62 3E > 126 7E ~ 190 BE Y4 264 FE b
63 3F ? 127 7F 191 BF ¢ 265 FF y
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METTLER TOLEDO Service

Herzlichen Glickwunsch zu Ihrer Entscheidung flr die Qualitét und Prdzision von METTLER TOLEDO. Die rich-
tige Verwendung lhres neuen Gerdts entsprechend diesem Handbuch sowie die regelmdssige Kalibrierung und
Wartung durch unser geschultes Kundendienstteam gewdhrleisten den zuverl@ssigen und genauen Betrieb und
schiizen lhre Investition. Setzen Sie sich mit uns in Verbindung, um einen Serviceverirag entsprechend |hren

Anforderungen und lhrem Budget abzuschliessen. Weitere Informationen finden Sie auf p www.mt.com/service.

Es gibt verschiedene Mdglichkeiten zur Maximierung der Ergebnisse lhrer Investition:

1 Registrieren Sie Ihr Produkt: Biite regisirieren Sie Ihr Produkt unter www.mf.com/produciregisiration,
damit wir Innen Informationen zur Verfigung stellen kbnnen, die auf Ihre spezifischen Bedrfnisse zuge-
schnitten sind. Darlber hinaus erhalfen Sie Vorteilsangebote, von denen Sie als Besitzer eines Produkts von
METTLER TOLEDO jederzeit profitieren kdnnen.

2 Wenden Sie sich zur Wartung an METTLER TOLEDO: Ein Messergebnis ist nur so viel wert wie seine
Genauigkeit — eine nicht spezifikationskonforme Waage stellt ein Qualitdts-, Gewinn- und Haffungsrisiko

dar. Die termingerechte Wartung durch METTLER TOLEDO sorgt flr Genauigkeit sowie maximale Verflgbar-
keit und Lebensdauer.

= Installation, Konfiguration, Integration und Schulung: Unsere Servicemitarbeiter sind werksseitig
geschulte Experten fur Wdgegerdte. Wir stellen sicher, dass lhre Wégeausristung rasch und kosten-
gunstig betriebsbereit ist und dass Ihre Mitarbeiter optimal geschult werden.

= Dokumentation der Erstkalibrierung: Die Installationsumgebung und Applikationsanforderungen sind
flr jede Industriewaage einzigartig, daher muss die Leistung Uberprift und bestétigt werden. Im Rahmen
unserer Kalibrierservices priifen und dokumentieren wir die Genauigkeit und stellen somit die Produk-
tionsqualitdt sicher. Ausserdem liefern wir erstklassige Systemleistungsdaten.

= Regelmdssige Kalibrierwartung: Ein Kalibrierserviceverirag biefet Innen kontinuierliches Verirauen in
Ihren Wdgeprozess sowie eine Dokumentation tber die Einhalfung von Vorschriffen. Wir haben zahlrei-
che Servicepltine im Angebot, die Ihre Bedurfnisse und Ihr Budget im Blick haben.

OMETTLER TOLEDO 2021

Kein Teil dieses Handbuchs darf ohne ausdrdickliche schriftliche Genehmigung von METTLER TOLEDO in
irgendeiner Form oder mit irgendwelchen Mitteln, elekironisch oder mechanisch, einschlieBlich Fotokopien und
Aufzeichnungen, fiir irgendwelche Zwecke vervielfdltigh oder Gberfragen werden.

Eingeschrankte Rechte der U.S.-Regierung: Diese Dokumentation ist mit eingeschréinkfen Rechten versehen.

Copyright 2021 METTLER TOLEDO. Diese Dokumentation enthdlt urheberrechtlich geschitzte Informationen
von METTLER TOLEDO. Sie darf ohne die ausdrickliche schrifiliche Genehmigung von METTLER TOLEDO
weder ganz noch feilweise kopiert werden.

METTLER TOLEDO behdlt sich das Recht vor, Verbesserungen oder Anderungen am Produkt oder am Hand-
buch ohne vorherige Ankiindigung vorzunehmen.

COPYRIGHT

METTLER TOLEDO® ist eine eingefragene Marke von Mettler-Toledo, LLC. Alle anderen Marken- oder Produkina-
men sind Marken oder eingetragene Marken der jeweiligen Unternehmen.

METTLER TOLEDO BEHALT SICH DAS RECHT VOR, VERBESSERUNGEN ODER ANDERUNGEN OHNE VORHE-
RIGE ANKUNDIGUNG VORZUNEHMEN.
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FCC-Hinweis

Dieses Gerdt entspricht Teil 15 der FCC-Bestimmungen und den Anforderungen des kanadischen Minisferiums
flr Kommunikation in Bezug auf Funkstérungen. Der Betrieb unterliegt den folgenden Bedingungen: (1) Dieses
Gerdt darf keine schddlichen Inferferenzen verursachen, und (2) dieses Gerdt muss alle empfangenen Inter-
ferenzen akzeptieren, einschlieBlich Interferenzen, die einen unerwiinschfen Befrieb verursachen kénnen.

Dieses Gerat wurde gefestet und enfspricht den Grenzwerten fir ein digitales Gerat der Klasse A gemdB Teil 15
der FCC-Vorschriften. Diese Grenzwerte stellen beim Betrieb des Gercits in einer gewerblichen Umgebung einen
angemessenen Schutz gegen schddliche Stérungen sicher. Dieses Gerdt erzeugt und verwendet Hochfrequen-
zenergie und kann diese ausstrahlen. \Wenn es nicht gemaR der Bedienungsanleitung installiert und verwendet
wird, kann es schddliche Stérungen des Funkverkehrs verursachen. Der Betrieb dieses Gerdfs in einer Wohn-

gegend kann schddliche Stérungen verursachen, die der Benutzer auf eigene Kosten beheben muss.

Hinweis: Die Konformitdtserkldrung finden Sie unter p http://glo.mt.com/us/en/nome/search/compliance.html/
compliance/.

HINWEIS ZU FIRMWARE-VERSIONEN

Dieses Handbuch beschreibt die Merkmale und Funktionen des IND500x-Terminals mit der Firmware-Version
1.xx. Terminals mit anderen Firmware-Versionen kénnen in einigen Bereichen abweichen.

Hinweis zu Schadstoffen

Wir verwenden keine schédlichen Materialien wie Asbest, radioaktive Stoffe oder Arsenverbindungen. Wir
beziehen jedoch Komponenten von Drittanbietern, die einige dieser Stoffe in sehr geringen Mengen enthalfen

konnen.

Sicherheitshinweise

¢ Lesen Sie dieses Handbuch VOR dem Befrieb oder der Wartung des Gerdts und BEFOLGEN Sie die Anwei-
sungen sorgfdltig.

¢ Bewahren Sie dieses Handbuch zum spdteren Nachschlagen auf.

Sicherheitshinweise fiir die Installation

/\ WARNUNG

Dieses Gerdt darf nicht installiert oder gewartet werden, bevor der Bereich, in
dem sich dieses Gerdit befindet, von einem durch den Kunden autorisierten Mit-
arbeitenden am Standort fiir sicher erkldrt wurde.

/\ WARNUNG

Die Wartung des Gerdts darf nur durch qualifiziertes Personal erfolgen. Gehen
Sie bei Kontrollen, Tests und Justierungen bei eingeschalteter Spannungsver-
sorgung vorsichtig vor. Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Per-
sonen- und/oder Sachschdden fiihren.

/\ WARNUNG

Auf dem Datenschild des Gerdts ist angegeben, ob das Gerdt fiir den Einsatz in
einer aufgrund von brennbaren und explosionsfiihigen Atmosphiren als Ex-
Bereich klassifizierten Umgebung zugelassen ist.
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/\ WARNUNG

Alle Geriite miissen in Ubereinstimmung mit der Installationsanleitung und der
Kontrolizeichnung 30595335 installiert werden, die in diesem Handbuch bzw.
in den Herstellerhandbiichern des jeweiligen Gerits beschrieben sind. Achten
Sie darauf, die Anleitung (aligemeine Hinweise und anwendungsspezifische
Hinweise) in der Kontrollzeichnung 30595335 zu lesen und zu befolgen.
Abweichungen von diesen Anleitungen konnen die Eigensicherheit des Gerdts
herabsetzen und die behdrdliche Zulassung ungiiltig machen.

/\ WARNUNG

Installieren Sie die Kabeldichtung gemdiss den linderspezifischen Vorschriften
zwischen Bereichen mit unterschiedlichen Nennwerten. Weitere Informationen
finden Sie in der Kontrollzeichnung 30595335.

/\ WARNUNG

Zum Schutz vor Stromschlag ist das Gerdit an eine ordnungsgemdiss geerdete
Stromversorgung anzuschliessen. Den Erdungsanschluss nicht entfernen.

/\ WARNUNG

Achten Sie darauf, fiir das Gerdt, die Befestigungen und die Wdgeplattform eine
Erdung mit Potentialausgleich zu verwenden.

/\ WARNUNG

Stellen Sie sicher, dass die Kommunikationsschaltkreise genau wie im Installa-
tionsabschnitt des entsprechenden Benutzerhandbuchs abgebildet verdrahtet
sind. Wenn die Dréhte nicht richtig verbunden werden, kann dies das Gerdt
oder die Schnittstellenkarte beschddigen.

/\ WARNUNG

Der Netzanschluss des Netzteils muss von einer vom Betreiber autorisierten
Elektrofachkraft gemdss dem jeweiligen Klemmenplan, der beiliegenden Instal-
lationsanleitung sowie den Iéinderspezifischen Vorschriften erfolgen.

/\ WARNUNG

Die explosionsgeschiitzte Waage muss gepriift werden, um die Konformitit mit
den Sicherheitsanforderungen zu gewdhrleisten, bevor sie zum ersten Mal nach
Wartungsarbeiten in Betrieb genommen wird, mindestens jedoch alle drei
Jahre.

P> PR P

Sicherheitshinweise fiir Betrieb und Wartung

/\ WARNUNG

Nicht in einer explosionsgeftihrdeten Atmosphdre 6ffnen.

>
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/\ WARNUNG

Schidden an den Systemkomponenten vermeiden. Bei Gefahr sofort das System
ausser Betrieb nehmen. Beschidigte Systemkomponenten sofort austauschen
und durch autorisiertes Servicepersonal reparieren lassen.

/\ WARNUNG

Keine Kunststoffabdeckungen iiber das Gerdt stiilpen. Geeignete Schutzkleidung
tragen. Vermeiden Sie Nylon, Polyester oder andere synthetische Materialien,
die eine Ladung erzeugen oder speichern. Verwenden Sie leitftihiges Schuh-
werk und einen leitfihigen Bodenbelag.

/\ WARNUNG

Wenn die Tastatur, die Anzeigelinse oder das Gehduse beschddigt ist, muss das
beschddigte Bauteil sofort repariert werden. Trennen Sie sofort die Stromver-
sorgung und schliessen Sie diese erst wieder an, wenn die Anzeigelinse, Tasta-
tur oder das Gehduse von qualifiziertem Fachpersonal repariert oder ausge-
tauscht wurde. Die Nichtbeachtung dieser Anweisung kann Verletzungen und/
oder Sachbeschddigungen zur Folge haben.

/\ WARNUNG

Der Betrieb ist nur zuléissig, wenn betriebliche und prozesshedingte elektro-
statische Aufladungen entfallen. Benuizen Sie das Gerdt nur, wenn elektrostati-
sche Prozesse, die zur Ausbreitung von Biischelentladungen fiihren, ausge-
schlossen sind. Halten Sie die Ausriistung fern von Prozessen, die ein hohes
Ladepotenzial erzeugen, beispielsweise elektrostatische Beschichtungen,
schnelle Ubertragung nicht leitender Materialien, starke Luftstrome und Hoch-
druck-Aerosole.

Besondere Bedingungen fiir den sicheren Gebrauch

> P

/\ WARNUNG

Die nicht metallischen Teile (Anzeigebereich von IND500x) im Gehduse dieses
Gerdts konnen eine ziindféhige elektrostatische Aufladung erzeugen.

1 Das Gerat darf nicht an einem Ort installiert werden, an dem sich solche Oberflchen
elekirostatisch aufladen kénnen.

2 Der Anzeigebereich des Gerats darf nur vorsichtig mit einem feuchten Tuch gereinigt wer-
den.

3 Zur Reinigung der gesamfen ESD-geschiifzten Kunststoff-Tastatur diirfen keine starken
Losungsmittel verwendet werden.

4 Bei sichtbarer Abnutzung der ESD-Schutzschicht muss die gesamte Kunststoff-Tastatur
ausgetauscht werden.

/\ WARNUNG

Die Stromkreise q_er Wiigeanzeigenmodelle IND500x miissen gemdiss IEC
60664-1 auf die Uberspannungskategorie | oder Il beschrinkt sein.
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/\ WARNUNG

Das Wdgeanzeigenmodell IND500x darf nicht dort eingesetzt werden, wo UV-
Licht oder Strahlung auf das Gehduse treffen kann.

Sicherheitshinweise fiir den Service

> DB PR P

/\ WARNUNG

Die Wartung des Gerdts darf nur durch qualifiziertes Personal erfolgen. Gehen
Sie bei Kontrollen, Tests und Justierungen bei eingeschalteter Spannungsver-
sorgung vorsichtig vor. Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Per-
sonen- und/oder Sachschdden fiihren.

/\ WARNUNG

Dieses Gerdt darf nicht gewartet werden, bevor der Bereich, in dem sich dieses
Gerit befindet, von einem durch den Kunden autorisierten Mitarbeitenden am
Standort fiir sicher erkldrt wurde.

/\ WARNUNG

Es diirfen nur die im Benutzerhandbuch angegebenen Bauteile fiir dieses Ger¢t
eingesetzt werden. Alle Geriite miissen in Ubereinstimmung mit den im Hand-
buch aufgefiihrten Installationsanleitungen installiert werden. Die Verwendung
falscher oder anderer Bauteile und/oder Abweichungen von diesen Anwei-
sungen konnen die Eigensicherheit des Geriits herabsetzen und Personen und/
oder Sachschdden zur Folge haben.

/\ WARNUNG

Das Geriit vor dem Offnen des Gehduses von der Stromversorgung trennen, um
das Entziinden von gefiihrdeten Atmosphdren zu verhindern. Die Abdeckung bei
stromfiihrendem Stromkreis fest geschlossen halten. Nicht in einer explosions-
gefihrdeten Staubatmosphdre 6ffnen.

/\ WARNUNG

Vor dem Anschliessen/Trennen interner elektronischer Bauteile oder Ver-
bindungskabel zwischen elektronischen Geréiten muss stets die Stromzufuhr
unterbrochen und mindestens dreissig (30) Sekunden gewartet werden, bevor
Anschliisse oder Abtrennungen vorgenommen werden. Die Nichtbeachtung die-
ser Vorsichtsmassnahmen kann die Beschddigung oder Zerstorung des Gerits
zur Folge haben oder zu Verletzungen fiihren.

/\ WARNUNG

Die explosionsgeschiitzte Waage muss gepriift werden, um die Konformitit mit
den Sicherheitsanforderungen zu gewdhrleisten, bevor sie zum ersten Mal nach
Wartungsarbeiten in Betrieb genommen wird, mindestens jedoch alle drei
Jahre.
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/\ WARNUNG

Beachten Sie die Vorsichtsmassnahmen zur Handhabung elektrostatisch gefdhr-

deter Gerdite.

Entsorgung von elekirischen und elekironischen Geriiten

In Ubereinstimmung mit der europdischen Richtlinie 2012/19/EU (iber Elekiro- und Elek-
tronik-Altgerate (WEEE) darf dieses Gerdt nicht im Hausmull entsorgt werden. Dies gilt auch
fur L&dnder auBerhalb der EU, je nach deren spezifischen Anforderungen.

Bitfe entsorgen Sie dieses Produkt in Ubereinstimmung mit den 6rtlichen Vorschriften bei der
fur elekirische und elekironische Gercite vorgesehenen Sammelstelle. Wenn Sie Fragen
haben, wenden Sie sich bitfe an die zustéindige Behdrde oder an den Handler, bei dem Sie

dieses Gerdt erworben haben. Sollte dieses Gerdt an andere Personen weitergegeben werden,

muss auch der Inhalf dieser Vorschrift mit einbezogen werden.
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1.1

1.2

IND500x

Einfiihrung

Uberblick iiber IND500Xx

Das IND500x reprdsentiert die neueste Wdgetechnologie von METTLER TOLEDO und ist das vielseitigste
Wdgeterminal fur Anwendungen in geféhrlichen Bereichen der Zone 1/21 und Division 1.

Das IND500x-Terminal ist ein hochleistungsfahiges Wdgeterminal mit einem oder mehreren Messbereichen,
das fur den Einsafz mit analogen Wdgezellen oder hochprézisen IDNet- und SICSpro-Waagenschnittstellen kon-
zipiert ist. Das IND500Xx stellt Prézisionsmessdaten von Milligramm bis Tonnen in einem einzigen kostengiins-
tigen Paket zur Verfligung, das sich leicht in bestehende Systeme infegrieren lasst.

IND500x wird Uber ein externes Netzteil versorgf, das hohe Wechselspannungen in eigensichere Gleichspan-
nungen umwandelt und trotzdem fiir die Installation innerhalb des gefdhrlichen Bereichs geeignet ist.

Der Zugriff auf erweiterte PLC- und PC-Kommunikationsschnittstellen ist iber einfach zu installierende Kommu-
nikationsmodule flir den sicheren Bereich mdglich. Interne und dezentrale digitale E/A-Opfionen ermdglichen die
Steuerung von Prozessanwendungen wie z. B. der Abflllung. Das vielseitige IND500x kann mit einer Reihe von
speziellen Anwendungssoftwarepaketen aufgertstet werden, die bei Bedarf zusdtzliche Leistungsmerkmale bie-
ten. Diese Merkmale machen das IND50Ox zur perfekien Losung fir nahezu jede Wageanwendung in vielen
Branchen, darunter:

¢ Pharmazeutika e Pefrochemie * Raffination
e Mdllerei e Landwirtschaft e Kosmefika und Parfiim
e Spezialitdtenchemie e Beschichtungen und Druckfar-

ben

Merkmale von IND500x

» Basiswdgung in explosionsgef@hrdeten Bereichen, einschlieBlich Null, Tara und Drucken
» Robustes Gehduse flr Tisch-/Wandmontage
 Arbeifet mit dem eigensicheren APS768x

» Anschluss einer analogen Wdgezellen-Waagenbasis (oder bis zu vier 350-Ohm-Wdgezellen) bzw. einer
IDNet- oder SICSpro-Waagenbasis

e 4,3"-Farbdisplay
o Echtzeituhr (batteriegestitzt)
 Tastenfeld mit Schutz vor elekirostatischer Entladung

 Beinhaltet eine standardmdBige eigensichere serielle Schnittstelle (COM1) flir asynchrone Zweiwegekom-
munikation und Druckausgabe

e Enthdlt standardmdBige eigensichere DIOs (3 aktive Eingénge und 3 passive Ausgdnge)
 Unterstiitzung folgender interner Optionskarten:

— Eine zusdizliche eigensichere serielle Schnitistelle

— Eigensicherer 4-20 mA Analog-Ausgang

— Diskrete 1/0-Schnittstellen

— Zweikanalige eigensichere aktive Stromschleifenschnittstelle

- Zweikanalige LWL-Schnittstelle

 Untferstiitzung folgender Optionen unter Verwendung des ACM500-Kommunikationsmoduls im sicheren
Bereich:

- Analog-Ausgang
— EtherNet/IP
— PROFIBUS®DP
— FEthernet TCP/IP mit zwei seriellen Schnittstellen (Ethernet/COM2/COM3)
-~ Modbus TCP
— PROFINET®
» ID-Modus fr eine Transaktionssequenzierung mit Eingabeaufforderung
* Wahlbarer Modus Manuelles Abfiillen flir manuelles Abfiillen oder Dosierung
e SmarfTrac™ Grafikanzeige
 Einheitumschaltung zwischen drei verschiedenen Einheiten, einschlieBlich benutzerdefinierter Einheifen



1.3

1.3.1

1.3.2

1.3.3

1.4

« Alibi-Speicher flr bis zu 100.000 Dafenscitze
e Gesamt- und Zwischensummenregister fur die Gewichtskumulation
e Zehn anpassbare Druck-Templates
 Bericht drucken
e TraxDSP™ Digitalfilterung flr analoge Wagezellen
e TraxEMT™ Leistungstiberwachung und -aufzeichnung
e CalFREE™ Kalibrierung ohne Testgewichte
e Unterstitzung der folgenden Anwendungssoftwaremodule:
— Manuelle Rezeptierung
— Fill Pac
— Task Expert™

Betriebsumgebung
« \Verwenden Sie das Wdgeferminal nur, wenn elekirostatische Prozesse, die zu einer Ausbreitungsburstenent-
ladung flhren, ausgeschlossen sind.

e Halten Sie das Terminal von Prozessen fern, die ein hohes Aufladungspotenzial erzeugen, wie z.B. elekiro-
statische Beschichtung, schneller Transfer von nichtleifenden Materialien, schnelle Luftstrahlen und Hoch-
druck-Aerosole.

* Wahlen Sie eine stabile, vibrationsfreie Oberfldche fur die Montage des Terminals.

e Achten Sie darauf, dass es keine bermdBigen Temperaturschwankungen gibt und dass das Gerdf keiner
direkfen Sonneneinstrahlung ausgesetzt ist.

¢ Vermeiden Sie Zugluft auf der Wdgeplattform (z. B. durch offene Fenster oder Klimaanlagen).
* Kalibrieren Sie das Terminal nach jeder groéBeren Veréinderung des Standorts.

Temperatur und Lufifeuchtigkeit

Das Terminal kann bei Temperaturen und relativer Luftfeuchtigkeit gelagert und betrieben werden, die unter
[Spezifikationen » Seite 8] aufgeflhrt sind.

Schutz gegen Umwelteinfliisse

Das Terminal verflgt Uber UmweltschutzmaBnahmen, die unter [Spezifikationen » Seite 8] aufgefihrt sind.

Gefidhrliche Bereiche

Das eigensichere IND500x-Terminal ist fir den Betrieb in einem als Division 1, Zone 1 oder Zone 21 klassifi-
zierfen Bereich ausgelegt.

/\ WARNUNG

Auf dem Datenschild des Geriits ist angegeben, ob das Gerit fiir den Einsatz in
einer aufgrund von brennbaren und explosionsfihigen Atmosphdren als Ex-
Bereich klassifizierten Umgebung zugelassen ist.

Inspektions- und Inhalte-Checkliste

Uberpriifen Sie den Inhalt und inspizieren Sie das Paket sofort nach der Lieferung. Wenn der Versandbehdlter
beschddigt ist, Uberprifen Sie ihn auf innere Schéden und reichen Sie gegebenentfalls eine Frachtforderung beim
Spediteur ein. Wenn der Behdlter nicht beschadigt ist, nehmen Sie das Produkt aus der Schufzverpackung,
notieren Sie, wie es verpackt wurde, und untersuchen Sie jede Komponente auf Schdden.

Wenn das Produkt verschickt werden muss, verwenden Sie am besten den Originalversandbehdlter. Das Pro-
dukt muss zum sicheren Transport korrekt verpackt sein.

Die Produktverpackung sollte die unten aufgeflinrten Teile enthalten, kann aber je nach Region variieren:
* IND500x-Terminal e Beutel mit verschiedenen Teilen
e Kurzanleitung « Sicherheitshinweise

IND500x



1.5 Physikalische Abmessungen

Die Abmessungen fiir die robusten Gehduse des IND500x-Terminals sind unten aufgefihrt.

1.5.1

IND500x

Robustes Gehduse

Die Abmessungen fur die robusten Tisch- und Wandgehduse des IND500x-Terminals sind in den nachstehen-
den Abbildungen in mm angegeben.
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Abb. 1: Abmessungen fur IND500x Robust, Tischmontage
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Abb. 2: Abmessungen flr IND500x Robust, Wandmontage

Spezifikationen

IND500x Spezifikationen

Gehdusetyp Tisch-/Wand-/Séulenmontage in rauer Umgebung: Edelstahlgehduse Typ
304

Abmessungen Raue Umgebung: 289 mm x 184 mm x 162 mm

Versandgewicht 4,0 kg (Nettogewicht)

PackungsgroBe 388 mm x 255 mm x 290 mm

Umgebungsschutz Das Gehduse fir raue Umgebungen erflllt die Anforderungen der Schutzart
IPG5.

Lagerumgebung -20 bis +60 °C (-4 bis 140 °F), bei 10 % bis 95 % relativer Feuchte, nicht
kondensierend.

Betriebsumgebung -10 bis +40 °C (14 bis 104 °F), bei 10 % bis 95 % relativer Feuchte, nicht
kondensierend.

Ex-Bereiche Das IND500x ist fur die Verwendung in Ex-Bereichen in Division T und Zone
1/21 zugelassen.
Uberpriifen Sie vor der Installation das Typenschild des Terminals auf die
Markierung mit der Zulassung flr die Umgebung, in der es verwendet werden
soll.

Stromversorgung APS768x-Stromversorgung mit eigensicheren Ausgdngen

Display 4,3 Zoll TFT-Farbdisplay (480 x 272) mit 20 mm hoher Gewichtsanzeige

Gewichtsanzeige Angezeigte Aufldsung von 100.000 Zdhlungen fir analoge Wégezellenwaa-
gen
Die Anzeigeauflésung fur IDNet- und SICSpro-Wdgeplaftformen wird durch
die verwendefe Platftform bestimmt.

Unferstiifzte Waagentypen Analoge Wdgezellen, Hochprdzisions-IDNet, Hochprdzisions-SICSpro

Analoge Waagenschnittstelle Erregungsspannung der Wdgezelle: 4,8 V DC
Minimale Empfindlichkeit: 0,3 pV/e geeicht
Bis zu vier 350-Ohm-Wdgezellen (1 bis 3 mV/V)

IND500x



IND500x

IND500x Spezifikationen

Anzahl der Waagen

Schniftstelle fir eine analoge oder eine IDNet-Waage oder eine SICSpro-
Waage

Analog/Digital-Aktualisierungs-
rafen

Intern: Analog: > 366 Hz; IDNet: bestimmt von der Basis; SICSpro: 50 Hz flr
Basen mit erweiterfem Setup-Modus

Zielwertvergleich: bis zu 50 Hz

Aktualisierungsraten flr Schnitt-
sfellen und Funkfionen

Gewichtsanzeige: 25 Hz

Interne diskrete E/A: 50 Hz

Externe diskrete E/A (ARM100): 25 Hz
Zyklische Daten der SPS: 25 Hz

SICS kontinuierlich (SIR): bis zu 20 Hz
MT kontfinuierliche Ausgabe: bis zu 20 Hz

Kontinuierliches Template (seriell): 18 Hz (115,2 kBaud), 14 Hz
(38,4 kBaud)

Kontinuierliches Template (EPrint): 20 Hz

Genauigkeit der Uhr

< 1 Sekunde/Tag (ohne Zeitserverzugriff) bei einer konstanfen Raumtempera-
fur von 25 °C.

VESA-Standard

100 x 100 mm

Tastenfeld

27 Tasten, hartbeschichteter Polyestertiberzug (PET), Schutz vor elekfrostati-
scher Enfladung, Anzeigelinse aus Polycarbonat (PC)

Kommunikation

Standardschnittstellen:

* Eine eigensichere serielle RS-232-Schnittstelle (COM1), 300 bis
115.200 Baud (maximale Kabellénge: 10 m)

e Diskrete E/A mit 3 aktiven Eingdngen und 3 passiven Ausgdngen

Optionale Schnittstellen:

o Diskrete E/A-Schnittstelle mit 5 Eingéingen und 8 Ausgdngen

e FEigensichere serielle RS-232-Schnittstelle (COM6), 300 bis 115.200
Baud (maximale Kabelldnge: 10 m)

» Eigensichere analoge 4-20-mA-Ausgangsschnitistelle (maximale
Kabelldinge: 300 m)

e Zweikanalige eigensichere Stromschleifenschnittstelle zur Kommunikation
mit ACM200 oder ACM500 (maximale Kabelldnge: 300 m)

e LWL-Schnittstelle (zur Kommunikation mit ACM500) (maximale
Kabelldnge: 300 m)

Protokolle

e Serielle Eingtinge: ASCII-Befehle fur LTDN (Léschen, Tara, Drucken, Null-
stellung), SICS (meist Befehle flr Level O und Level 1) und Zugriff auf den
gemeinsamen Datenserver

o Serielle Ausgtnge: Stetige Ausgdnge oder Abrufausgdnge mit bis zu zehn
konfigurierbaren Druckvorlagen oder SICS-Hostprotokoll, Ausdruck von
Protokollen

e Profinet: Standard Automation Interface (SAI) 1, 2 und 4-Block-Format

SPS-Schniftstellen

Schniftstellen mit externem ACM200 im sicheren Bereich flir RS232, RS422/
RS485

Schniftstellen mit externem ACM500 im sicheren Bereich flr Ethernet, RS232,
RS422/RS485 und Profinet, PROFIBUS DP, EtherNet/IP, Modbus TCP
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IND500x Spezifikationen

Zulassungen Gewichte und Masse
« USA: NTEP-Klasse Il 100 000d, Klasse IlI/lIL 10 000d
¢ Kanada: Klasse Il 100 000d, Klasse Il 10 000d, Klasse IlIHD 10 000d

e Europa: OIML R76 Klasse Il zugelassene Divisionen je nach Plattform;
Klasse Il 10.000e, Klasse llll 1.000e; MID R61 (automatisches gravi-
mefrisches Abfullinstrument); MID R51 (automatische Durchlaufwaage)

Gefahrenbereiche
e ATEX flr Zone 1 und Zone 21
FM21ATEXO033X

« |ECEX, Gerdteschutzniveau Gb und Db
|[ECEx FMG 21.0022X

e FMus fur US, DIV 1 und Zone 1 und Zone 21
FM21USO064X

e ¢FM flr Kanada, DIV 1 und Zone 1 und Zone 21
FM21CA0040X

1.7 Hauptplatine

10 11
Abb. 3: Hauptplatine des IND500X, installiert mit Installationshalterung

2 Stromeingang Fir den Anschluss an das APS768x-Nefzteil
Reservierfer Stromeingang
Aktiver Eingang (31)
Passiver Ausgang (30)
SW2
COM 1 (RS232)
Steckplatz 1 Zum Anschluss von
* Analoge \Waagenschnitistelle
» Digitale Waagenschnittstelle
9 Steckplatz 2 Zum Anschluss von
e RS232-Schnittstelle

® N o oA W —
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10 Steckplaiz 3 Zum Anschluss von
e 4-20mA-Schnittstelle*
» Diskretfe 1/0-Schnittstelle

11 Steckplatz 4 (J701) Zum Anschluss von
e 4-20mA-Schnittstelle*
12 Steckplatz 4 (J702) Zum Anschluss von

» Stromschleifenschnittstelle
e LWL-Schnittstelle

13 SW1
14 W2 Steckbriicke Reserviert fir zukinftige Verwendung
15 W1 Steckbriicke e Zum Aktivieren oder Deakfivieren der Ein/Aus-Taste, oder
e Reserviert fUr zukunftige Verwendung
16 Halferung fir die Haupt-
platine

* IND500x unterstiitzt nur einen 4-20mA-Analogausgang, der entweder in Steckplatz 3 oder Steckplatz 4
installiert werden kann.

Abb. 4: Hauptplatine des IND500X

1.8 Optionen der Kommunikationsplatine

e 4-20mA-Schnittstelle

e RS232-Schnittstelle (COM6)

* Analoge Waagenschnittstelle

 Digitale Waagenschnitistelle (zum Anschluss einer IDNet- oder SICSpro-Waagenbasis)

* Diskrete 5I/80-Schnittstelle

» Stromschleifen- / Lichtwellenleiterschnittstelle (fir den Anschluss an ACM500)

Siehe [Hauptplatine » Seite 10] fur Anschlussmadglichkeiten dieser Schnittstellen an die Hauptplatine.

IND500x
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1.9 Konfiguration

1.9.1 Systemkonfiguration
Die folgende Abbildung zeigt die Konfigurationsmaglichkeiten fir das Terminal.

(—— Produkityp
(— Modellnummer
—— Version
— Gehduse
—— Waagentyp
(— Immer 000

— Kommunikationsoption 1

—— Kommunikationsoption 2

— Anschlussoptionen

—— Anwendungssoftware

— SW-Modul oder andere
Strom, Netzkabel

Region (Zul )
(TIsofo oo 6 o6 o o]0 0]0) (0]0])

(NEPSI)

0 — Keine

~—— 0 — Keine 1 — TaskExpert

0 - Keine F — Abfiillen M — Rezeptieren

0 — Keine F — 5 Akfiv EIN/8 Akfiv AUS G

L — 5 Aktiv EIN/8 Passiv AUS J — 5 Passiv
EIN/8 Passiv AUS A — 4-20-mA-
Analogausgang

0 — Keine A - 4-20-mA-Analogausgang
‘—— E — Aktive Stromschleife F — LWL-
Schnittstelle

— 0 —Keine S — RS232
L 1-Analog 8 - SICSpro/
IDNet

— H - Raue Umgebung
— 0 - Standard
—— IND500x
—— T - Terminal

Abb. 5: IND500x Konfigurationstabelle

0 — ATEX, IECEx, UKEX, cFMus 1 - China

IND500x



1.9.2 Anschliisse

IND500x

Die Gehduseeinfiihrungen sind Blindbohrungen mit einem Durchmesser von 16 (+0,15/-0) mm. Weitere
Informationen finden Sie unter [Kabelverschraubungen des rauen Gehduses » Seite 20].

Die folgende Abbildung zeigt die Anschlussstellen auf der Rickseite des robusten Gehduses.

X1 X2 X3 X4 X5
Date label Ex label
ORU
Ny e ST L
X6 X7
< / < /
X6 X7 X8 X9 X10 X11
Abb. 6: IND500x Steckverbinder
Verwendung der Kabelverschraubung und entsprechender Kabeldurchmesser
Anschluss- Primdre Verwendung Alternative Verwendung
stelle NO. ' yerwendeter Stecker fiir Kabeldurchmesser Verwendeter Stecker fiir Kabeldurchmesser
X1 Stromversorgung 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Schnittstelle der Waage 4 - 8mm (0.16-0.31in.)
X2 Diskret 51/80 6 - 10mm (0.24-0.39in.) COM1 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
X3 Diskrefer 51/80 oder ana- | 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Diskreter 31/30 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
loger 4-20mA Ausgang
X4 Diskreter 51/80 oder ana- 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Diskreter 31/30 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
loger 4-20mA Ausgang
X5 COM6 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Stromversorgung 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
X6 Stromschleife oder 6 - 10mm (0.24-0.39in.) COM6 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
analoger 4-20mA-Ausgang | * 2 Bohrungen HSK-M-Multi-
oder Ex
Lichtwellenleiter®
X7 Stromschleife oder 6 - 1T0mm (0.24-0.39in.) Diskret 51/80 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
analoger 4-20mA-Ausgang | * 2 Bohrungen HSK-M-Multi-
oder Ex
Lichtwellenleiter®
X8 Diskreter 31/30 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Diskreter 51/80 oder ana- 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
loger 4-20mA Ausgang
X9 Diskreter 31/30 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Diskrefer 51/80 oder ana- 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
loger 4-20mA Ausgang
X10 COM1 6 - 10mm (0.24-0.39in.) Stromschleife oder 6 - 10mm (0.24-0.39in.)
analoger 4-20mA-Ausgang | * 2 Bohrungen HSK-M-Multi-
oder Ex
Lichtwellenleiter®
X11 Schnittstelle der Waage 4 - 8mm (0.16-0.31in.) Stromschleife oder 6 - 10mm (0.24-0.39in.)

analoger 4-20mA-Ausgang
oder
Lichtwellenleiter*

* 2 Bohrungen HSK-M-Multi-
Ex

13
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1.10

2.1

2.2

/\ WARNUNG

M X1 ist vor dem Versand mit einem Schutzband abgedeckt. Wenn X1 fiir die
Stromversorgung oder die Waagenschnitistelle verwendet wird, entfernen Sie
das Schutzband und verwenden Sie die ATEX/IECEx-Kabelverschraubung. Wenn
X1 nicht verwendet wird, entfernen Sie das Schutzband und blockieren Sie es
mit einem ATEX/IECEX Blindstopfen. Weitere Informationen finden Sie unter
[Kabelverschraubungen des rauen Gehduses » Seite 207 und [Stromanschluss »
Seite 23].

Wichtiger Sicherheitshinweis

Die Kabeldurchmesser beziehen sich nicht auf die Gehéiusedéffnungen, sondern
auf die verwendeten Kabel. Der Kabeldurchmesser und die verwendete Kabel-
verschraubung miissen passen.

/\ WARNUNG

Die Schutzart IP65 muss immer gewdhrleistet sein. Sowohl das Installations-
personal als auch der Kunde sollten nichts tun, was das Terminal beschddigen
konnte.

Sehen Sie dazu auch
& Stromanschluss » Seite 23

Herstellungsdatum

Das Herstellungsdatum bzw. der Datumscode des Terminals ist auf der Seriendatenplatte (auf der Oberseite des
Gehduses) zu finden. Siehe auch Kapitel 7.1.10 [Beispiel fir ein Kennzeichnungsschild » Seite 57].

Konformitdtsinformationen

Nationale Zulassungsdokumente, z. B. die FCC Supplier Declaration of Conformity, sind online verfigbar und/
oder in der Verpackung enthalfen.

) www.mt.com/ComplianceSearch

Einbau

Auswahl des Installationsortes

Bei der Auswahl des Installationsortes flr das Terminal:
¢ \Wdhlen Sie eine stabile, vibrationsfreie Oberfldche flr die Montage des Terminals.

* Achten Sie darauf, dass es keine UbermdBigen Temperaturschwankungen gibt und dass das Gerdit keiner
direkten Sonneneinstrahlung ausgesetzt ist.

« Kalibrieren Sie das Terminal nach jeder gréBeren Veréinderung des Standorts.
« Vermeiden Sie Zugluft auf der Wdgeplattform (z. B. durch offene Fenster oder Klimaanlagen).

Offnen des Gehiiuses

Die Frontplatte des robusten Gehduses ist mit acht (8) Schrauben befestigt. Um Zugang zur Leiterplatte des Ter-
minals fur die interne Verdrahtung und die Einstellung der Schalter zu erhalten, frennen Sie die Fronfplatte wie
folgt vom Gehduse.

1 Legen Sie das Terminal mit der Vorderseite nach unten auf eine flache, nicht scheuernde Oberflciche.

2 Suchen Sie die acht Schrauben, mit denen die Abdeckung befestigt ist. Losen Sie jede Schraube vorsichtig
durch Drehen gegen den Uhrzeigersinn. Beachten Sie, dass diese Schrauben diebstahlsicher sind und nicht
ganz herausgedreht werden drfen.

IND500x
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3 Halfen Sie die Fronfabdeckung und das Gehduse zusammen, wahrend Sie das Gehduse in seine normale
Position zurtickklappen.

4 Nehmen Sie die Abdeckung ab. Die Abdeckung schwingt nach unten und ist an zwei Drahtseilen an der
Unferseite aufgehdngt.

/\ WARNUNG

Uberpriifen Sie die Dichtung jedes Mal, wenn Sie das Harsh-Gehduse offnen,
auf Risse, Beschiidigungen und VerschleiB. Ersetzen Sie die Dichtung, wenn sie
briichig oder beschddigt ist.

2.3 Montage des Terminals

2.3.1 Desktop-Montage

Wenn das Terminal auf einer ebenen Fldche aufgestellt wird, sollten die vier mitgelieferten GummiftiBe an der

Unterseite des Gehduses angebracht werden, um ein Verrutschen zu verhindern. Entnehmen Sie die vier Gum-
mifiiBe aus dem mit dem Terminal gelieferten Teilesatz, nehmen Sie diese aus dem Schutzpapier und driicken
Sie je einen FuB auf jede Ecke des Gehdusebodens, wie in der Abbildung unfen dargestellt.

Abb. 7: GummifliBe, installiert

IND500x
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2.3.2 Wandmontage

Fur die Wandmontage ist ein optionaler Halterungssatz erhdltlich, mit dem das raue Gehduse an einer vertfika-
len Fldche befestigt werden kann. Befestigen Sie die Wandhalterungen und das Terminal sicher, damit das Ter-
minal nicht herunterfallen kann.

Gehen Sie zur Wandmontage des Gehduses wie folgt vor:

1 Befestigen Sie die beiden Halterungen mit den vier M4-Schrauben, die den Halterungen beiliegen, an der
Unterseite des Gehduses. Die Halterungen sollten wie in der Abbildung unten gezeigt angebracht werden.

Abb. 8: Wandbefestigungswinkel (links), am Gehduse befestigt (rechts)
2 Wenn das Gehduse oberhalb der Augenh6he montiert werden soll, Uberspringen Sie die Schritte 3, 4, 5 und
6 und fahren Sie mit Schritt 7 fort.

3 Wenn das Gehduse auf oder Uber Augenh6he montiert werden soll, muss die Frontabdeckung um 180 Grad
gedreht werden. Um die Fronfabdeckung umzudrehen, flihren Sie die Schritte 4 bis 6 aus.

4 (Offnen Sie das Gehduse gemdB den Anweisungen unter [Offnen des Gehduses » Seite 14].

5 Ldsen und enffernen Sie die beiden Muttern, mit denen die beiden Erdungslaschen (die auch als Scharniere
fUr die Fronfabdeckung dienen) am hinteren Gehduse befestigt sind.

Bolzen

Hinferes Gehdus

N i
STSTS foto
criiorleiglLie
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6 Drehen Sie die Fronfabdeckung vorsichtig um 180 Grad und befestigen Sie die beiden Erdungsbander mit
den beiden im vorherigen Schritt enffernten Muttern wieder an den beiden Bolzen auf der gegenuberliegen-
den Seite des Gehduses, wie in der Abbildung unfen gezeigt, in der Néhe der Griffouchsen. Ziehen Sie die
beiden Muttern fest.

(o) o) ofF

‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘
ST 1510 [oToToTaTs]
chiiol |el8|L(9l|s|vieleiL

7 Markieren Sie die Position der Befestigungslécher auf der vertikalen Oberfldche gemdB den in der Abbildung
unten gezeigten Abmessungen oder indem Sie die Klemme an die Oberfldche halten und durch die Halte-
rungslocher markieren. Die Abmessungen sind in [mm] angegeben.

100

[ 2

8 Das Befestigungsmaterial fir die Montage des Terminals an der vertikalen Oberfléiche ist nicht im Lieferum-
fang des Terminals enthalten - es muss vor Ort besorgt werden. Vergewissern Sie sich, dass das Befesti-
gungsmaterial das Gewicht des Terminals fragen kann, das etwa 4 kg betrdgt. Befestigen Sie das Terminal
mit dem vor Ort gelieferten Befestigungsmaterial an der vertikalen Fldche.

Sehen Sie dazu auch
& (ffnen des Gehduses » Seite 14
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2.3.3 Sdulenmontage

Ein positionierbarer Halterungssatz (# 22020286) mit einem VESA-Lochabstand von 100 mm x 100 mm ist
optional fr die SGulenmontage erhdlilich.

1 Richfen Sie die vier VESA-LAcher (1) in IND500x mit den Léchern (3) in der positionierbaren Halterung aus.

Abb. 9: Séulenmontage

2 Befestigen Sie das Terminal mit vier M4-Schrauben (4) und vier PA6-Unterlegscheiben (2) an der Halte-
rung.

= Das Terminal wird auf der Halterung installiert.
Adapter-Bausatz

Das IND560x wird auf der Halterung (# 22015188) mit 120 mm x 78 mm Lochabstand installiert. Fir Kun-
den, die das vorhandene IND560x durch ein IND500x-Terminal ersetzen und die vorhandene Halterung beibe-

halten mdchten, muss ein Adapfer-Kit (# 30353299) verwendet werden, um den VESA-Lochabstand von 100
mm x 100 mm im IND500x anzupassen.

1 Richten Sie die vier VESA-Lécher in IND500x mit den Lochern (5) im Adapter-Kit (6) aus.

2 Befestigen Sie das Terminal mit vier M4-Schrauben am Adapterkit (6).

= Der Adapterkit ist am Terminal befestigt.
3 Stecken Sie die vier Bolzen (7) des Adapterkits (6) in die Locher (8) der Halterung (10).
4 Befestigen Sie das Terminal mit vier M5-Muttern (9) an der Halterung (10).

= Das Terminal wird mit einem Adapterkit an der Halterung befestigt.

IND500x



2.4 Installieren von Kabeln und Anschliissen

2.4.1

IND500x

In diesem Abschnitt finden Sie Informationen zur Installation von Kabeln und Anschliissen an das Terminal, ein-
schlieBlich:

o Ferrit

e Kabelverschraubungen des rauen Gehduses
» Verdrahfungsanschlisse der Hauptplatine

e Leistungsanschllsse

Ferrit

Um bestimmte Grenzwerte flr die elekirische Stéraussendung einzuhalten und die Klemme vor duBeren Einflls-
sen zu schifzen, ist es notwendig, einen Ferritkern in das Analog-, IDNet- und SICSpro-Wdgezellenkabel der
rauen Gehduse einzubauen. Der Ferritkern ist im Lieferumfang der Klemme enthalten.

Um den Ferrit zu installieren, fihren Sie das Kabel der Wdgezelle durch die Verschraubung am hinteren
Gehduse, flhren Sie das Kabel durch die Mitte des Kerns und wickeln Sie es dann einmal um die AuBenseite
des Kerns und flhren Sie das Kabel erneut durch. Es kann entweder das gesamie Kabel oder die einzelnen
Dréhte durch den Ferrit gewickelt werden. Dies sollte so nah wie moglich am Gehduse und auf der Innenseite
des Gehduses geschehen.

S

Abb. 11: Komplettes Kabel oder einzelne Dréhte durch den Ferrit wickeln

Installieren Sie den Ferritkern (2) so nah wie mdglich am Gehduse und auf der Innenseite des Gehduses. Zur
Fixierung des Ferritkerns am Gehduse ist ein Klebeklotz (1) vorgesehen. Der Klebebaustein wurde bereits im
Werk von METTLER TOLEDO installiert. Falls er vor Ort ausgetauscht werden muss, sind die in der nachstehen-
den Zeichnung angegebenen Abstdnde einzuhalten.

Abb. 12: Installieren des Ferritkerns
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2.4.2

243

Kabelklemmen

Das robuste Gehduse ist an der Unferseite mit zwei Kabelklemmen ausgestattet. Verwenden Sie die Kabelklem-
men, um die Kabel, normalerweise von der Diskrete 10 (31/30)-Schnittstelle oder der Diskrete 10 (51/80)-
Optionskarte, am Gehduse zu befestigen.

Abb. 13: Verwendung der Kabelklemmen

Kabelverschraubungen des rauen Gehtiuses

Das IND500x-Terminal flr raue Umgebungen hdlf strengen Waschvorgéngen und staubigen Umgebungen
stand. Bei der Installation von Kabeln und/oder Steckern, die in das Gehduse des Terminals eingefuhrt werden,
muss jedoch vorsichtig vorgegangen werden. Der Standort der einzelnen Verschraubungen und Stecker ist unter
[Anschlisse » Seite 13] dargestellt.

/\ WARNUNG

Das IND500x ist mit vormontierten, qualifizierten ATEX/IECEx-Kabelverschrau-
bungen bzw. ATEX/IECEx-Blindstopfen ausgestattet. (Die Position X1 ist vor
dem Versand mit einem Schutzband abgedeckt, siehe [Anschlisse » Seite 13]).

/\ WARNUNG

Verwenden Sie bei der Installation von Optionen im Feld nur ATEX/IECEX-zertifi-
zierte Verschraubungen und Blindstopfen, die von Mettler Toledo spezifiziert
und fiir IND500x geeignet sind:
1 Kabelverschraubungen

Hummel HSK-MF-EMV-Ex 16x1.5

Hummel HSK-M-Ex 16x1.5

Lankelec HSM-Ex-M16x1.5

2 Blindstopfen
Hummel V-MF-EX M16x1.5
Hummel V-Ms-EX M16x1.5
Lankelec DPMH-EXE-M16x1.5

/\ WARNUNG

Der korrekte Anschluss der Abschirmung in der Kabelverschraubung muss
gewidbhrleistet sein und der Steuerzeichnung #30595335 entsprechen.

IND500x
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/\ WARNUNG

Verlegen Sie die Kabel sicher, so dass sie sich nicht bewegen und wirksam vor
Beschéidigungen geschiitzt sind.

/\ WARNUNG

Der Biegeradius sollte groBer als 5 x Kabeldurchmesser sein.

/\ WARNUNG

Sorgen Sie fiir eine geeignete Zugentlastung des Kabels.

Um Wasser- und Staubdichtigkeit zu gewdhrleisten:

1

Fuhren Sie das Kabel mit der entsprechenden GréBe durch die richtige Verschraubung, bevor Sie die Dréhte
anschlieBen. Je nach GroBe der Verschraubung missen Kabel mit einem bestimmten Durchmesser ver-
wendet werden (siehe [Anschiisse » Seite 13]). Beachten Sie, dass bei der Installation der LWL-Schnitt-
stellenoption eine spezielle geteilte Durchfiihrung zur Abdichtung der LWL-Kabel vorgesehen ist.

Wenn Sie Kabelanschlisse innerhalb des rauen Gehduses vornehmen, achten Sie darauf, dass die
Kabelltinge von der Klemmleiste/dem Stecker zum Anschlussgehduse ausreichend ist, damit die Stecker-
baugruppe nicht belastet wird, wenn sich das Gehduse in der vollstdndig getffneten Position befindet.

Bei Kabeln mit Abschirmung sollte die Abschirmung an der Verschraubung wie in der folgenden Abbildung
gezeigt abgeschlossen werden. Spreizen Sie die Abschirmungsdrdhte auf und stellen Sie sicher, dass genu-
gend Abschirmungsdraht vorhanden ist, um einen guten Kontakt mit dem Metallteil der Verschraubung
herzustellen. Beachten Sie, dass die Abschirmung des Kabels von IND500x zu ACM500 oder ACM200
nicht am ACM500- oder ACM200-Ende abgeschlossen werden darf. Die Abschirmung muss am
ACM500- oder ACM200-Ende des Kabels offen gelassen werden.

__-r%f g -

[l

Abb. T4: Abschirmung an der Verschraubung abschlieBen

4 Nachdem Sie die Kabelanschliisse wie im ndchsten Abschnitt beschrieben hergestellt haben, stellen Sie

sicher, dass die Mutfer an der Kabelverschraubung richtig angezogen ist (Drenmoment 5-6 Nm), um das
Kabel abzudichten.

Wenn ein Loch nicht verwendet wird, blockieren Sie es durch den Einbau eines ATEX/IECEx-zugelassenen
Blindstopfens (Anzugsmoment 2 Nm) oder alfernativ durch die Verwendung einer ATEX/IECEx-zugelassenen
Kabelverschraubung mit dem Ex-Verriegelungsbolzen (Anzugsmoment des Druckbechers 4 Nm). Wenn die
spezielle geteilte Durchfihrung zur Abdichtung des LWL-Kabels nicht verwendet wird, ist sie durch einen
ATEX/IECEX-zugelassenen Blindstopfen zu ersefzen (Anzugsmoment 2 Nm).
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Blindstopfen

Hummel V-MF-EX M16x1.5
Hummel V-Ms-EX M16x1.5
Lankelec DPMH-EXE-M16x1.5

Kabelverschraubung mit Ex-Verriegelt

Hummel HSK-MF-EMV-Ex 16x1.5
Hummel HSK-M-Ex 16x1.5
Lankelec HSM-Ex-M16x1.5

~— —

Abb. 15: ATEX/IECEx-zugelassener Blindstopfen (oben), ATEX/IECEx-zugelassene Kabelverschraubung mit Ex-Verriege-
lungsbolzen (unfen)

Hummel HSK-M-Multi-Ex nM16x1.5, 2 drill-hole

Abb. 16: Spezielle geteilte Durchfiihrung zur Abdichtung um das LWL-Kabel

Beachten Sie immer das empfohlene Anzugsdrehmoment fiir Kabelverschrau-
bungen.

Die Schutzart IP65 muss immer gewdhrleistet sein. Sowohl das Installations-

personal als auch der Kunde sollten nichts tun, was das Terminal beschddigen
konnte.

Sehen Sie dazu auch
& Anschlisse » Seite 13
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2.4.4 Verdrahtungsanschliisse der Hauptplatine

2.4.5

IND500x

Nach dem Offnen des robusten Gehduses miissen die Anschitisse an den Klemmenleisten auf der Hauptplatine
vorgenommen werden. Informationen tber die Anschliisse der Hauptplatine finden Sie unter [Hauptplatfine »
Seite 10]. Die Hauptplatine ist unfer einer Kunststoff-Schutzabdeckung und einer Montagehalterung installiert.
Die Kunststoff-Schutzabdeckung muss fir den Einbau von Optionsplatinen enffernt und vor dem SchlieBen des
Gehduses wieder angebracht werden. Der Monfagebugel wird fur den Einbau von Optionskarten verwendet. Sie
darf nur dann entfernt werden, wenn Wartungsarbeiten an der Hauptplatine erforderlich sind.

Die folgende Abbildung zeigt die Hauptplatine im Inneren eines rauen Gehduses mit einer analogen Wdgezel-
len-Optionsplatine.

Y

Abb. 17: IND500x-Hauptplatine mit analoger Wdgezellenschnittstelle

1 Hinteres Gehduse 5 Hauptplatine

2 Analoge Wdgezellenschnittstelle 6  Kunststoff-Schutzabdeckung
3 Frontabdeckung 7  Kabelklemmen

4 Halferung flr die Hauptplatine

Sehen Sie dazu auch
& Hauptplatine » Seite 10

Stromanschluss

/\ WARNUNG

Der Netzanschluss des Netzteils muss von einer vom Betreiber autorisierten
Elektrofachkraft gemiss dem jeweiligen Klemmenplan, der beiliegenden Instal-
lationsanleitung sowie den ldnderspezifischen Vorschriften erfolgen.

Fir den Befrieb des IND5OOx-Terminals ist ein APS768x-Netzteil erforderlich. Das APS768x-Netzteil enthdlt ein
5 m langes integriertes Kabel, das am IND500x-Terminal enden muss. Dieses Kabel enthdlf auch die erforderli-
che Verschraubung flr das IND500x.

Wenn das integrierte Kabel von 5 m Lange flr die Anwendung nicht ausreicht, kann es durch ein léingeres
Kabel ersetzt werden. Dieses Verfahren ist im Installationshandbuch flir die Stromversorgung APS768x
beschrieben.

Bevor Sie mit dem Abschluss des Kabels beginnen, sefzen Sie die Verschraubung am Ende des APS768x-
Kabels in die unter [Anschllsse » Seite 13] angegebene Offnung ein.

Da das Netzteil APS768x mit vormontierfen Kabeln geliefert wird, ist die auf dem blauen 9-adrigen Kabel mon-
tierte ATEX/IECEx-Kabelverschraubung fur die mit Schutzband abgedeckte Einflihrungséffnung X1 (Ausliefe-
rungszustand) oder X5 bei alternafiver Verwendung (siehe [Anschliisse » Seite 13]) vorgesehen. Bringen Sie
das Schutzband wieder an und verwenden Sie die ATEX/IECEx-Kabelverschraubung (oder den ATEX/IECEx-
Blindstopfen, wenn flr die Kabeleinflhrung die Position X5 verwendet wird). Das Anzugsdrehmoment der
Kabelverschraubung / des Blindstopfens zur Verriegelung am Gehduse betrdgt 2 Nm.
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Blindstopfen
Hummel V-MF-EX M16x1.5

Hummel V-Ms-EX M16x1.5
Lankelec DPMH-EXE-M16x1.5

Kabelverschraubung mit Ex-Verriegelt

Hummel HSK-MF-EMV-Ex 16x1.5
Hummel HSK-M-Ex 16x1.5
Lankelec HSM-Ex-M16x1.5

Abb. 18: ATEX/IECEx-zugelassener Blindstopfen (oben), ATEX/IECEx-zugelassene Kabelverschraubung mit Ex-Verriege-
lungsbolzen (unten)

Die Dréhte des APS768x enden an den neun Klemmen der Anschliisse J4 und J5 auf der Hauptplatine des
IND500x-Terminals (auch als ,P“-Anschlussblocke bezeichnet).

\

\ O

Abb. 19: Energieanschluss

Die Kabelfarbe fur jeden dieser Anschltsse ist in der nachstehenden Tabelle aufgefihrt. Die Pin-Nummern sind
in der Abbildung oben dargestellt.

P1-P9 Klemmen auf der IND500x-Hauptplatine

Klemme Farbe des Drahtes
P1 Grau

P2 Braun

P3 Schwarz

P4 Rof

P5 Blau

P6 WeiB

P7 Gelb

P8 Griin

P9 Rosa

Das Netfzgerdt APS768x kann mit mehreren METTLER TOLEDO-Produkten verwendet werden. Die interne Ver-
drahtung des APS768x muss an das Produkt angepasst werden, an das es angeschlossen werden soll. In der
nachstehenden Tabelle ist die Verdrahtung des APS768x fur die Verwendung mit dem IND500x-Terminal aufge-
fihrt. Diese Informationen sind auch in der Steuerzeichnung #30595335 fur das IND500x zu finden.

APS768x Interner Verdrahtungsleitfaden fiir die Verwendung mit IND500x

Klemme Farbe des Drahtes
Ul WeiB

GND Gelb

u2 Griin

GND Braun

u3 Rosa

IND500x




Klemme Farbe des Drahtes
GND --

ua Grau

GND --

ub Schwarz

GND Rof

ue Blau

NC --

Sehen Sie dazu auch
& Anschlisse » Seite 13

2.4.6 Anschluss der seriellen Schnitistelle COM1

Der COM1-Anschluss enthdlt Anschliisse flr ein eigensicheres serielles Gerdt. Die Abbildung unten zeigf, wel-
che Klemme welches Signal am COM1-Anschluss darstellt. Die Kabelléinge dieser Verbindung ist auf 10 m
begrenzt.

1 4

Qe de

T o
ancc

EE S 6
Abb. 20: COM1-Anschluss

Signale des COM1-Anschlusses

Klemme Signal

J605-1 TxD - Sendedaten
J605-2 RxD - Empfangsdaten
J605-3 GND - Logische Masse
J605-4 GND - Logische Masse

Ein Beispiel fir den Anschluss an ein RS-232-Gerdt im sicheren Bereich Uber eine Zenerdioden-Barriere ist in
der folgenden Abbildung dargestellf. Beachten Sie bei der Auswahl einer Barriere die Zulassungswerfe von
COM1. Beachfen Sie, dass auch Dichtungen und andere Schutzvorrichtungen erforderlich sind, um die Verdrah-
tungsvorschriften flr Gefahrenbereiche zu erflllen.

Ex-Bereich Sicherer Bereich

Barriere RS232 Geriit
Gnd

TXD
RxD

|
|
|
|
|
|
|
|
i
|
|
|

Abb. 21: Beispiel einer RS-232-Verbindung

Eine Barriere, die auf korrekten Betrieb mit dem IND500x gefestet wurde und direkt an COM1 angeschlossen
werden kann, ist:
e MTL7761Pac (FM- und ATEX-Zulassungen)

IND500x
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2.4.7 Diskreter I/0-Anschluss (31/30)

24.7.1

Das IND500x bietet standardmdBig drei aktive Eingdnge und drei passive Ausgénge. Die Lage dieser Ein- und
Ausgdnge ist unter [Hauptplatine » Seife 10] angegeben.

Auf der Hauptplatfine befindet sich eine 6-polige Klemmleiste flr die Anschlisse der Eingéinge und eine 6-polige
Klemmleiste flr die Anschllsse der Ausgdnge. Diese Anschlisse werden im Folgenden beschrieben.

/\ WARNUNG

Nachfolgend sind nur die Verdrahtungsanschliisse dargestellt und nicht alle fiir
einen sicheren Betrieb erforderlichen Abdichtungen oder sonstigen SchutzmaB-
nahmen. Alle Installationen miissen gemdB den ortlichen Verdrahtungsvor-

schriften erfolgen und dem Zulassungskonzept des Unternehmens entsprechen.

Sehen Sie dazu auch
& Hauptplatine » Seite 10

Aktive Eingtinge

Die Verwendung der Option Diskreter I/0 mit aktiven Eing@ingen ermdéglicht den Anschluss von Schaltern oder
anderen einfachen Gerdten zur Ausldsung eines Eingangs. Das Terminal lieferf intern die eigensichere Span-
nung, so dass der Eingang aktiv ist und keine Spannung von dem externen einfachen Gerdt geliefert wird.

Da die vom Terminal fur die aktiven Eingdnge gelieferte Spannung eigensicher ist, muss das externe einfache
Gerdt/Schalter nicht fir die Verwendung in eigensicheren Stromkreisen in gasgefdhrdeten Umgebungen zertifi-
ziert werden.

ATEX-Richtlinie fir den Anschluss an den akfiven Eingang: Als einfaches Betriebsmittel muss das exferne ein-
fache Gerdt gemdB §5.7 EN/IEC 60079-11 nicht fUr die Verwendung in eigensicheren Stromkreisen, die in gas-
gefahrdeten Umgebungen installierf sind, zertifiziert werden. Bei Anwendungen in staubexplosionsgeféihrdeten
Bereichen ist die Tabelle 1 der EN/IEC 61241-11 zu bertcksichtigen, z.B. fir den zertifizierten Po = 2,94mW
gilt die entsprechende Vorschrift und es sollfen [12D-zugelassene Eingangsgerdte verwendet werden.

FM-Richtlinie fiir den Anschluss an den akfiven Eingang: Ein einfaches Gerat wird im Abschnitt 504.2 des
National Electric Code (NFPA 70) wird wie folgt definiert: ,Ein elekirisches Bauteil oder eine Kombination von
Bauteilen einfacher Bauart mit genau definierten elekirischen Parametern, das nicht mehr als 1,5 Volt, 100
Milliampere und 25 Milliwatt erzeugt und mit der Eigensicherheit des Stromkreises, in dem es verwendet wird,
vereinbar ist.” Die Ausnahmeregelung in Abschnift 504.4 des NEC besagt, dass ,einfache Gerdite, wie sie in der
Steuerzeichnung beschrieben sind, nicht aufgeftihrt werden mussen.”

Ein Beispiel fur die Verdrahtfung der akfiven Eingdnge ist in der folgenden Abbildung dargestellt.

— — o™ o™ o o

= £ £ £ = =

g < < < << <
+ ' + ' + '
SCHALTER SCHALTER SCHALTER

Abb. 22: Aktive Eingangsanschlisse
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2.4.7.2 Passive Ausginge

IND500x

Die Verwendung der Option Diskrefe I/O mit passiven Ausgdngen biefet die Moglichkeit, Hochspannungs-

magnete oder andere speisende Gerdte im sicheren Bereich tUber Schufzeinrichtungen wie einen eigensicheren
Schaltverstdrker zu steuern. Der externe Schaltverstdrker isoliert die Leitungen zurdick zur Klemme, so dass sie
eigensicher bleiben und gleichzeitig das Schalten einer hoheren Wechsel- oder Gleichspannung ermdglichen.

Die Entitdtswerte der Verstdrker miissen mit den Entitdtsparamefern des Klemmenausgangs verglichen werden.

Dabei mussen auch die Kabelkapazitdfen und -induktivitdten berticksichtigt werden.

Gercite von zwei Herstellern, die auf korrekten Betfrieb mit dem Terminal gepraft wurden und wie gezeigt direkt
an die Ausg@inge angeschlossen werden kénnen, sind:
e Bartec

- 17-584D-200D/0000 (2 Kanal, 24 V)

— 17-584D-110D/0000 (1 Kanal, 24 V)

— 17-584D-120D/0000 (1 Kanal, 120 V)
e Pepperl & Fuchs

— KFAB-SR2-Ex2.W (230 VAC)

— KFAB-SR2-Ex2.W (115 VAC)

— KFD2-SR2-Ex2.W (24 VDC)

Ein Beispiel fur die Verdrahtung der passiven Ausgénge mit eigensicheren Schaltverstdrkern ist in der nachste-
henden Abbildung dargestellt.

Ex- Sicherer
Bereich Bereich
STROMVERSORG
UNG
STARKER. supP

LAST

SupP
LAST

SUPP
LAST

Abb. 23: Passive Ausgangsanschllsse
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2.5 Verdrahtungsanschliisse fiir interne Optionen

Zu den Optionen, die infern am IND500x-Terminal installiert werden und eine exferne Verdrahtung erfordern,
gehoren die folgenden:

* Analoge Wdgezellenschnittstelle

¢ Hochprdzise IDNet-Schnittstelle

¢ SICSpro-Schnittstelle

 Diskret 51/80

 Eigensichere Stromschleifenschnittstelle
e LWL-Schnittstelle

 Eigensicherer Analogausgang 4-20 mA

2.5.1 Entfernen der Kunststoff-Schutzabdeckung

Nach dem Offnen des Gehduses und vor dem Einbau einer Optionsplatine ist zundchst die Kunststoff-Schutzab-
deckung zu enffernen, indem die vier M3-Schrauben wie in der Abbildung unfen gezeigt gelst werden.

/\ WARNUNG

Aus Sicherheitsgriinden muss die Schutzabdeckung vor dem SchlieBen des
Gehdiuses wieder angebracht werden.

1 2
Abb. 24: Kunststoff-Schutzabdeckung im Inneren des robusten Gehduses
1 Kunststoff-Schutzabdeckung 3 Hauptplatine
2 Halferung fir die Hauptplatine 4 Frontabdeckung des robusfen Gehduses

2.5.2 Analoge Wagezellenschnittstelle

/\ WARNUNG

Um eine Beschéidigung der Platine oder der Wéigezelle zu vermeiden, trennen
Sie das Terminal von der Stromversorgung und warten Sie mindestens 30
Sekunden, bevor Sie einen Kabelbaum anschlieBen oder abziehen.

/\ WARNUNG

Die Entititswerte fiir das Waagenbasiskabel miissen als Sicherheitsfaktor bei
der Installation beriicksichtigt werden.

IND500x
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Bei Verwendung des Terminals mit einer oder mehreren analogen Wégezellen werden die Wégezellen-
anschlisse an den Steckverbinder auf der Optionskarte fur analoge Wdgezellen angeschlossen, wie in der
Abbildung unten dargestellt.

Abb. 25: Analoge Waagenschnittstelle (links), installiert (rechts)

Die analoge Wdgezellen-Optionsplatine des Terminals ist fur die Versorgung von bis zu vier 350-Ohm-Wdge-
zellen (oder einen Mindestwiderstand von etwa 87 Ohm) ausgelegt. Um sicherzustellen, dass die Wdgezellen-
last fur diese Installation innerhalb der Grenzwerte liegt, muss der Gesamitwiderstand der Waage (TSR) berech-
net werden.

So berechnen Sie den TSR:

Load Cell Input Resistance (Ohms)
Number of Load Cells

TSR =

Vergewissern Sie sich, dass der TSR des an das Terminal anzuschlieBenden Wagezellennetzes einen Wider-
stand von mehr als 87 Ohm aufweist, bevor Sie die Wdgezellen anschlieBen. Wenn der Widerstand kleiner als
87 Ohm ist, funkiioniert das Terminal nicht richtig.

Dartiber hinaus muss die maximale Kabelldnge Gberprff werden. Die nachstehende Tabelle enthdlf empfohlene
maximale Kabelldngen, die auf dem Kabelquerschnitt und dem korrekten Betrieb des Terminals basieren.

/\ WARNUNG

Die Entitiitswerte fiir das Waagenbasiskabel miissen als Sicherheitsfaktor bei
der Installation beriicksichtigt werden. Die Entitdts-Werte fiir das Waagenba-
siskabel finden Sie in den Steuerzeichnungen #30595335.

Empfohlene maximale KabellGngen
TSR (Ohm) 24 Gauge (Meter/FuB) 20 Gauge (Meter/FuB) |16 Gauge (Meter/FuB)

Eine bis vier 350 Q-Zellen |60/ 200 182 /600 304 /1000

Die folgende Abbildung zeigt die Klemmenbelegung des analogen Wdgezellenanschlusses J1. Um den Farb-
code der Wagezelle zu bestimmen, lesen Sie bifte im Handbuch der Wagezelle nach, die Sie abnehmen. Die
Farbcodes einiger gangiger Platiformen sind in der nachstehenden Tabelle aufgefihrt.
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2.5.3

4-DRAHT-ZELLEN 6-DRAHT-ZELLEN

HINWEISE:
1. Verwenden Sie ein 6-adriges abgeschirmtes

Kabel aus dem Hausanschlusskabel. HINWEISE:

1. Verwenden Sie ein 6-adriges
abgeschirmtes Kabel aus dem
Hausanschlusskabel.

2. Einzelne 4-Draht-Zellen: Briicke +EXC auf
+SEN und Briicke -EXC auf -SEN an den IND500x-
Klemmen.

2. DrahtgroBe: 16 AWG (1,31 mm2) max.,

3. Mehrere 4-Draht-Wigezellen: Jumper +EXC 24 AWG (0,205 mm2) min.

auf +SEN und Jumper -EXC auf -SEN an den
il der

4. DrahtgroBe: 16 AWG (1,31 mm2) max., 24

AWG (0,205 mm2) min. "
WAGEZELLE ODER KLEMMENKASTEN

WAGEZELLE ODER KLEMMENKASTEN
Abb. 26: Wdgezellenanschluss
Hinweis:

¢ Bei der Verwendung von 4-Draht-Wdgezellen missen Briicken zwischen den Klemmen +EXC und +SEN
und zwischen den Klemmen -EXC und -SEN gesefzt werden.

¢ \Wenn eine Erhéhung der Last zu einer Verringerung der Gewichisanzeige fuhrt, vertauschen Sie die
Signaldrahte (+SIG und -SIG).

« Installieren Sie den Ferritkern gemdB den Anweisungen unter [Ferrit » Seife 19].
 Bereiten Sie eine Kabelldinge von ca. 28 cm flr die Einflihrung in das Gehduse vor.

~28cm

Abb. 27: Ldnge des Kabels zur Einflihrung in das Gehduse

Sehen Sie dazu auch
& Ferrit » Seite 19

Digitale Waagenschnittstelle fiir hochprdzise IDNet- und SICSpro-Wdigeplatiformen oder
AJB579x-d

Die Digitalwaagen-Optionsplatine des Terminals liefert eigensichere Energie und Kommunikation flr die hoch-
prazisen IDNet- oder SICSpro-Plattformen oder die AJB579x-d Anschlussbox. Es unterstltzt die IDNet K..x-T4-
Waagenbasen (mit IDNet T-Brick Ex T4-Typ-Zelle), die SICSPro-Waagenbasen (z. B. basierend auf SICSPro
MPXI-Typ-Zelle) und AJB579x-d (nur ATEX/IECEx-zugelassen). Der Kabelanschluss erfolgt an den Steckern J2
auf der Digitalwaagenplatine, wie in der folgenden Abbildung dargestellt.

3IvAS viiala

Abb. 28: Digitalwaagen-Opfionsplatine fir hochprdzisen IDNef- oder SICSpro-Waagenanschluss (links), installiert (rechts)
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Die IDNet- oder SICSpro-Plattformen werden mit einem diskreten offenen Kabel flir den Anschluss geliefert. Die
Tabelle unten zeigt den Farbcode fir die Klemmenleiste.

Hochpriizisions-IDNet / SICSpro / AJB579x-d Kabelfarbcode

Klemme Kabelfarbe fiir TBrick Ex | Kabelfarbe fiir MPXI AJB579x-d
(Hochpriizisions-IDNet) | (SICSpro)

J2-1 WeiB WeiB WeiB

J2-2 Grin Gran Grin

J2-3 Braun Braun Braun

J2-4 Gelb Gelb Gelb

J2-5 Rosa Rosa Rosa

J2-6 Grau Grau Grau

Hinweis:

* Bereiten Sie eine Kabelldinge von ca. 28 cm flr die Einfihrung in das Gehduse vor.

~28cm

Abb. 29: Lange des Kabels zur Einflihrung in das Gehduse

Sehen Sie dazu auch
& Hauptplatine » Seite 10

IND500x



32

2.5.4 Diskrete 1/0-Schnittstelle (51/80)

Die internen Halbleiteroptionen fir diskrefe Eingdnge/Ausgdnge bieten flinf Eingdnge und acht Ausgdnge. 26
Stifte verbinden die Hauptplatine des IND500x mit der diskreten 1/0-Optionsplatine. Die Diskrete I/0-Optfion ist in
drei verschiedenen Versionen mit unterschiedlichen Aktiv/Passiv-Kombinationen erhdltlich:

e Akfive Eingdnge und akfive Ausgdnge
* Akfive Eingdnge und passive Ausgdnge
 Passive Eingdinge und passive Ausgdange

Acedes (Ii

. @ a:unemow,
B

OUT1 2345678
HEEEEEE S
baEBELEY

Active IN

e e
| [ESEAEsEsEryes

Abb. 30: Al & AO (links), Al & PO (Mitie), Pl & PO (rechts)

Die Installation der E/A-Optionskarte ist fUr alle Versionen gleich und wird in der Installationsanleitung, die dem
Optionssatz beiliegt, defailliert beschrieben.

Bevor Sie die Diskrete 1/0-Schniftstelle auf Steckplatz 3 (1) der Hauptplafinenhalterung installieren, stellen Sie

sicher, dass die beiden beweglichen Bolzen (2 und 3) auf ,E/A” positioniert sind, wie in der Abbildung unfen
dargestellt.

Abb. 31: Bewegliche Stifte in ,E/A”-Position

Stecken Sie die 26 Stifte in den Steckplatz 3 (wie unter [Hauptplatine » Seite 10] angegeben) und befestigen
Sie ihn mit drei M3x8-Schrauben an der Halferung.
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2.5.4.1

IND500x

Abb. 32: Diskrete I0-Schnittstelle, installiert

Auf dieser Optionsplatine befinden sich zwei 5-polige Klemmleisten fur die Anschlisse der Eingdnge und vier 4-
polige Klemmleisten fur die Anschllsse der Ausgdnge. Diese Anschliisse werden im Folgenden beschrieben.

Fir die interne Verdrahtung der einzelnen Stréinge beachfen Sie die Kabelanforderungen in der Steuerzeichnung
#30595335 und verwenden Sie die Kabelklemmen fur die Verlegung (siehe [Kabelklemmen » Seite 20]).

/\ WARNUNG

Nachfolgend sind nur die Verdrahtungsanschliisse dargestellt und nicht alle fiir
einen sicheren Betrieb erforderlichen Abdichtungen oder sonstigen SchutzmaB-
nahmen. Alle Installationen miissen gemdB den drtlichen Verdrahtungsvor-

schriften erfolgen und dem Zulassungskonzept des Unternehmens entsprechen.

Sehen Sie dazu auch
& Hauptplatine » Seite 10
& Kabelklemmen » Seite 20

Aktive Eingtinge

Die Verwendung der Option Diskreter I/0 mit aktiven Eingdngen ermdglicht den Anschluss von Schaltern oder
anderen einfachen Gerdten zur Ausldsung eines Eingangs. Das Terminal lieferf intern die eigensichere Span-
nung, so dass der Eingang akfiv ist und keine Spannung von dem externen einfachen Gerdt geliefert wird.

Da die vom Terminal fur die aktiven Eingdnge gelieferte Spannung eigensicher ist, muss das externe einfache
Ger(it/Schalter nicht fur die Verwendung in eigensicheren Stromkreisen in gasgefdhrdeten Umgebungen zerfifi-
ziert werden.

ATEX-Richtlinie fir den Anschluss an den aktiven Eingang: Als einfaches Befriebsmittel muss das externe ein-
fache Gerdt gemdB §6.7 EN/IEC 60079-11 nicht flr die Verwendung in eigensicheren Stromkreisen, die in gas-
gefdhrdeten Umgebungen installiert sind, zertifiziert werden. Bei Anwendungen in staubexplosionsgefdhrdeten
Bereichen ist die Tabelle 1 der EN/IEC 61241-11 zu ber(cksichtigen, z.B. flr den zertifizierten Po = 2,94mW
gilt die entsprechende Vorschrift und es sollten 112D-zugelassene Eingangsgerdte verwendet werden.

FM-Richtlinie fir den Anschluss an den aktiven Eingang: Ein einfaches Gerdt wird im Abschnitt 504.2 des
National Electric Code (NFPA 70) wird wie folgt definiert: ,Ein elekfrisches Bauteil oder eine Kombination von
Bauteilen einfacher Bauart mit genau definierten elekirischen Parametern, das nicht mehr als 1,5 Voli, 100
Milliampere und 25 Milliwatit erzeugt und mit der Eigensicherheit des Stromkreises, in dem es verwendet wird,
vereinbar ist.” Die Ausnahmeregelung in Abschnitt 504.4 des NEC besagt, dass ,einfache Gercte, wie sie in der
Steuerzeichnung beschrieben sind, nicht aufgeftihrt werden mussen.”
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2.5.4.2

Ein Beispiel fur die Verdrahtung der aktiven Eingdnge ist in der folgenden Abbildung dargestellt.
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Abb. 33: Aktive Eingangsanschlisse

Aktiver Ausgang

Die Verwendung der Option Diskrefe I/O mit aktiven Ausgéngen ermdglicht den direkten Anschluss von eigensi-
cheren Magneten oder Piezo-Fluidsteuerungsventilen mit geringem Stromverbrauch. Die Klemme stellf die
eigensichere Spannung intern zur Verfigung, wodurch der Ausgang aktiv wird und keine externe Spannung von
dem externen einfachen Gerdt bendtigt wird. Die Spannungsquelle betrdgt etwa 12 VDC bei einem Gesamtstrom
von 50 mA. Alle Ausgdinge werden von dieser einen Stromquelle gespeist.

Die Akfivausgang-Option des IND500x begrenzt die Leistung auf |.S.-Pegel mithilfe von internen Serienwider-
stdnden. Diese internen Widerstdnde haben die folgenden Auswirkungen auf die Option Aktiv / Akfiv 1/0:

 Eine Erh6hung der Stromaufnahme hat eine umgekehrte Auswirkung auf die Spannung, die dem Steuergerat
zur Verfligung steht.

< Die Spannung sinkt je nach dem fiir den Befrieb des Magneten erforderlichen Strom.
Schatzwerte flr die verfugbare Spannung auf der Grundlage der Stromaufnahme sind in der nachstehenden
Tabelle aufgefdhrt.

Ungefiihre verfiighare aktive Ausgangsspannungen

Stromaufnahme Verfiigbare Spannung am aktiven Ausgang
0 mA 12,3VDC

10 mA 11,4 VDC

20 mA 10,7 VDC

30 mA 10,0 VDC

40 mA 9,3VDC

50 mA 8,6 VDC

Die sich daraus ergebenden niedrigeren Spannungen mussen bei der Auswahl eines Steuergerdfes berticksich-
figt werden. Beachten Sie die héheren Einschalistrome gegentber den Haltestromen, die einen Einfluss auf die
mdglichen Schalizeiten haben kénnen. Beachten Sie die fechnischen Dafen und Anwendungshinweise der
jeweiligen Steuergerdite, die vom Hersteller zur Verfigung gestellt werden. Gerdte der folgenden Hersteller, die
auf korrekfen Befrieb mit dem IND500x gepruft wurden und wie gezeigt direkt an die Ausgdnge angeschlossen
werden kénnen, sind:

¢ Hoerbiger S9: PS13950646A-00 und S29: PS13850646A-00 (nur mit ATEX-Zulassung).

IND500x




2.5.4.3

2.5.4.4

IND500x

Ein Beispiel fur die Verdrahtung mit den aktiven Ausgdngen ist in der nachstehenden Abbildung dargestellt.

LAST LAST
LAST LAST

LAST LAST
LAST LAST

Abb. 34: Aktive Ausgangsanschllsse

Passive Eingdnge

Die Verwendung der Option Diskrefe I/O mit passiven Eingéingen ermdglicht den Anschluss einer externen
eigensicheren Spannungsversorgung (oder einer Standardstromversorgung mit Barrieren), um Schalter oder
andere einfache Gerdfe zu versorgen und einen Eingang auszuldsen. Die externe Spannungsquelle muss die
Anforderungen der Zulassung fiir explosionsgefdhrdete Bereiche erfullen und die Werte der Einheiten missen
verglichen werden.

Barrieren von zwei Herstellern, die auf korrekfen Betrieb mit dem IND500x gefestet wurden und wie gezeigt
direkt an die Einginge angeschlossen werden kénnen, sind:

e Pepperl & Fuchs #778
e Bartec 17-584L-0001/0000
Ein Beispiel fir den Anschluss an die passiven Eingdnge ist in der folgenden Abbildung dargestellt.

Ex-Bereich Sicherer Bereich

STROMVERSORG
UNG

BARRIEREN SCHALTER

Abb. 35: Passive Eingangsanschlisse

Passive Ausgtinge

Die Verwendung der Option Diskrete I/0 mit passiven Ausgdngen biefet die MAglichkeit, Hochspannungs-
magnete oder andere speisende Gerdte im sicheren Bereich tUber Schufzeinrichtungen wie einen eigensicheren
Schaltverstdrker zu steuern. Der externe Schaltverstérker isoliert die Leitungen zuriick zur Klemme, so dass sie
eigensicher bleiben und gleichzeitig das Schalten einer héheren Wechsel- oder Gleichspannung ermdglichen.
Die EntitGtswerte der Verstdrker missen mit den Entitdtsparametern des Klemmenausgangs verglichen werden.
Dabei missen auch die Kabelkapazitdfen und -induktivitdten berticksichtigt werden.
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Gerdfe von zwei Herstellern, die auf korrekfen Befrieb mif dem Terminal geprtft wurden und wie gezeigt direkt
an die Ausgdnge angeschlossen werden kénnen, sind:

* Bartec

- 17-584D-200D/0000 (2 Kanal, 24 V)
- 17-584D-110D/0000 (1 Kanal, 24 V)
- 17-584D-120D/0000 (1 Kanal, 120 V)

e Pepperl & Fuchs
— KFAB-SR2-Ex2.W (230 VAC)
— KFA5-SR2-Ex2.W (115 VAC)
— KFD2-SR2-Ex2.W (24 VDC)

Ein Beispiel fir die Verdrahtung der passiven Ausgénge mit eigensicheren Schaltverstdrkern ist in der nachste-

henden Abbildung dargestellt.

Ex-Bereich

Sicherer Bereich
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Abb. 36: Passive Ausgangsanschliisse
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2.5.5 Serielle Schnittstelle COM6

IND500x

Der COM6-Anschluss enthdlt Anschlisse fr ein eigensicheres serielles Gert. Die Abbildung unfen zeigt, wel-
che Klemme welches Signal am COM6-Anschluss darstellt. Die Kabellénge dieser Verbindung ist auf 10 m
begrenzt.
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Abb. 37: COM6-Anschluss
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Abb. 38: Serielle Schnittstelle COM6 (links), installiert Uber der analogen Wdgezellenschnitistelle (rechts)
Signale des COM6-Anschlusses

Klemme Signal

J1-1 TxD - Sendedaten
J1-2 RxD - Empfangsdaten
J1-3 GND - Logische Masse
J1-4 GND - Logische Masse

Ein Beispiel fur den Anschluss an ein RS-232-Gerdt im sicheren Bereich Uber eine Zenerdioden-Barriere ist in
der folgenden Abbildung dargestellt.

/\ WARNUNG

Beachten Sie bei der Auswahl einer Barriere die Zulassungswerte von COM6.
Beachten Sie, dass auch Dichtungen und andere Schutzvorrichtungen erforder-
lich sind, um die Verdrahtungsvorschriften fiir Gefahrenbereiche zu erfiillen.
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2.5.6

Ex-Bereich Sicherer Bereich

RS232 Geriit
Gnd

TXD

Barriere

|
|
|
|
|
|
|
|
I
|
; —— RxD

Abb. 39: Beispiel einer RS-232-Verbindung

Eine Barriere, die auf korrekfen Betrieb mit dem IND500x gefestet wurde und direki an COM6 angeschlossen
werden kann, ist:

e MTL7761Pac (FM- und ATEX-Zulassungen)

Eigensichere Aktive Stromschleifenschnittstelle

Es gibt eine optionale eigensichere aktive Stromschleifen-Schnittstellenplatine, welche die Kommunikation mit
einem ACM200 oder ACM500 in einem sicheren Bereich oder einem IND256x-Terminal (oder dhnlich, siehe
Steuerzeichnung #30595335) als Fernanzeige im Gefahrenbereich ermdglicht. Diese Option kann bereits werk-
seitig in das Terminal eingebaut bestellt werden oder ist als Bausatz erhdltlich, der vor Ort installiert werden
kann. Dem Bausaiz liegt eine Anleitung bei, in welcher der Einbau der Option in das Terminal wie in der folgen-
den Abbildung dargestellt beschrieben wird.

Abb. 40: Eigensichere Akfive Stromschleifenschnittstelle (links), installiert (rechts)

Die Schnittstellenplatine bietet zwei Schaltkreise fur die Kommunikation mit dem ACM500 oder einen einzelnen
Kanal fur das ACM200 oder das IND256x-Terminal (oder @hnlich, siehe Steuerzeichnung #30595335). Beim
Anschluss an ein ACM500 ist es je nach den im ACM500 verwendeten Optionen méglicherweise nicht erforder-
lich, beide Stromkreise anzuschlieBen. Anhand der nachstehenden Tabelle kénnen Sie feststellen, ob sowonhl
der COM4- als auch der COM5-Stromkreis angeschlossen werden mussen.

Verdrahtung der Schnittstellenanschliisse

Im ACM500 verwendete Option

COM4 Erforderlich

COMS Erforderlich

COM2-Anschluss Ja --
COMB3-Anschluss Ja --
Ethernet TCP/IP -- Ja
PLC-Option Ja --

Jedes verwendete 1.S. CL-Schnitfstellenkabel muss zwei verdrillte Leiterpaare enthalten, und jeder Leiter muss
mindestens 0,5 mm? (20 GA oder 0,032 AWG) groB sein. Fiir jeden verwendeten COM-Anschluss ist ein sepa-
rafes Kabel erforderlich. CL-Anschlusskabel sind in verschiedenen GréBen bei METTLER TOLEDO erhdlilich. Ver-
fligbare GroBen und Teilenummern finden Sie auf den entsprechenden Preisseiten und Katalogen.
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In dieser Anleitung wird beschrieben, wie das eigensichere Schnittstellenkabel am Terminal angeschlossen
wird. Einzelheiten zum Anschluss des anderen Endes des Kabels finden Sie in der Installationsanleitung des
anderen verwendefen Gerdfs. Je nach dem Land, in dem das Gerdt installiert wird, kann ein spezieller Kabel-
schuiz, wie z. B. eine Rohrdichtung, erforderlich sein. Schlagen Sie in der Steuerzeichnung, den Zulassungs-
bescheinigungen und den o6rtlichen Vorschriften nach, um festzustellen, was erforderlich ist.

1 Stellen Sie sicher, dass das Terminal stromlos ist.

2 Fuhren Sie die Kabel durch die richtige Kabelverschraubung des robusten Gehduses (siehe [Anschilsse »
Seite 13]), bis die Dréhte die serielle |.S.-Schnittstellenplatine erreichen (ca. 90 mm). Das COM5-Kabel
sollte durch die Kabelverschraubung gefiinrt werden, die der Ecke des Geht&uses am ndchsten liegt, und
das COM4-Kabel sollte durch die Kabelverschraubung neben der COM5-Verschraubung geflihrt werden.
Halten Sie die infernen Drdhte so kurz wie mdglich und achten Sie darauf, dass sie keine anderen Drdhtfe
bertihren. Einige typische Verdrahtungsschemata sind unter [Eigensichere Aktive Stromschleifenschnitistelle
» Seite 39], [Eigensichere Akfive Stromschleifenschnitistelle » Seite 39] und [Eigensichere Akfive Strom-
schleifenschnittstelle » Seite 39] unten dargestellt.

3 Nachdem alle Kabel am Terminal mit dem robusten Gehduse angeschlossen wurden, ziehen Sie die Kom-
pressionsmuttern an den Kabelverschraubungen an, um die Kabel zu sichern.

IND500x COM4 (J4) ACM500 COM4 (J4) und / IND500x COM5 (J3) ACM500 COM5 (J3)
Klemme# Klemme# Klemme# Klemme#
oder
1 = > | 1 - » 1
2 < > 2 2 < > 2
3 = » 3 3 = » 3
4 = > 4 4 = > 4

Abb. 41: Verdrahtung mit ACM500-Zubehor

IND500x COMS (J3) ACM200 COM (J3)
Klemme# Klemme#
T = > |
2 < > 2
3 = > 3
4 = > 4

Abb. 42: Verdrahtung mit ACM200-Zubehdor

IND500x COM4 (J4) IND256x Schnittstelle
Klemme# Remote-PCB COM4 (J4)
Klemme#
1T = > 4
2 < » 3
3 = > 2
4 = > ]

Abb. 43: Verdrahtung zum IND256x als Fernanzeige

Sehen Sie dazu auch

& Anschlisse » Seite 13

& Eigensichere Akfive Stromschleifenschnittstelle » Seite 39
& Eigensichere Akfive Stromschleifenschnittsfelle » Seite 39
& Eigensichere Aktive Stromschleifenschnittstelle » Seite 39
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2.5.7 LWL-Schnittstelle

Eine optionale Glasfaser-Schnittstellenkarte ermdéglicht die Kommunikation mit einem ACM500, einem dlteren
zweikanaligen Lichiwellenleiterumwandler in einem sicheren Bereich oder mit einem IND500x oder einem dhn-
lichen Gerdt, das als Fernanzeige im Ex-Bereich oder im sicheren Bereich verwendet wird. Die optionale Glasfa-
serschnittstelle kann bereits werkseitig in das Terminal eingebaut oder als Kit zur Installation vor Orf bestellt
werden. Das Kit enthalt Anweisungen, die das Installationsverfahren der Option in das Terminal zeigen, wie in
der nachstehenden Abbildung dargestellt.

Die Schnittstellenkarte verfligt Gber zwei Stromkreise fur die Kommunikation mit dem ACM500. Die beiden
Stromkreise kdnnen als zwei unabhdngige Ports zur Kommunikation mit dem zweikanaligen Lichtwellenleite-
rumwandler verwendet werden.
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Abb. 44: Glasfaserschnittstelle (links), installiert (rechts)

Beim Anschluss an ein ACM500 hdngt die Anzahl der erforderlichen Kommunikationskandle von den Optionen
ab, die im ACM500 verwendet werden. Es ist nicht immer notwendig, Anschllsse fir beide Stromkreise vorzu-
sehen. Anhand der nachsfehenden Tabelle kann bestimmt werden, ob sowohl der COM4- als auch der COMb5-
Stromkreis angeschlossen werden missen. Fir die bidirektionale Kommunikation an jedem Port sind zwei
Glasfaserkabel erforderlich. Wenn sowohl COM4 als auch COM5 bidirektional verwendet werden sollen, mis-
sen vier Kabelldngen installiert werden.

Verdrahtung der Schnittstellenanschliisse

Im ACM500 verwendete Option | COM4 erforderlich COMS5 erforderlich
COM2-Port Ja --
COM3-Port Ja --
Ethernet - Ja
SPS-Option Ja --

Das IND500x-Terminal enthdlt nicht automatisch ein LWL-Kabel, wenn die LWL-Schnittstelle werkseitig instal-
liert ist. Von METTLER TOLEDO sind hart ummantelte Siliziumdioxid- und Kunststoffkern-Lichiwellenleiter erhdlt-

lich.

/\ WARNUNG

Bei Verwendung eines Glasfaserkabels muss darauf geachtet werden, dass das
Kabel nicht stark geknickt wird, da es sonst dauerhaft beschddigt werden kann.
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2.5.7.1 Jumper-Einstellungen fiir die LWL-Schnitistelle

Zur Einstellung der Verstdrkung fir COM4 und COMb der Lichtwellenleiterplatine stehen zwei Safze von Steck-

briicken zur Verfigung:
e W1 und W2 stellen die Verstdrkung flr COM4 ein.
e W3 und W4 stellen die Verstdrkung flr COM5 ein.
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Abb. 45: IND500x Lichtwellenleiterplatinen-Jumper

Die folgende Tabelle zeigt die Jumper-Einstellung flr jede der vier LWL-verstarkungsoptionen. Wenn die
Signalstdrke unzureichend ist, passen Sie die Jumper an, um die Verstdrkung zu erhohen, bis eine zuverldssige

Kommunikation erreicht ist.

Verstiirkungsoptionen fiir Lichtwellenleiterplatten

Verstérkung W1/W3 w2/w4 Jumper-Position
Niedrigste (Standard) | Offen Offen

Untere / Mittlere Offen Geschlossen

Hoher / Mittel Geschlossen Offen

IND500x
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2.5.7.2

2.5.7.3

2.5.7.4

Verstirkung W1/W3 W2/W4 Jumper-Position

Hochste Geschlossen Geschlossen

Kunststoffkern-Lichtwellenleiter

Fir sehr kurze Entfernungen bis zu 40 m ist ein Kunststoffkern-Lichtwellenleiter erhdlilich. Dieses Kabel ist mit
bereits installierten Steckern an beiden Enden oder als Meterware erhdltlich. Fir den Anschluss vor Ort kann ein
Abschluss-Set verwendet werden. Verfugbare Lédngen und Arfikelnummern entnehmen Sie bitte den entsprechen-
den Preisseiten und Katalogen.

Glasfaser-Lichtwellenleiter

Kabelldngen von mehr als 40 m erfordern die Verwendung eines hart ummantelten Siliziumdioxid-(Glas-)Kern-
kabels. Fur dieses Kabel sind spezielle Werkzeuge erforderlich, um die Stecker ordnungsgema® zu installieren,
daher wird ein Anschluss des Kabels vor Orf nicht empfohlen.

Falls erforderlich, kénnen die Kabel mit einem speziellen optischen Koppler gekoppelt werden, aber der
Signalverlust des Kopplers entspricht 150 m Kabel. Wenn ein Koppler verwendet wird, verringert sich die nuiz-
bare Entfernung auf 150 m.

LWL-Schnittstellenanschliisse

Die folgenden Anweisungen beschreiben den Anschluss von LWL-Kabeln an das Terminal. Einzelheiten zum
Anschluss der anderen Kabelenden finden Sie im technischen Handbuch des anderen angeschlossenen Gerdts.

1 Stellen Sie sicher, dass das Terminal stromlos ist.

2 Fihren Sie die Enden der LWL-Kabel durch die geteilte Buchse der richtigen Kabelverschraubung des robus-
ten Gehduses (wie unter [Hauptplafine » Seite 10] angegeben), bis das Kabel die LWL-Schnitistellenplatine
erreicht — etwa 90 mm. Die COMb5-Kabel sollten durch die Kabelverschraubung geflihrt werden, die der
Ecke des Gehduses am néchsten ist, und die COM4-Kabel sollfen durch die Kabelverschraubung neben der
COMSb-Verschraubung gefiihrt werden.

Abb. 46: Geteilte Durchfiihrung fir LWL-Kabel

3 Achten Sie darauf, dass das LWL-Kabel nicht mit einem Radius von weniger als 15 mm gebogen wird.
Scharfe Knicke im LWL-Kabel beschddigen es und das Kabel muss dann erseizt werden. Wickeln Sie Gber-
schissiges Kabel ordentlich in groBen Schleifen in der Ndhe des IND500x oder eines anderen Gerdfs auf
und sichern Sie es, damit es nicht beschadigt wird.

4 Bei der Installation eines LWL-Kabels rasfen die Stecker am Ende des Kabels in den Sender oder Empftinger
auf der Schnittstellenplatine ein. Fassen Sie beim Einstecken oder Herausziehen nur den Stecker an (nicht
das Kabel). Es ist nur ein leichter Druck erforderlich. Einige typische Verdrahtungsschemata sind in den
Steuerzeichnungen #30595335 aufgeflhrt.
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2.5.8

IND500x

5 Nachdem alle LWL-Kabel angeschlossen wurden, ziehen Sie die Kompressionsmuitern an der AuBenseite
der Kabelverschraubungen des rauen Gehduses an, um die LWL-Kabel zu sichern.

Sehen Sie dazu auch

& Hauptplatine » Seite 10

Eigensicherer Analogausgang 4-20 mA

Die optionale eigensichere analoge 4-20-mA-Kommunikationsplatine wird an Steckplatz 3 oder Steckplaiz 4
(siehe [Hauptplatine » Seite 107 fir den Standort dieser Steckpldize) auf der IND500x-Hauptplatine ange-
schlossen. Sie liefert ein eigensicheres Analogsignal von 4-20 mA, das proportional zu dem auf die Waage
aufgebrachten Gewicht oder der Anderungsrate des Gewichts auf der Waage ist. Die maximale Kabellénge fiir
den Anschluss des Analogausgangs betrégt 300 m. Das flr das analoge Ausgangssignal verwendete Kabel

muss abgeschirmt sein.

» Die 4-20mA-Schnittstelle kann nicht gleichzeitig mit Profinet befrieben werden.
e Die 4-20mA Schnittstelle kann weder mit einem zweiten 4-20mA noch mit einem akfiven digitalen Ausgang

betrieben werden.

e Fur den Anschluss der 4-20mA-Schnittstelle an Steckplatz 3 und Steckplatz 4 siehe die folgende Tabelle:

IS AO 4-20mA Ethernet TCP/IP & RS232 an ACM500 PLC an ACM500
Steckplatz 3 OK Fehler
Steckplaiz 4 Fehler Fehler

Abb. 47: Eigensichere Analoge 4-20 mA-Ausgangsschnittstelle

Vor der Installation der 4-20 mA-Schnittstelle auf der Hauptplatine muss sichergestellt werden, dass der/die
bewegliche(n) Bolzen auf ,4-20 mA” positioniert sind. \Wenn die Opfionskarte auf Steckplafz 3 (1) installiert
werden soll, sfellen Sie die beweglichen Bolzen (2 und 3) auf ,4-20 mA”; wenn sie auf Steckplatz 4 (5) instal-

liert werden soll, stellen Sie den beweglichen Bolzen (4) auf ,4-20 mA”.

Abb. 48: Bewegliche(n) Bolzen auf ,4-20 mA” stellen
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Abb. 49: Eigensichere Analoge 4-20mA-Schnittstelle installiert auf Steckplatz 3 (links) oder Steckplatz 4 (rechts)

Ex-Bereich Sicherer Bereich

Barriere PLC/DCS

Abb. 50: Verdrahtung des Analogausgangs

Die analoge isolierte Barriere KFD2-STC5-EX1 von P&F (Zertifikatsnummern: IECEx BAS 04.0016X; BAS 99
ATEX 7060X; UL E106378) wurde verifiziert und kann direkt mit der eigensicheren analogen 4-20-mA-Option
IND500x verbunden und dann an ein PLC- oder ein DCS-Sysfem im sicheren Bereich angeschlossen werden.

Sehen Sie dazu auch
& Hauptplatine » Seite 10

2.5.9 Verdrahtungsanschluss fiir ACM500-Optionen

Zu den fiir das IND500x-Terminal verfligbaren Optionen, die innerhalb des ACM500-Moduls im sicheren
Bereich installiert werden und externe Anschllsse erfordern, gehoren die folgenden:

e LWL-Schnittstelle e Ethernet/IP
 Eigensichere Stromschleifenschnitistelle e Modbus TCP
* Ethernet/COM2/COM3 e PROFIBUS DP
e Analog-Ausgang e ProfiNet

Die Anschllsse flr jede dieser Optionen sind in den ACM500 Installations- und technischen Handbtichern
beschrieben. In diesen Handbdchern finden Sie Einzelheiten zum Anschluss der Optionen.

IND500x



2.5.10 Wiederanbringen der Kunststoffschutzabdeckung

Bevor Sie das Gehduse schlieBen, bringen Sie die Kunststoffschutzabdeckung mit den vier M3-Schrauben wie-
der an (siehe [Entfernen der Kunststoff-Schutzabdeckung » Seite 287]), Drehmoment 0,55 Nm.

Fuhren Sie die Kanfen der Schutzabdeckung wie in der Abbildung unfen gezeigt in die Montagehalterung ein.

Abb. 51: Wiedereinbau der Kunststoffschutzabdeckung

/\ WARNUNG

Aus Sicherheitsgriinden muss die Schutzabdeckung vor dem SchlieBen des
Gehduses wieder angebracht werden.

2.6 Potenzialausgleich (EB)

Der Potenzialausgleich muss von einer vom Eigenflmer autorisierten Elektrofachkraft installiert werden. Der
METTLER TOLEDO Service tibernimmt bei diesem Verfahren lediglich eine Uberwachungs- und Beratungsfunk-
tion.

— Potenzialausgleich aller Gerdfe (Netzgerdt, Wdgeterminal, Schnittstellenwandler und Wégeplattform) ent-
sprechend dem Anschlussplan und den ldnderspezifischen Vorschrifien und Normen anschlieBen.

/\ WARNUNG

GemdiB Anschluss von EVG nach linderspezifischen Vorschriften von CENELEC
und Anschluss von EVG nach ANSI/ NFPA 70, Artikel 504, und ANSI/IA RP
12.06.01 oder Canadian Electric Code C22.2 von cFMus muss sichergestellt
werden, dass:

1 Alle GerGtegehduse sind Uber die EB-Klemmen mit dem gleichen Potfenzial verbunden.
2 Uber die Kabelabschirmung fiir eigensichere Stromkreise flieBt kein Umlaufstrom.

3 Der Sternpunkt fur den Potenzialausgleich liegt méglichst nahe an der Wdgeanlage.
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2.7

2.8
2.8.1

An der Klemme IND500Xx ist ein externer Erdungsbolzen (1) fur den Potenzialausgleich vorgesehen.

Abb. 52: Erdungsbolzen

PCB-Schaltereinstellungen

Auf der Hauptplatine befinden sich vier Schalter (SW1 und SW2, wie unfer [Hauptplatine » Seite 10] angege-
ben). Die Funktionen der Schalter sind in der folgenden Tabelle aufgeflhrt.

Hauptplatine-Schalter Funktion

SW1-1 SW1-2 SW2-1 SW2-2 | Funktion
AUS AUS AUS AUS Fir normalen Betrieb.

EIN AUS AUS AUS Fiir den Normalbetrieb und verbiefet Anderungen an messtfech-
nisch wichfigen Bereichen im Menubaum.
AUS EIN AUS AUS Far Firmware-Update. Wenn die vier Schalter auf diese Weise

eingestellt sind, ist das Terminal bereit fir ein Firmware-Updafe.
Anweisungen zum Firmware-Update finden Sie im Wartungshand-
buch des IND500X.

AUS AUS EIN AUS FUr die Verbindung mit dem InSite™ CSL-Programm Uber die
Schniftstelle COMT.

AUS AUS AUS EIN Werkstest.

EIN EIN AUS AUS Master-Zurlicksetzen: Master-Zuriicksetzen des Terminals, aber

messtechnisch wichtige Daten, wie Waagenkalibrierung, GEO-
Code usw., werden nicht zurlickgesetzt.

EIN EIN EIN AUS Zurlcksetfzen auf die Werkseinstellungen: Master-Zuricksetzen
des Terminals, einschlieBlich der messtechnisch wichtigen Daten.

Wenn sowohl SW1-1 als auch SW1-2 auf EIN gesetzt sind und das Terminal mit Strom versorgt wird, wird eine
Master-Zurlicksetzen-Funktion ausgeldst. Dieser Vorgang loscht die gesamfe Programmierung des Terminals
und sefzt alle Einstellungen auf die werkseitigen Standardwerte zuriick. Die messtechnisch wichfigen Daten
(Kalibrierung) werden nur dann zurlickgesetzt, wenn SW2-1 wdhrend dieses Vorgangs ebenfalls auf EIN
gesefzt wird. Dieser Vorgang wird im Technischen Handbuch IND500x, Kapitel 5, Service und Wartung, ndher
beschrieben.

PCB-Jumper-Position

Ein-/Ausschalttaste aktivieren bzw. deaktivieren
Die Ein-/Ausschaltfaste ist sfandardmdBig deaktiviert.
W1-Jumper Beschreibung

Zustand Beschreibung

SchlieBen Aktiviert die Ein-/Ausschalftaste auf dem Terminal-Tastenfeld. Wenn die Ex-Stromversorgung
angeschlossen ist, wird das Terminal durch Driicken der Ein-/Ausschalttaste gestartet.

Offen (Stan- Deakitiviert die Ein-/Ausschalttaste auf dem Terminal-Tastenfeld. Das Terminal schaltet sich

dard) nach einem Stromausfall immer aufomatisch ein.
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2.9

2.10

2.10.1

2.10.1.1

IND500x

Siehe [Hauptplatine » Seite 107 fr den Standort von W1. Die folgende Abbildung zeigt den Zustand des W1-
Jumpers.

Geschlosse
n

Offen

Abb. 53: W1-Jumper Zustand

/\ WARNUNG

Lassen Sie den Jumper W2 in seiner Standardeinstellung (offen). Siehe
[Hauptplatine » Seite 10] fiir den Standort von W2.

SchlieBen des Gehduses

Wenn das Terminal in nicht mefeorologisch zugelassenen Anwendungen eingesetzt wird, schlieBen Sie die
Gehduse wie nachfolgend beschrieben, nachdem Sie alle Anschlisse hergestellt haben.

Robustes Gehduse

So befestigen Sie die Frontabdeckung des robusten Gehduses:

Legen Sie das Terminal mit der Frontabdeckung nach unten auf eine weiche, flache Oberfldche.
Stellen Sie sicher, dass sich die Dichtung in der richtigen Position befindet.
Richfen Sie die Locher im hinteren Gehduse mit den Gewindeldchern in der Frontabdeckung aus.

Suchen Sie die achf Schrauben, mit denen die Abdeckung urspringlich befestigt war, und bringen Sie diese
durch Drehen im Uhrzeigersinn wieder an.

5 Ziehen Sie die Schrauben mit einem Drehmoment von 1,5 Nm an.

S~ 0N =

Versiegeln des Gehduses

Wenn das Terminal in einer messtechnisch ,zugelassenen” Anwendung eingesetzt wird, muss es durch Plom-
ben vor Manipulationen geschiifzt werden. Optionale Dichtungssdtze, die alle erforderlichen Teile enthalfen,
sind bei METTLER TOLEDO erhdiltlich. Die fur die Versiegelung verwendete Methode kann je nach den értlichen
Anforderungen variieren.

Versiegelung des rauen Gehduses

Versiegelung in den Vereinigten Staaten, Kanada und China

Gehen Sie wie folgt vor, um das raue Gehduse zu versiegeln:

1 Vergewissern Sie sich, dass die entsprechende Zulassungsregion in Einstellungen unter Waage > Typ >
Zulassung ausgewdhlt wurde und dass sich der Sicherheitsschalter SW1-1 in der Position ,EIN” befindet.
Legen Sie das Terminal mit der Frontabdeckung nach unten auf eine weiche, flache Oberfldche.

Stellen Sie sicher, dass sich die Dichtung in der richtigen Position befindet.

Richten Sie die Locher im hinteren Gehduse mit den Gewindeltchern in der Frontabdeckung aus.

Bringen Sie die im Dichtungssatz enthaltenen Durchgangsschrauben an - sie ersetzen zwei oder drei der
Schrauben, mit denen die Frontplatte am robusten Gehduse befestigt ist. In den USA und China ist eine 2-
Punki-AuBendichfung erforderlich. In Kanada ist eine 3-Punki-AuBendichfung erforderlich.

6 Suchen Sie die restlichen Schrauben, mit denen die Abdeckung urspriinglich befestigt war, und bringen Sie
diese durch Drehen im Uhrzeigersinn wieder an.

7 Ziehen Sie alle Schrauben mit einem Drehmoment von 1,5 Nm an.
8 Fddeln Sie das Kabel und die Kunststoffdichfung durch das Loch in jeder neuen Schraube.
9 Enffernen Sie eventuell vorhandene Lose im Kabel.

oW N
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10 F&deln Sie das Ende des Drahtseils durch die Kunststoffplombe und schnappen Sie die Plombe zu, oder
flhren Sie es durch die Bleischeibe und schlieBen Sie die Bleischeibe mit einer Handpresse.

11 Schneiden Sie UGberschiissiges Kabel ab.

L
i
30674209 30674202
Abb. 54: Externe Versiegelung, US-Versiegelung (links), chinesische Versiegelung (rechts)

/\ WARNUNG

1 Ziehen Sie die beiden Plombierschrauben mit einem Drehmoment von 1,5 Nm an.

2 Legen Sie den Plombendraht an und fiihren Sie den Plombendraht durch die beiden
LAcher. Entfernen Sie die Lose im Draht und versiegeln Sie dann den Kunststoff- bzw.
Bleistecker.

3 Vergewissern Sie sich, dass der Verschluss verriegelt ist: Der maximale Abstand zwi-
schen den beiden Drahten muss weniger als 20 mm betragen.

2.10.1.2 Europdiische Versiegelung
Gehen Sie wie folgt vor, um das raue Gehduse zu versiegeln:

1 Vergewissern Sie sich, dass die entsprechende Zulassungsregion in den Einstellungen unter Waage > Typ
> Zulassung ausgewdhlt wurde und dass sich der Mess-Sicherheitsschalter SW1-1 in der Position ,EIN”
befindet.

2 Legen Sie das Terminal mit der Frontabdeckung nach unten auf eine weiche, flache Oberfldche.

3 Stellen Sie sicher, dass sich die Dichtung in der richtigen Position befindet.

4 Richten Sie die Locher im hinferen Gehduse mit den Gewindelchern in der Frontabdeckung aus.

5 Suchen Sie sieben der acht Schrauben, mit denen die Abdeckung urspringlich befestigt war, und bringen
Sie diese durch Drehen im Uhrzeigersinn wieder an.

6 Nehmen Sie an der verbleibenden achten Stelle die Schraube aus dem Dichtungssaifz und fiihren Sie diese
durch die im Dichtungssatz enthaltene Dichtungshlilse. Bringen Sie die Kombinatfion aus Dichtungshllse
und Schraube an. Achten Sie darauf, dass das glafte Ende der Hulse nach oben zeigt, um die Papierdich-
tung anzubringen.

7 Ziehen Sie alle Schrauben mit einem Drehmoment von 1,5 Nm an.

8 Legen Sie eine geeignete Papiermarkierung uber die Kombination aus Dichtungshulse und Schraube.

s " N

- —WENT e U

30674209
Abb. 55: Installierte Dichtungshtilse (links), Papierdichtung an der Dichtungshilse befestigt (rechts)

2.11 Reinigung nach der Installation

/\ WARNUNG

Vermeiden Sie elektrostatische Aufladung, indem Sie bei Arbeiten in
explosionsgefiihrdeten Bereichen geeignete Arbeitskleidung tragen.
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2.11.1

2.11.2

3.1

3.1.1

3.1.1.1

IND500x

Hinweise zur Reinigung

So reinigen Sie die ESD-geschiitzte Tastatur und die Abdeckung des Terminals:

1 Wischen Sie das Tastenfeld und die Abdeckung des Terminals vorsichtig mit einem sau-
beren, feuchten, weichen Tuch ab.

Verwenden Sie Wasser oder milde, nicht scheuernde Reinigungsmittel.

Verwenden Sie keine Sduren, Laugen oder starke industrielle Losungsmittel wie Toluol
oder Isopropanol (IPA), welche die Oberfldche des Terminals beschddigen kénnten.

Spriihen Sie keine Reinigungsmittel direkt auf das Terminal.
Reinigen Sie das Terminal nicht mit Hochdruck- oder Hochtemperaturwasser.
Die Bildung von Staubschichten muss vermieden werden.

Entfernen Sie leichte Staubablagerungen mit einem feuchfen Tuch und einer sanffen
Wischbewegung.

Verwenden Sie keine Druckluft oder ein Vakuum zum Entfernen der Staubschichten.
9 Halfen Sie das Terminal nach den Regeln der gufen Haushaltsflihrung sauber.

w N

~N o o &
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Wartung des ESD-geschiitzten Tastenfeldes

Tauschen Sie das gesamte Tastenfeld aus, wenn die ESD-Schicht sichtbar abge-
nutzt ist.

Intaktes Muster Uberbeanspruchte Gebrochene ESD-
oK AuSWBEHEEIn unvé¥iglicn
Abb. 56: ESD-geschiifztes Tasfenfeld

Der Ableitwiderstand muss gepruff werden:

Der Entladungswiderstand zwischen einem beliebigen Punkt der Tastaturoberfldche (nicht vom Anzeigefenster)
und dem Metallgehduse, d. h. dem Erdungsanschluss, muss weniger als T MOhm betragen.

Anhang

Zulassungen

In diesem Kapitel finden Sie Informationen zu den Zulassungen fur die Gehduse des Terminals Harsh. Bitte
lesen Sie dieses Kapitel sorgfdltig durch, bevor Sie mit der Installation beginnen.

Die Steuerzeichnung #30595335 enthdlt Steuerzeichnungen flr die Zulassungen. Diese Dokumente sollten
ebenfalls vor Beginn der Installation durchgelesen werden.

Priifnormen

Das Terminal wurde nach den folgenden Normen geprdift:

CENELEC/ATEX
EN IEC 60079-0:2018 Allgemeine Anforderungen
EN 60079-11:2012 Schutz durch Eigensicherheit ,i”
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3.1.1.2

3.1.1.3

3.1.1.4

3.1.1.5

3.1.2

3.1.2.1

EN 60079-28:2015
EN 60079-31:2014
EN 60529:1991+ A:2000+ A2:2013

IECEX

IEC 60079-0: 2017 Ausgabe 7

I[EC 60079-11: 2011 Ausgabe 6
I[EC 60079-28: 2015 Ausgabe 2
I[EC 60079-31: 2013 Ausgabe 2

FMus
FM3600 (2018)

FM3610:2021

FM3810:2021

ANSI/UL 60079-0:2019
ANSI/UL 60079-11:2014
ANSI/UL 60079-28:2017
ANSI/IEC 60529:2004(R2011)
ANSI/UL 61010-1:2016

cFM

CAN/CSA-C22.2 Nr. 60079-0:2019
CAN/CSA-C22.2 Nr. 60079-11:2014
CAN/CSA-C22.2 Nr. 60079-28:2016
CAN/CSA-C22.2 Nr. 61010-1:2012 (R2017)
CAN/CSA-C22.2 Nr. 60529:2016

C22.2 NO. 0.4-17: 2017

C22.2 Nr. 25-17:2017

UKEX-Priifnormen

BS EN IEC 60079-0:2018

BS EN 60079-11:2012

BS EN 60079-28:2015

BS EN 60079-31:2014

EN 60529:1991+ A:2000+ A2:2013

Versténdnis der Zulassungsparameter

Berechnungen von Entitdtswerten

Schutz durch opfische Strahlung ,op is”
Staubexplosionsschutz durch Kapselung ,t*
Schutzarten von Gehdusen (IP-Code)

Allgemeine Anforderungen

Schutz durch Eigensicherheit ,i”

Schutz durch optische Strahlung ,op is”
Staubexplosionsschutz durch Kapselung ,t*

Gefdhrdete (klassifizierte) Bereiche Allgemeine
Anforderungen

Klasse |, II, und Ill, Division 1, gefdhrliche (klassifi-
zierte) Bereiche Eigensichere Betriebsmittel

Elekirische Gertite flir Mess-, Steuer- und Laborzwecke
Allgemeine Anforderungen

Schutz durch Eigensicherheit i

Schutz durch optische Strahlung ,op is”

Schutzarten von Gehdusen (IP-Code)

Sicherheitsbestimmungen flr elekirische Mess-,
Steuer- und Laborgertite - Teil 1: Allgemeine Anforde-
rungen

Allgemeine Anforderungen

Schutz durch Eigensicherheit i

Schutz durch optische Strahlung ,op is”
Sicherheitsanforderungen fur elekirische Gerdte
Schutzarten von Gehdusen (IP-Code)
Verkabelung von elekirischen Betriebsmitteln

Gehduse zur Verwendung in Klasse Il, Gruppen E, F &
G zur Verwendung in explosionsgef@hrdefen
Bereichen

Allgemeine Anforderungen

Schutz durch Eigensicherheit ,i”

Schutz durch optische Strahlung ,op is”
Staubexplosionsschuiz durch Kapselung ,t”
Schutzarten von Gehdusen (IP-Code)

Der Leistungseingang, die analoge Wdgezelle, die digitalen Wdgezellen (IDNef oder SICSpro), COM6, die dis-
krefen Eingdinge, die diskreten Ausgdnge und die CL-Schnitistelle des Terminals wurden mit Hilfe der Enfittfs-
werte-Evaluierungsmethode auf ihre Sicherheit Gberprift. Die Entitdts-Parameter fur jede dieser Verbindungen
sind in der Steuerzeichnung #30595335 zu finden. Die Entitdts-Parameter des Peripheriegerdts, das an das
Terminal angeschlossen werden soll, finden Sie in der Zulassungsdokumentation.
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3.1.2.2

3.1.3.1
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Die folgenden Bedingungen mussen erflllt sein.
e U, oder V.. = U, oderV,

e | oder |4 = |, oder Iy

° P, =P, oder P,

* G+ C,ype < C, oder G,

° L+ Ly <L, 0der L,

Als Alfernative zur direkten Berechnung der Indukfivitat kann die folgende Formel flr das Verhdltnis von Indukti-
vitdf zu Widerstand verwendet werden:

° I—u max. / Ro < Lcuble/ Rcuble

Dabei ist Ly, der Idngenbezogene Induktivitdtswert und R,y der ldngenspezifische Widerstand des verwende-
ten Kabels.

LWL-Schnittstelle

Die LWL-Schnittstellenoption im Terminal ist durch die Begrenzung der maximalen Leistung, die an das LWL-
Kabel angelegt wird, zugelassen. Die Leistung ist konstrukfionsbedingt auf maximal 5 mW begrenzt. Diese
Beschréinkung ist in der Steuerzeichnung #30595335 dargestellt.

Zulassungen in den Vereinigten Staaten

In diesem Abschnitt werden Zulassungsdetails fur das Terminal aufgefuhrt, wenn es gemdB den Anforderungen
der Vereinigten Staaten installiert wird. Die US-Sicherheitszulassungen fir das Terminal basieren auf den Entity-
Werten und der Leistungsbegrenzung der Lichtwellenleiter. Das Terminal wurde bewertet und zugelassen als:

Eigensicher und geeignet fir den Einsatz in Klasse |, Gruppen A-D; Klasse Il, Gruppen E-G; Klasse lI; Division
1, Zone 1 & 21 in Ubereinstimmung mit den Anforderungen des Unfernehmens und der METTLER TOLEDO
Steuerzeichnung #30595335.

» Eigensicher Klasse |, I, Ill, Division 1, Gruppen A, B, C, D, E, Fund G/ T4
» Klasse |, Zone 1 AEx ib [op ist Ga] IIC T4 Gb

e Zone 21, AEx ib [op is Da] IlIC T60°C Db
Ta -10°C...+40°C, gefdhrliche (klassifizierte) Bereiche; IP65

e Sfeuerzeichnung #30595335
e Zertifikat FM21US0064X

Die dem Terminal zugeordnefen Werte der Zulassungsstelle sind dem Zertifikat oder der Steuerzeichnung
#30595335 zu entnehmen.

Besondere Bedingungen (FMus)
1. Die nichtmefallischen Teile (Anzeigebereich) im Gehduse dieses Gerdts kdnnen ein zlndfdhiges MaB an
elekfrostatischer Aufladung erzeugen.

— Das Gerdt darf nicht an einem Ort installiert werden, an dem sich elekirostatische Aufladungen auf die-
sen Oberfldchen bilden.

— Der Anzeigebereich des Gerdfs darf nur mit einem feuchten Tuch gereinigt werden.
— Die Kunststofftastatur muss ersetzt werden, wenn die ESD-Schufzschicht sichtbar abgenutzt ist.
— Starke Lésungsmittel diirfen zur Reinigung der Kunststofftastatur nicht verwendet werden.

2. Das Gerdt darf nicht an Orfen verwendet werden, an denen UV-Licht oder Strahlung auf das Gehduse ein-
wirken kann.

Europdische ATEX- und UKEX-Zulassungen

Die Zulassungsdefails fur das Terminal bei Installation gemdB den europdischen Anforderungen sind in diesem
Abschnitt aufgefuhrt. Die europdischen Sicherheitszulassungen fir das Terminal basieren auf den Entitdtswerten
und der Leistungsbegrenzung der Lichtwellenleiter. Das Terminal wurde von der europdischen benannten Stelle
FM Approvals Europe Ltd. / Dublin, Irland DO2 E440, benannte Stelle Nr. 2809, bzw. flr GroBbritannien von
der FM Approvals Ltd. / Berkshire, SL6 2PJ, Vereinigtes Konigreich, Approved Body Nummer 1725, geprift und
zerfifiziert worden:

° 126G Exib [opis Ga] lIC T4 Gb

e 112D Ex ib tb [ib] [op is Da] llIC T60°C Db

e Ta-10°C...+40°C, IP65
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3.1.4.1

3.1.5

3.1.5.1

3.1.6

¢ Bescheinigung FM21ATEX0033X und FM22UKEXOO30X

Die dem Terminal zugeordneten Werte der Zulassungsstelle sind dem Zertifikat oder der Steuerzeichnung
#30595335 zu entnehmen.

Besondere Bedingungen (ATEX und UKEX)
1. Die nichimetallischen Teile (Anzeigebereich) im Gehduse dieses Gerdts kdnnen ein zindfdhiges MaB an
elekirostatischer Aufladung erzeugen.

— Das Gerdt darf nicht an einem Ort installiert werden, an dem sich elekirostatische Aufladungen auf die-
sen Oberfldchen bilden.

— Der Anzeigebereich des Gerdts darf nur mit einem feuchten Tuch gereinigt werden.
— Die Kunststofftastatur muss ersefzt werden, wenn die ESD-Schufzschicht sichtbar abgenutzt ist.
— Starke Lésungsmittel dlrfen zur Reinigung der Kunststofftastatur nicht verwendet werden.

2. Das Gerdt darf nicht an Orten verwendet werden, an denen UV-Licht oder Strahlung auf das Gehduse ein-
wirken kann.

Kanadische Zulassungen

Die Zulassungsdetfails fur das Terminal, wenn es gemdB den kanadischen Anforderungen installiert wird, sind
in diesem Abschnitt aufgefiihrt. Die kanadischen Sicherheitszulassungen fiir das Terminal basieren auf den
Entity-Werten und der Leistungsbegrenzung der Lichtwellenleiter. Das Terminal wurde geprift und zertifiziert fur
die Verwendung als:

Eigensicher (Entitdit) fur den Einsatz in Klasse |, Il lIl; Division 1; Gruppen A, B, C, D, E, F und G; Temperatur-
klasse T4 Ta=40 °C; in Ubereinstimmung mit METTLER TOLEDO Steuerzeichnung #30595335, explosions-
gefdhrdete Bereiche.

 Eigensicher Klasse |, II, Ill, Division 1, Gruppen A, B, C, D, E, Fund G/ T4

e Klasse |, Zone 1 Ex ib [op ist Ga] IIC T4 Gb

e Zone 21, Ex ib [op is Da] IIC T60°C Db
Ta -10°C...+40°C, gefdhrliche (klassifizierte) Bereiche; IP65

¢ Steuerzeichnung #30595335
o Zertifikat FM21CA0040X

Die dem Terminal zugeordneten Werte der Zulassungsstelle sind dem Zertifikat oder der Steuerzeichnung
#30595335 unter zu entnehmen.

Besondere Bedingungen (FMca)
1. Die nichimetallischen Teile (Anzeigebereich) im Gehduse dieses Gerdfs kdnnen ein ziindfdhiges MaR an
elekirostatischer Aufladung erzeugen.

— Das Gerdt darf nicht an einem Ort installiert werden, an dem sich elekirostatische Aufladungen auf die-
sen Oberfldchen bilden.

— Der Anzeigebereich des Gerats darf nur mit einem feuchten Tuch gereinigt werden.
— Die Kunststofftastatur muss ersetzt werden, wenn die ESD-Schutzschicht sichtbar abgenutzt ist.
— Starke Lésungsmittel dlrfen zur Reinigung der Kunststofftastatur nicht verwendet werden.

2. Das Gerdt darf nicht an Orten verwendet werden, an denen UV-Licht oder Strahlung auf das Gehduse ein-
wirken kann.

IECEX-Zulassung

Die Zulassungsdetfails fur das Terminal, wenn es gemdB den IECEx-Anforderungen installiert wird, sind in die-
sem Abschnitt aufgeflhrt. Die IECEx-Sicherheitszulassung fur das Terminal basiert auf den Enfity-Werten und
der Leistungsbegrenzung der Lichtwellenleiter. Das Terminal wurde von der FM Approvals LLC gepruft und zerti-
fiziert als:

e Exib [opis Ga] lIC T4 Gb

e Exib b [ib] [op ist Da] llIC T60°C Db
¢ Ta-10°C...+40°C, IP65

¢ Bescheinigung IECEx FMG 21.0022X

Die dem Terminal zugeordneten Werte der Zulassungsstelle sind dem Zertifikat oder der Steuerzeichnung
#30595335 zu entnehmen.
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3.1.6.1 Besondere Bedingungen (IECEX)

1. Die nichimetallischen Teile (Anzeigebereich) im Gehduse dieses Gerdfs kdnnen ein ziindfdhiges MaR an

elekirostatischer Aufladung erzeugen.

— Das Gerdt darf nicht an einem Ort installiert werden, an dem sich elekirostatische Aufladungen auf die-

sen Oberfldchen bilden.

— Der Anzeigebereich des Gerdfs darf nur mit einem feuchten Tuch gereinigt werden.
— Die Kunststofftastatur muss ersetzt werden, wenn die ESD-Schufzschicht sichtbar abgenutzt ist.
— Starke Lésungsmittel dlrfen zur Reinigung der Kunststofftastatur nicht verwendet werden.
2. Das Gergt darf nicht an Orten verwendet werden, an denen UV-Licht oder Strahlung auf das Gehduse ein-

wirken kann.

3.1.7 FMus, FMc, ATEX, IECEX und UKEX Energiebegrenzungsparameter

IND500x

Stromeingangsklemmen

Klemme Ui li Pi Ci Li
P1 (J202.1) 12,6V 92 mA 1,16 W 0,33 pF 0
P3 (J202.3) 59V 240 mA 1,41 W 0,22 pF 0
P5 (J202.5) 12,6V 92 mA 1,16 W 0,32 pF 0
P6 (J201.1) 8,7V 133 mA 1,16 W | 0,357 yF | 0,08 mH
P8 (J201.3) 12,6V 42 mA 530 mwW | 0,142pF = 0,08 mH
P9 (J201.4) 8,7V 133 mA 1,16 W 0,22 yF 0
P10 (J203.1) 59V 338 mA 2W 0 0
P12 (J203.3) 12,6V 158 mA 2W 0,21 pF 0
Gemeinsame GND-Anschlisse: P2(J202.2), P4(J202.4), P7(J201.2), P11(J203.2)

Aktive Eingiinge, Klemme J601

Klemme Uo lo Po Co Lo
A-INT+ (J601.1) an A-IN1- (J601.2) 5,88V 2 mA 2,94 mW 0,1 pF 100 pH
A-IN2+ (J601.3) an A-IN2- (J601.4) 5,88V 2 mA 2,94 mW 0,1 pF 100 pH
A-IN3+ (J601.5) an A-IN3- (J601.6) 5,88V 2 mA 2,94 mW 0,1 pF 100 pH
Gemeinsame GND-Anschltsse: A-IN*-

Passiver Ausgang, Kiemme J602

Klemme Ui li Pi Ci Li
P-OutT+ (J602.1) an P-Out1- (J602.2) 15V 40 mA 150 mW 0 0
P-Out2+ (J602.3) an P-Out2- (J602.4) 15V 40 mA 150 mW 0 0
P-Out3+ (J602.5) an P-Out3- (J602.6) 15V 40 mA 150 mWw 0 0
COM1 (RS-232 IS), Klemme J605

Klemme Ui li Pi Ci Li
COMT.1 (J605.1) =10V | £100mA | 250 mW 0 0
COM1.2 (JB05.2) +10V | £100mA | 250 mW 0 0
Gemeinsame GND-Anschliisse: COM1.3(J605.3), COM1.4(J605.4)

COM1 (RS-232 IS), Klemme J605

Klemme Uo lo Po Co Lo
COM1.1 (JB05.1) +588V | £198mA | 29,1 mW 100 nF 100 pH
COM1.2 (J605.2) +588V | £198mA | 29,1 mW 100 nF 100 pH
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Gemeinsame GND-Anschlisse: COM1.3(J605.3), COM1.4(J605.4)

Analogwaagen-Schnittstellenplatine, Klemme SA1-7

Klemme Uo lo Po Co Lo
SAT-7 (J1) 5,88V 133 mA 790 mW 200 nF 300 pH
Digitale Schnittstellenplatine, Klemme J2

Klemme Uo lo Po Co Lo
J2.6 12,6V 42 mA 530 mWw 390 nF 950 pH
J2.5 8,7V 133 mA 1,16 W 770 nF 250 pH
J2.2 5,88V 30 mA 45 mw 100 nF 100 pH
J2.1 5,88V 30 mA 45 mWw 100 nF 100 pH
Gemeinsame GND-Anschlusse: J2.3, J2.4

Passive CL-Schnitistellenplatine, Klemme J4

Klemme Ui li Pi Ci Li
J4 10V 280 mA | 400 mWw 110 nF 0
COM6 RS232 IS-Schnittstellenplatine, Klemme J1

Klemme Ui li Pi Ci Li
COMB.1 (J1.1) =10V | £100mA | 250 mW 0 0 pH
COM6.2 (J1.2) =10V | £100mA | 250 mW 0 0 pH
Gemeinsame GND-Anschlisse: COM6.3(J1.3), COM6.4(J1.4)

COM6 RS232 IS-Schnittstellenplatine, Klemme J1

Klemme Uo lo Po Co Lo
COMB.1 (J1.1) +588V | £198mA | 29,1 mW 100 nF 100 pH
COMB.2 (J1.2) +588V | £198mA | 29,1 mW 100 nF 100 pH
Gemeinsame GND-Anschltsse: COM6.3(J1.3), COM6.4(J1.4)

4-20mA-Schnittstellenplatine, Klemme J4

Klemme Ui li Pi Ci Li
|_Ouf+(J4.1) bis |_Out-(J4.3) 12V 115mA | 345 mW 110 nF 0
4-20mA-Schnittstellenplatine, Klemme J4

Klemme Uo lo Po Co Lo
|_Out+(J4.1) bis |_Out-(J4.3) 13,65V 115mA | 400 mW 680 nF 400 pH
E/A-Karte Aktiv/Aktiv, Klemme J1

Klemme Uo lo Po Co Lo
A_INT+ (J1.TA) an A_IN1- (J1.1B) 5,88V 2 mA 2,94 mW 100 nF 100 pyH
A_IN2+ (J1.2A) an A_IN2- (J1.2B) 5,88V 2 mA 2,94 mW 100 nF 100 pH
A_IN3+ (J1.3A) an A_IN3- (J1.3B) 5,88V 2 mA 2,94 mW 100 nF 100 pH
A_IN4+ (J1.4A) an A_IN4- (J1.4B) 5,88V 2 mA 2,94 mW 100 nF 100 pyH
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\A_IN5+ (J1.5A) an A_IN5- (J1.5B) \ 5,88V 2 mA 2,94 mW 100 nF 100 pH
Gemeinsame GND-Anschlisse: A_IN*-

E/A-Karte Aktiv/Aktiv, Klemme J3

Klemme Uo lo Po Co Lo
A_OUT1+ (J3.1A) an A_OUT1- (J3.1B) 12,6 V 92 mA 610 mw 100 nF 400 pH
A_OUT2+ (J3.2A) an A_OUT2- (J3.2B) 12,6 V 92 mA 610 mw 100 nF 400 pH
A_OUT3+ (J3.3A) an A_OUT3- (J3.3B) 12,6V 92 mA 610 mW 100 nF 400 pH
A_OUT4+ (J3.4A) an A_OUT4- (J3.4B) 12,6V 92 mA 610 mW 100 nF 400 pH
A_OUT5+ (J3.5A) an A_OUT5- (J3.5B) 12,6 V 92 mA 610 mw 100 nF 400 pH
A_OUT6+ (J3.6A) an A_OUT6- (J3.6B) 12,6V 92 mA 610 mW 100 nF 400 pH
A_OUT7+ (J3.7A) an A_OUT7- (J3.7B) 12,6V 92 mA 610 mW 100 nF 400 pH
A_OUT8+ (J3.8A) an A_OUT8- (J3.8B) 12,6 V 92 mA 610 mw 100 nF 400 pH
Gemeinsame GND-Anschltsse: A_OUT*-

E/A-Karte Aktiv/Passiv, Klemme J1

Klemme Uo lo Po Co Lo

A INT+ (JT.TA) an A_IN1- (J1.1B) 5,88V 2 mA 2,94 mw 100 nF 100 pH
A_IN2+ (J1.2A) an A_IN2- (J1.2B) 5,88V 2 mA 2,94 mw 100 nF 100 pH
A_IN3+ (J1.3A) an A_IN3- (J1.3B) 5,88V 2 mA 2,94 mW 100 nF 100 pH
A_IN4+ (J1.4A) an A_IN4- (J1.4B) 5,88V 2 mA 2,94 mwW 100 nF 100 pH
A_IN5+ (J1.5A) an A_IN5- (J1.5B) 5,88V 2 mA 2,94 mw 100 nF 100 pH
Gemeinsame GND-Anschlusse: A_IN*-

E/A-Karte Aktiv/Passiv, Klemme J3

Klemme Ui li Pi Ci Li
P_OUT1+ (J3.1A) an P_OUT1- (J3.1B) 15V 40 mA 150 mw 0 0
P_OUT2+ (J3.2A) an P_0OUT2- (J3.2B) 15V 40 mA 150 mW 0 0
P_OUT3+ (J3.3A) an P_OUT3- (J3.3B) 15V 40 mA 150 mw 0 0
P_OUT4+ (J3.4A) an P_OUT4- (J3.4B) 15V 40 mA 150 mw 0 0
P_OUT5+ (J3.5A) an P_0OUT5- (J3.5B) 15V 40 mA 150 mW 0 0
P_OUT6+ (J3.6A) an P_0OUT6- (J3.6B) 15V 40 mA 150 mW 0 0
P_OUT7+ (J3.7A) an P_OUT7- (J3.7B) 15V 40 mA 150 mw 0 0
P_OUT8+ (J3.8A) an P_OUT8- (J3.8B) 15V 40 mA 150 mW 0 0
E/A-Karte Passiv/Passiv, Klemme J1

Klemme Ui li Pi Ci Li
P_INT+ (J1.TA) an P_IN1- (J1.1B) 30V 50 mA 375 mW 0 0
P_IN2+ (J1.2A) an P_IN2- (J1.2B) 30V 50 mA 375 mW 0 0
P_IN3+ (J1.3A) an P_IN3- (J1.3B) 30V 50 mA 375 mW 0 0
P_IN4+ (J1.4A) an P_IN4- (J1.4B) 30V 50 mA 375 mW 0 0
P_IN5+ (J1.5A) an P_IN5- (J1.5B) 30V 50 mA 375 mW 0 0
E/A-Karte Passiv/Passiv, Klemme J3

Klemme Ui li Pi Ci Li
P_OUT1+ (J3.TA) an P_OUT1- (J3.1B) 15V 40 mA 150 mW 0 0
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3.1.8

P_OUT2+ (J3.2A) an P_0OUT2- (J3.2B) 15V 40 mA 150 mW 0 0
P_OUT3+ (J3.3A) an P_OUT3- (J3.3B) 15V 40 mA 150 mW 0 0
P_OUT4+ (J3.4A) an P_OUT4- (J3.4B) 15V 40 mA 150 mwW 0 0
P_OUT5+ (J3.5A) an P_OUT5- (J3.5B) 15V 40 mA 150 mw 0 0
P_OUT6+ (J3.6A) an P_OUT6- (J3.6B) 15V 40 mA 150 mWw 0 0
P_OUT7+ (J3.7A) an P_OUT7- (J3.7B) 15V 40 mA 150 mwW 0 0
P_OUT8+ (J3.8A) an P_OUT8- (J3.8B) 15V 40 mA 150 mwW 0 0
Aktive Stromschleifenkarte, Klemme COM4 (J4) & COMS5 (J3)
Klemme Uo lo Po Co Lo
COM4 (J4) 5,88V 1383mA | 211 mW 600 nF 400 pH
COMb5 (J3) 5,88 V 133mA | 211 mwW 600 nF 400 pH
FO-Platine
Die Dauerlichtausgangsleistung an der Ubertragungsdatenleitung betréigt
FO-COM4 Pout < 5 mW
FO-COMb5 Pout < 5 mW
Die kontinuierliche Lichteingangsleistung an der Empf@ingerdatenleitung betragt
FO-COM4 Pin < 35 mW
FO-COMb Pin < 35 mW
Informationen zum Hersteller
Name des Herstellers: Mettler-Toledo GmbH
Adresse: Im Langacher 44, Greifensee, CH-8606, Schweiz
\Warenzeichen:

MEHLER/%.TOLEDD
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3.1.9 Informationen zum Importeur

Name des Importeurs Mettler-Toledo Ltd.
Adresse: 64 Boston Road, Beaumont Leys, Leicester, LE4 1AW, Vereinigtes Konig-
reich

3.1.10 Beispiel fiir ein Kennzeichnungsschild

MODEL: IND500x-Harsh *METTLER TOLE

. ® "Mettler-Toledo GmbH,Im L her 44
SCK: T500x000000000000 ° C:-&%&)G%ieﬁen;“ee S”v:ntzaerl‘-?aancd a4

> ® eCe0CCeee0e00CSGBOIOES eeocooe
SIN: B12345678 o {C UK
S\ CA

W

Year of manufacturing: xxxx

T11060/TC11060-UK/TC12244 CID (D
2900000000000 00

Importer for UK:
Mettler-Toledo Ltd. 64 Boston Road,
Leicester, LE4 1AW United Kingdom

LN ] o000 00 L )
Class Il nmax<=100,000
Class lILIIL  nmax<=10,000

USA: 22-039 www.mt.com

0000000000000
Temp: -10 °C/+40 °C

Harsh: IP65

This device complies with Part 15 of

the FCC Rules

o0 0000000000000

Class Il Nmax<=100,000
Class Ill/Class IIHD nmax<=10,000

Canada: AM-6201 —

Abb. 57: Datenschild

® ® 000000000

® Mettler-Toledo GmbH Im Langacher 44
MODEL:IND500x-Harsh ® CH-8606 Greifensee, Switzerland
L]

L] )9 00000000

Classl Zone 1 AEx/Ex ib [op Ga]lIC T4 Gb
[ . Zone21, AEX/Ex ib [op is Da] IliC T60 °C Db
APPROVED Installation acc.to Control® -10 °C <Ta<+40 °C,Haz.(Classified)Locations;IP65
Drawing 30595335 ® FM21US0064X, FM21CAQ040X
ooooo.oo.oooo-oooooooooaoooocoo
Ex ib [op is Ga] IIC T4 Gb 112G Ex ib [op is Ga] IIC T4 Gl
Exib tb [ibjlop is Da] JIIC T60 °C Db. c E @ 1 2D Ex m g [lb][cp is Da] mc T60 °C Db

FIOBCRTES3A0::C FMZATERODIX
©000000000000000000

112G Ex b [op is Ga] IIC T4 Gb UK ® imported for UK:
Il1 gng; 'Tba 2 +[‘;bg[op is Da] i T60 °C Db C @ Mettler-Toledo Ltd. 64 Boston Road, Leicester,
EM22UKEXD030X W Le4 1AW United Kingdom

Abb. 58: Ex-Kennzeichnungsschild

/A WARNING

o000 00 o000 000000CC 0000
SUBSTITUTION OF COMPONENTS o LA SUBSTITUTION DE COMPOSA
MAY IMPAIR INTRINSIC SAFETY PEUT AFFECTER LA SECURITE

©® INTRINSEQUE

°
DO NOT OPEN WHEN AN EXPLOSIVE o NE PAS OUVRIR LORSQU'UNE
ATMOSPHERE IS PRESENT ATMOSPHERE EXPLOSIVE EST

® PRESENTE
0000000000000 00000000000

TO PREVENT IGNITION OF FLAMMABLE OR ® POUR EVITER L'IGNITION D'ATMOSPHERES

COMBUSTIBLE ATMOSPHERES, READ, INFLAMMABLES OU COMBUSTIBLES, LIRE,

UNDERSTAND AND ADHERE TO THE COMPRENDRE ET RESPECTER LES

MANUFACTURER'S LIVE MAINTENANCE ~ ® PROCEDURES DE MAINTENANCE SOUS

PROCEDURES ® TENSION DU FABRICANT

Abb. 59: Warnschild

X5 See instructions for X1 to X11

00 580 0088080800000 RRSORRRRRSIBSSEDITS '....x'g.........xqo.........x;l..

Abb. 60: Funkfionsschild

3.2 Technische Daten
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General Notes for IND500x Control Drawing

e IND500x ambient temperature range: -10°C to +40°C
e  Special conditions for safe use: refer to IND500x installation manual

e The entity concept allows interconnection of intrinsically safe apparatus and associated apparatus
when the following is true:
Uo<Ui,lo<li,Po<Pi, Coz2Ci+ Ccable; LozLi+Lcable.

e Cable shields shall be connected to IND500x by metal cable glands (refer to IND500x installation
manual)

e Field cable installation shall be protected from damage and movement.
Copper wire isolation shall be at least 0.25mm thick per conductor. The actual isolation distance is
farther if solid insulation is not considered.

e  Connection of equipotential bonding (EB) as per country specific regulations.
It must be ensured that the housings of all devices are connected to the same potential via the EB
terminals. No circulating current may flow via the shielding of the intrinsically safe cables.

e In general, installations shall comply with the relevant country specific regulations.
Installations in the U.S. should be in accordance with ANSI/ISA RP12.06.01 “Installation of
Intrinsically Safe Systems for Hazardous (Classified) Locations” and the latest edition of the
National Electrical Code (ANSI/NFPA 70).
Installation in Canada shall be in accordance with the latest edition of the C22.1 Canadian
Electrical Code, Part I.
Installations in Europe shall comply with the relevant requirements of EN 60079-14 and applicable
National regulations.
Installations for IECEX certification shall be in accordance with IEC 60079-14 and the wiring
practices for the country of origin.

e The intrinsically safe apparatus and associated apparatus shall be certified for installations
according the country specific requirements.
For U.S installations it shall be FM approved.

e The intrinsically safe apparatus and associated apparatus manufacturer's installation drawing and
instructions shall be followed when installing this equipment

e The equipment connected to associated apparatus (e.g. control room equipment) shall not
generate more than 250 Vrms or Vdc, or the marked Um on the associated apparatus, whichever
is less.

NOTICE
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Power Input connection

Hazardous area (classified)
Class I, I, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location

IND500x
Power supply
APS768x o
o [l Il
u2 1o [ black N
brown o N c
GND nk [ red o ksl
us [ [~ ble % S 3
4 How | "7
GND \ white 8 8
@ Us blzck yellow © - 5
oND [ \—green «S £
Power supply L ﬁec \L_pink o D 5 5
:/G 29 :
yelgreen @ o o
- max 50m ﬁ ~ q
/J;EB (164ft) =
/:LEB
Entity Parameters:
Power Input P1-P12
Designator uirv li/mA Pi/W CiluF Li/mH
P1(J202.1) 12.6 92 1.16 0.33 0
P3(J202.3) 5.9 240 1.41 0.22 0
P5(J202.5) 12.6 92 1.16 0.32 0
P6(J201.1) 8.7 133 1.16 0.357 ** 0.08 **
P8(J201.3) 12.6 42 0.53 0.142* 0.08 **
P9(J201.4) 8.7 133 1.16 0.22 0
P10(J203.1) * 5.9 338 2 0 0
P12(J203.3) * 12.6 158 2 0.21 0

Common GND connections: P2(J202.2), P4(J202.4), P7(J201.2), P11(J203.2)

These Power inputs are intended to be used for future use.

Due to the fact that P6 and P8 are passed through the IND500x to the digital scale, the worst case Ci and Li values and also 20m cable of the

connected loadcells or scalebases are already included.

Application specific notes:
e Also refer to general notes on page 1

NOTICE

THIS ITEM USED IN:
X) AGENCY APPROVED PRODUCT
DO NOT CHANGE DOCUMENT
WITHOUT APPROPRIATE APPROVAL

MTCT Drawn | Zhang YongJun 2021/11/16 | Scale 11
METTLER TOLEDO CN-213125 ChangZhou Change Format mt_A&L G@
Refer to protection notice ISO 16016 / Schutzvermerk ISO 16016 beachten Note - Replaces -
Description INDS00x  Fz il 42k 14 ERP NO. ERP Rev
Control Drawing IND500x 30595335 A
External Design No.: External Design Rev.: A Status:NOTApproved Mass: Units:mm 2/15

AutoCAD Mechanical Template V0.2




Analog Scale Interface connection

Hazardous area (classified)

Class I, II, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location
IND500x
Analog scale
Analog Scale
Interface
EXC+ EXC+ -
Junction print or SEN+ SEN+ ~
strain gauge cell SIG+ i SIG+ P ©
SEN- SEN- ©
EXC- EXC- ~
= <
& - w
;EB
;EB
Entity Parameters:
Analog Scale Interface
Designator Uo/V lo/mA Po/W ColuF Lo/mH
SA1-7(J1) 5.88 133 0.79 02 0.3

Application specific notes:

e analog scale connection:
ensure Uo<Ui,lo<li, Po<Pi, CozCi+ Ccable,

Lo = Li + Lcable.

If cable parameters are unknown, use Ccable = 200pF/m and Lcable =

TuH/m

e  Also refer to general notes on page 1
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Digital Interface connection

Hazardous area (classified)

Class I, II, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location
K..x-T4-series 2o
TBrick..Ex-loadcell & o IND500x
Connection on terminal @
box of measuring cell
TBrick15/32-Ex @ (e; |
° 2o I
alternative /LEB !
! Digital Interface
PBK9-/PFK9-series with ‘ / gl’;{ ©
MPXI-loadcell Mo [yellow o g
Cat2/DIV1 o = = [T ${broun - g
I Uwhite o
! ]
- |
alternative /LEB :
AJB579x-d el ~
GND G
ATEX/IECEX approved only‘\8 ol
GND o |
TXD-CLGH
- RXD-CLG-
/;EB .
/J7EB
Entity Parameters:
Digital Interface
Designator Uo/V lo/mA Po/W ColuF Lo/mH
J2.6(J2.6) 12.6 42 0.53 0.39 seeremarks| 0.95  see remarks
J2.5(J2.5) 8.7 133 1.16 0.77 seeremarks| 0.25  see remarks
J2.2(J2.2) 5.88 30 0.045 0.1 0.1
J2.1(J2.1) 5.88 30 0.045 0.1 0.1

GND connections: J2.3(J2.3), J2.4(J2.4)

Remarks:

e Listed values are based on APS768x power supply and a 50m power supply cable.

e If another power supply is used, follow the description and formuals below:

The J2.6(J2.6) and J2.5(J2.5) circuits are derived from power input line P8(J201.3) and P6(J201.1) of main board
and are passed through the IND500x. Therefore the Co and Lo values correspond to the Co and Lo values of the
corresponding connnected power supply lines reduced by the internal C and L values and the externally connected
power supply cable C and L values of IND500x:

Co_IND500x = Co_ps - C_ps_cable - C_internal
Lo_IND500x = Lo_ps - L_ps_cable - L_internal

e If cable parameters are unknown, use Ccable = 200pF/m and Lcable = 1uH/m

Application specific notes:
e  Also refer to general notes on page 1
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RS232 IS connection

Hazardous area (classified) Saf
Class I, II, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location ale area
Intrinsically Safe
Serial Device
IND500x
‘ EB
RS232 Interface ! ;
|
max m f7 .
8 g: GND (32ﬂ1)0 " alternative ASS.OC.Iated :0 ropriate
5 S~ RXD R /14 — — - Intrinsically Safe ———— aPpropr
O~ Barrier equipment
4 /] -
/;EB
§ M 'GND 7 Associated To
s ~50 r-- - - - L1>1 - — = Intrinsically Safe ———> appropriate
E ‘: n;g;';l)Om | Barrier equipment
o s | o Py
EB
8 ' alternative /;
;EB Intrinsically Safe
Serial Device
(e.9. IND256x, IND560x,
1CS426x/466x, IND500x)
Entity Parameters: ;EB
COM1 (RS2321S)
Designator uirv li/mA Pi/mwW CilnF Li/uH
COM1.1 (J605.1) +10 +100 250 0 0
COM1.2 (J605.2) +10 +100 250 0 0
Common GND connections: COM1.3 (J605.3); COM1.4 (J605.4)
Designator Uo/V lo/mA Po/mwW ColnF Lo/uH
COM1.1 (J605.1) +5.88 +19.8 29.1 100 100
COM1.2 (J605.2) +5.88 +19.8 29.1 100 100
Common GND connections: COM1.3 (J605.3); COM1.4 (J605.4)
COMS6 (RS232 IS)
Designator uirv lil/mA Pi/mw CilnF Li/uH
COM6.1 (J1.1) +10 +100 250 0 0
COM6.2 (J1.2) +10 +100 250 0 0
Common GND connections: COM6.3 (J1.3); COM6.4 (J1.4)
Designator Uo/V lo/mA Po/mW Co/nF Lo/uH
COM6.1 (J1.1) +5.88 +19.8 29.1 100 100
COM6.2 (J1.2) +5.88 +19.8 29.1 100 100
Common GND connections: COM6.3 (J1.3); COM6.4 (J1.4)
Application specific notes: NOTICE

[ ]
regulations

Install cable seal between differently rated areas per country-specific

Also refer to general notes on page 1
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4-20mA Interface connection

Hazardous area (classified)

Class I, II, Ill, DIV I or Zone 1 / Zone 21; Indoor location Safe area
IND500x
4-20mA Interface
- Current source
% '5 1 max 300m 7 (984ft) Associated To :
3 o 4@ w Intrinsically Safe ——— appropriate
5 ! ' g2 Barrier equipment
;EB
/LEB
Entity Parameters:
4-20mA Interface
Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
I_OUT+ (J4.1) to |_OUT- (J4.3) 13.65 115 400 680 400
Designator UiV li/mA Pi/mW CilnF Li/uH
I_OUT+ (J4.1) to |_OUT- (J4.3) 12 115 345 110 0
Application specific notes: NOTICE

e Install cable seal between differently rated areas per country-specific

regulations

e  Also refer to general notes on page 1
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Discrete 1/0 connection

CASE 1: main board I1/O + 10 Board A/P

Hazardous area (classified) Saf
Class I, II, Ill, DIV | or Zone 1 / Zone 21; Indoor location ale area
IND500x .
oy P-OUT3 4+
v @prour2iH
8 “rourt =
= o
© 1] 2]
£ 8A»IN3 + %
5 A-IN2 o
° S H s ‘%
- Q [ )
T o > 2
10 Board ans ! 5 B ER:
A/P AdNg o © B
] - o c
— AIN3 4 = g £
D AIN2 S 5 £ 73
ANt o % 2w
. — O
. P-ouTs | € 8 S 2
S P-OUT7 4 ] A £ &
P-OUT6 4[] 5 © 3
& oy P-OUTS | (] o
~ pouta - S
P-OUT3 4] ]
P-OUT2 4 [
P-OUTY 4
;EB
Entity Parameters:
Main Board Active Inputs:

Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
A-IN1+(J601.1)---A-IN3+(J601.5) 5.88 2 2.94 100 100
Common GND connections: A-IN*-: J601.2, J601.4, J601.6
Main Board Passive Outputs:

Designator uirv li/mA Pi/mwW CilnF Li/uH
P-OUT1+(J602.1) to P-OUT1-(J602.2) 15 40 150 0 0
P-OUT2+(J602.3) to P-OUT2-(J602.4) 15 40 150 0 0
P-OUT3+(J602.5) to P-OUT3-(J602.6) 15 40 150 0 0
10 Board A/P Active Inputs:

Designator Uo/V lo/mA Po/mW Co/nF Lo/uH
A-IN1+(J1.1A)---A-IN5+(J1.5A) 5.88 2 2.94 100 100
Common GND connections: A-IN*-: J1.1B, J1.2B,J1.3B,J1.4B,J1.5B
10 Board A/P Passive Outputs:

Designator uUiv li/mA PilmwW Ci/nF LifluH
P_OUT1+(J3.1A)---P_OUT8+(J3.8A) 15 40 150 0 0

P_OUT*+(J3.*A) refers separately to P_OUT*-(J3.*B)
Application specific notes:

Install cable seal between differently rated areas per country-specific

regulations

Discrete 1/0 active input: connection to simple apparatus (e.g.
operator switches) according ATEX/IECEX regulations respectively NOTICE

country specific guidelines.

For US: NEC (NFPA70), section 504.2 and 504.4
Also refer to general notes on page 1
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Discrete I/0O connection
CASE 2: main board I/0O + 10 Board P/P

Hazardous area (classified)

Safe area

ACIass [, I, I, DIV | or Zone 1 / Zone 21; Indoor Iocation‘

IND500x

o P-OUT3 4

Qrourz,

T P-0UT1 |

+~ A-IN3

on main board

o

Q@ ANz

+ -t =t =

) AINT

10 Board s

P/P P-IN4

~—

™ P-N2

+ ot mt =t =

P-IN1

P-OUTS |

P-OUT7 4

J704

P-OUT6 ;

P-IN3
N

on POUTS N

“pouts!

Connect to intrinsically safe apparatus or

P-OUT3 4

P-OUT2,

P-OUT1 |

/j7E B

Entity Parameters:

Main Board Active Inputs:

associated apparatus

Connect to intrinsically safe

associated apparatus

Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
A-IN1+(J601.1)---A-IN3+(J601.5) 5.88 2 2.94 100 100
Common GND connections: A-IN*-: J601.2, J601.4, J601.6
Main Board Passive Outputs:

Designator uirv li/mA Pi/mwW CilnF Li/uH
P-OUT1+(J602.1) to P-OUT1-(J602.2) 15 40 150 0 0
P-OUT2+(J602.3) to P-OUT2-(J602.4) 15 40 150 0 0
P-OUT3+(J602.5) to P-OUT3-(J602.6) 15 40 150 0 0
10 Board P/P Passive Inputs:

Designator uirv lil/mA Pi/mw CilnF Li/uH
P-IN1+(J1.1A)---P-IN5+(J1.5A) 30 50 375 0 0
P-IN*+(J1.*A) refers separately to P-IN*-(J1.*B)

10 Board P/P Passive Outputs:

Designator uirv li/mA Pi/mwW CilnF LiluH

P_OUT1+(J3.1A)---P_OUT8+(J3.8A) 15 40 150 0 0

P_OUT*+(J3.*A) refers separately to P_OUT*-(J3.*B)
Application specific notes:

Install cable seal between differently rated areas per country-specific

regulations

Discrete 1/O active input: connection to simple apparatus (e.g.

operator switches) according ATEX/IECEX regulations respectively

country specific guidelines.

For US: NEC (NFPA70), section 504.2 and 504.4
Also refer to general notes on page 1

!
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Discrete I/0 connection
CASE 3: main board I/0 + 10 Board A/A

Hazardous area (classified) Saf
Class I, Il, Ill, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location ale area
IND500x =
o P-ouTs . H
QS Pour2iH
B Proutt 4 5
£ q s
£ —AIN3 =
§ Same 1H g o
§ Dt g 3 o
- T @ > 2
. e 5O
10 Board ,ns ! o g S g
A/A ANg L > g 2 o
AING 1] T ®© bS]
= a2 1H % 2 £ B
NI £ & 2 3
d £ 8 )
o A-OUTS ||| 3 c &
gH—«H A-OUT? 1 § @ 5 °
A-OUT6 4 | 8 O
8 mA—ours,',E =
_"A-OUTA,:,E 8
AOUT3 4 |
A-OUT24
A-OUT1 |
;EB

Entity Parameters:

Main Board Active Inputs:

Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
A-IN1+(J601.1)---A-IN3+(J601.5) 5.88 2 2.94 100 100
Common GND connections: A-IN*-: J601.2, J601.4, J601.6
Main Board Passive Outputs:

Designator uirv li/mA Pi/mwW CilnF Li/uH
P-OUT1+(J602.1) to P-OUT1-(J602.2) 15 40 150 0 0
P-OUT2+(J602.3) to P-OUT2-(J602.4) 15 40 150 0 0
P-OUT3+(J602.5) to P-OUT3-(J602.6) 15 40 150 0 0
10 Board A/A Active Inputs:

Designator Uo/V lo/mA Po/mW Co/nF Lo/uH
A-INT+(J1.1A)---A-IN5+(J1.5A) 5.88 2 2.94 100 100
Common GND connections: A-IN*-: J1.1B, J1.2B,J1.3B,J1.4B,J1.5B
10 Board A/A Active Outputs:

Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
A-OUT1+(J3.1A)---A-IN8+(J3.8A) 12.6 92 610 100 400
Common GND connections: A-OUT*-: J3.1B, J3.2B,J3.3B,J3.4B,J3.5B,J3.6B,J3.7B,J3.8B

Application specific notes:
e Install cable seal between differently rated areas per country-specific
regulations
e Discrete I/0 active input: connection to simple apparatus (e.g. NOTICE

operator switches) according ATEX/IECEx regulations respectively

country specific guidelines.

For US: NEC (NFPA70), section 504.2 and 504.4
Also refer to general notes on page 1
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IND560x FO Board connection

CASE 1: connect with 2 channel devices in safe area

Hazardous area (classified)

Class I, Il, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location Safe area

IND500x

ACM500
IND560x FO Board ) ACM500 FO Board
el max 300m /i (984ft) T«
N COM5 [l R COM5
E - — RX[ max 300m (984ft) ] T H
n COom4 ] gg R com4 I

alternative

L _ _ _ max40mr7sm

Entity Parameters:

IND560x FO board

(131ft/ 246ft)

= ]
— {JRx
— ] Tx
— {JRx

/;E B

METTLER TOLEDO

Dual Channel Fiber cHi[|CL or RS232
Optic Converter FO .~ Rg232

Transmit power<5mw

The highest continuous light output power at transmission data line and the highest continuous light input power at receiving data line is:

FO-COM4 Pout < 5mW Pin < 35mwW
FO-COM5 Pout < 5mW Pin < 356mW

Application specific notes:

e Install cable seal between differently rated areas per country-specific regulations

HCS fiber maximum length 300m (984 ft) or

POF fiber maximum length 40m (131 ft) @ 115kbd or 75m (246 ft) @ 9600bd

e Also refer to general notes on page 1
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IND560x FO Board connection

CASE 2: connect with 1 channel devices in safe area

Hazardous area (classified)

Class I, Il, Ill, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location

Safe area

e

IND500x

IND560x FO Board

max 300m [}]

J702

COM5

Rx [}

H ﬂ or Tx[]
cowm4

J1

Entity Parameters:

IND560x FO board

The highest continuous light output power at transmission data line and the highest continuous light input power at receiving data line is:

FO-COM4 Pout < 5mW Pin < 35mwW
FO-COM5 Pout < 5mW Pin < 35mW

Application specific notes:

alternative

max 300m
%

]Rx

Bidirectional FO Device
(e.g. 8624 or similar)
[] Tx

Transmit FO power < 5mW

Receive only FO Device
(e.g. A100, 9325 or similar)

- — — {]Rx

e Install cable seal between differently rated areas per country-specific regulations

HCS fiber maximum length 300m (984 ft) or

POF fiber maximum length 40m (131 ft) @ 115kbd or 756m (246 ft) @ 9600bd

e  Also refer to general notes on page 1
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IND560x FO Board connection

CASE 3: connect with devices in hazardous area

Hazardous area (classified)
Class I, I, lll, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location

!

IND500x

IND560x FO Board

= 1.S. approved Device
CcoMms T:E < ma 300m (984 (e.g. Puma, IND560x or similar)
g - - or alternative ~ < H ™
5 Re] B [] Rx
coms ~
1 <[] Transmit FO power < 5mW

Entity Parameters:

IND560x FO board

The highest continuous light output power at transmission data line and the highest continuous light input power at receiving data line is:

FO-COM4 Pout < 5mW Pin < 356mwW

FO-COM5 Pout < 5mW Pin < 356mW

Application specific notes:

HCS fiber maximum length 300m (984 ft) or

POF fiber maximum length 40m (131 ft) @ 115kbd or 756m (246 ft) @ 9600bd

Also refer to general notes on page 1

/:LE B
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Active CL Board connection
CASE 1: connect with ACM500 in safe area

Hazardous area (classified)

Class I, I, Ill, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location

—

Safe area

IND500x

Active CL Board

orange
4
(14) cOM4 3 e Sow
S 1 blue
5 L
(J3) COM5 EE*%%W
ue

J g

;E B

Entity Parameters:

Active current loop board

max 300m

(984ft)

!

ACM500

ACM500 CL-Board

max 300m

(984ft)

blue 1

blue

orangel— 4
;—%ﬁwﬂ § coma (1)

orange 4
q—i;% ow g 3 COMS (J3)
1

J5

/LE B

Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
COM 4 (J4) 5.88 133 211 600 400
COM5 (J3) 5.88 133 211 600 400
Application specific notes:
e Install cable seal between differently rated areas per country-specific
regulations NOT'CE

) Don't connect cable shield at ACM500 / ACM200 end. Maximum

length 300m (984 ft)
e  Also refer to general notes on page 1
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Active CL Board connection
CASE 2: connect with ACM200 in safe area

Hazardous area (classified)
Class I, II, Ill, DIV | or Zone 1/ Zone 21; Indoor location Safe area
IND500x
ACM200
Active CL Board
4Hagde max 300m [ (984ft) Toq 2o 4
(J4) COM4 gE yolow eilow ]| 3  COM(J3)
1 ue 1
H ﬂ ;EB
ACM200
J1
s agnae max 300m [ (984ft) Teq e 4
(J3) COM5 2E yellow Siow | 3 COM(3)
1 1
;EB
;EB
Entity Parameters:
Active current loop board
Designator Uo/V lo/mA Po/mW ColnF Lo/uH
COM 4 (J4) 5.88 133 211 600 400
COM 5 (J3) 5.88 133 211 600 400
Application specific notes:
e Install cable seal between differently rated areas per country-specifi
regulations NOTICE

Don't connect cable shield at ACM500 / ACM200 end. Maximum
length 300m (984 ft)

Also refer to general notes on page 1
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Active CL Board connection

CASE 3: connect with intrinsically safe devices with passive CL board in hazardous area

Hazardous area (classified)
Class I, II, 1ll, DIV I or Zone 1 / Zone 21; Indoor location

IND500x

1.S. approved Devices
(e.g IND256x,1CS426x/466X,
IND500x or similar)

Active CL Board IS passive CL Interface
J4) COM4 4 orange 300m  (984ft orange|— 4
¢ )or 3 fow max300m (S840 efow 112 44
[ (3)Coms § [ [ blue =1 [biue 3
g
J1
IND500x 1.S. approved Devices
(e.g IND226x-Remote
or similar)
Active CL Board IS passive CL Interface
J4) COM4 4 orqnae 300m (984 orangei— 4
¢ )or 3 ;ee(i‘.uw max 300m _(9841) %*{%mv 3 com
2 2
<l (J3) COM5 1 blue blue 1
5 Ilﬂ—&b
J1

/_LE B

Entity Parameters:

Active current loop board

/:LE B

Designator Uo/V lo/mA Po/mW Co/nF Lo/uH
COM4 (J4) 5.88 133 211 600 400
COM5 (J3) 5.88 133 211 600 400
Application specific notes: NOTICE
e Also refer to general notes on page 1 THIS ITEM USED IN-
Xl AGENCY APPROVED PRODUCT
DO NOT CHANGE DOCUMENT
WITHOUT APPROPRIATE APPROVAL
MTCT Drawn | Zhang YongJun 2021/11/16 | Scale 11
METTLER TOLEDO CN-213125 ChangZhou Change Format mt_A&L G@
Refer to protection notice ISO 16016 / Schutzvermerk ISO 16016 beachten Note - Replaces -
Description INDS00x  Fz il 42k 14 ERP NO. ERP Rev
Control Drawing IND500x 30595335 A
Status:NOTApproved Mass: Units:mm 15/15

External Design No.: External Design Rev.: A

AutoCAD Mechanical Template V0.2



3.3 Standardeinstellungen

IND500x

Einstellungsmerkmal

Standardwert

Sicherheitszugriff

Analoge Waage IDNet-Waage  SICSpro-Waage
Waagentyp
Name Scale 1 Scale 1 Scale 1 Administrafor
Scale Type Analog IDNet SICSpro
Platform Serial Num- | -- -- --
ber
Approval None None None
Class Il -- --
Verified Interval e=d -- --
Power up delay: Disabled Disabled Disabled

Waage — Advanced Setup Mode

Advanced Setup Mode (ASM) ist nur bei den \Waagen des Typs SICSpro
vorhanden. Einstellungen wie Kapazitét, Schrittweite, Null, Tara, Filterung

und Kalibrierung sind in ASM zu finden.

Administrator

Waage - Kapazitéiit & Schrittweite

Primary Units kg kg kg Administrator
#Ranges/Intervals 1 -- --

> 1< 50 x 0,01 - -

X10 Always -- Disabled -

Blank Over Capacity '5d -- --

Waage - Kalibrierung

Geo Code 16 - - Administrator
Base Serial Number | [leer] [leer] --

Calibration Units kg - -

Linearity Adjust Disabled - -

Waage — Null - AZM & Anzeige

Auto Zero Brutfo Enabled - Administrator
Auto Zero Range 0,5d - -

Under Zero Blanking 15 d -- --

Power Up Restart Zuriicksetzen --

Timed Zero Disabled Disabled Disabled

Waage — Null — Bereiche

Power Up Zero Disabled - - Administrator
Pushbutton Zero Enabled Enabled -

Ranges +2% ~ -2% - -

Waage - Tara — Typen

Pushbutton Tare Enabled Enabled -- Administrafor
Keyboard Tare Enabled Enabled -

Nef Sign Correction  Disabled Disabled -

Terminal Tare -- Disabled --

Waage - Tara — Auto-Tara

Auto Tare Disabled Disabled - Administrator

Waage - Tara — Autom. Léschen
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Einstellungsmerkmal

Standardwert

Analoge Waage

IDNet-Waage

SICSpro-Waage

Sicherheitszugriff

Auto Clear Tare Disabled Disabled - Administrator
Clear After Print Disabled Disabled -
Clear With Zero Disabled Disabled -
Power Up Restart Restart --
Waage — Einheiten
Second Unit None None None Administrator
Third Unit None None None
Power Up Restart Restart --
Waage - Rate
Weight Unifs None None None Administrator
Time Units Sekunden Sekunden Sekunden
Measurement Period | 1 Sekunde 1 Sekunde 1 Sekunde Administrafor / Supervisor
Output Average 5 Sekunden. 5 Sekunden. 5 Sekunden.
Waage - Filter
Low Pass Frequency 2,0 Hz - - Administrator
Low Pass # of Poles |8 - -
Notch Filter Frequency 30 Hz - -
Stability Filter Disabled - -
Vibration -- Average Conditi- |--
ons

Weighing Process -- Fine Filling -
Update Rate -- 20 --
Waage - Stabilitdt
Motion Range 1,0d -- -- Administrafor
No-motion Inferval 0,3 Sekunden. | -- -
Timeout 3 Sekunden. 3 Sekunden. 3 Sekunden.
Stability -- 2 -
Waage — Protokoll oder Druck
Minimum Weight O kg O kg 0 kg Administrator
Interlock Disabled Disabled Disabled
Automatic Disabled Disabled Disabled
Waage — MinWeigh — MinWeigh
Minimum Weight O kg 0 kg O kg Administrafor / Supervisor
Determined(MWdet)
Safety Factor 1 1 1
Process Tolerance [leer] [leer] [leer]
Minimum Weight 0 kg 0 kg 0 kg
Safety Factor (MWsf)
Safe Weighing Range |From MWsfto  From MWsfto | From MWsf to

Scale Capacity | Scale Capacity |Scale Capacity

Waage — MinWeigh -

MinWeigh-Verhalten

Behavior

Flackerndes Symbol und ausgegrautes Gewicht

Threshold

Minimum Weight Safety Factor (MWsf)

Administrator / Supervisor

Waage - Zuriicksetzen

Sefzt den Zweig Waage auf die Werkseinstellungen zuriick.

Administrator
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Einstellungsmerkmal Standardwert Sicherheitszugriff
Anwendung — Speicher — Alibi e Konfigurieren: Administrafor
e Drucken: Administrator / Supervisor
e Anzeigen: Administrator / Supervisor / Ope-
rator
Alibi Memory Disabled
Anwendung — Speicher — Taratabelle e Konfigurieren: Administrafor / Supervisor
* Bearbeiten/Hinzufuigen/Léschen/Drucken:
Administrator / Supervisor
e Ldschen: Administrator / Supervisor
e Anzeigen: Administrator / Supervisor / Ope-
rator
Description Disabled
Totalization Disabled
Anwendung — Speicher — Zielwerttabelle e Konfigurieren: Administrator / Supervisor
e Bearbeiten/Hinzufiigen/Léschen/Drucken:
Administrator / Supervisor
e Ldschen: Administrator / Supervisor
e Anzeigen: Administrator / Supervisor / Ope-
rator
Mode ‘None
Anwendung - Betrieb — Zielwert
Motion Check \Disobled \Adminis’rro’ror / Supervisor
Anwendung — Betrieb — Summierung
Mode \ Disabled \Adminis’rro’ror / Supervisor
Anwendung — Betrieb — ID1 - ID4
ID Mode ‘Disobled ‘Administro’ror / Supervisor
Anwendung — Zuriicksetzen
Zurlicksetzen des Anwendungszweigs auf die Werkseinstellun- Administrator
gen.
Terminal — Geriit
Terminal ID #1 IND500X Administrator
Terminal ID #2 [leer]
Terminal ID #3 [leer]
Serial Number [leer]
CONNECTED DEVICES [leer]
Terminal - Service-Informationen
Serviceinfo #1 [leer] e Administrator / Supervisor: Lesen/Schreiben
Serviceinfo #2 [leer] e QOperator: Lesen
Serviceinfo #3 [leer]
Terminal — Anzeige
Backlight Timeout 10 Minuten Administrator / Supervisor
Tare Display Active Administrator
Auxiliary Display Disabled
Metrology Line Max/Min/e
Backlight Adjustment 100% Administrator / Supervisor / Operafor
Terminal — Region — Format Zeit & Datum
Time Format 24:MM:SS Administrator / Supervisor
Date Format TT/MMM/JJJJ
Date Field Separator /
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Einstellungsmerkmal

Standardwert

Sicherheitszugriff

Terminal — Region — Zeit & Da

tum einstellen

Hour

Minutes

Day

Month

Year

Keine Standardwerte

Administrator / Supervisor

Terminal — Region — Sprache

Administrator

Display Messages English
Keypad Selection English
External Keyboard English

Print Comma/Decimal Decimal point
Gross Legend B/G

Terminal — Transaktionsziihler

Transaction Counter

Disabled

Administrator

Terminal — Autom. Abmeldung

Auto Logout Enabled e Administrator / Supervisor: Lesen/Schreiben
e QOperator: Lesen
Timeout 5 Minuten * Administrator / Supervisor: Lesen/Schreiben

e Operator: Lesen

Terminal — Zuriicksetzen

Zurlcksetzen des Terminalzweigs auf die Werkseinstellungen.

Administrator

Kommunikation — Zugriff/Sicherheit — Ethernet

Shared Data Server

Lesen/Schreiben

Administrator

Web Server Disabled
FTP Disabled
TLS Enabled

Kommunikation — Templates — Eingang

Administrator / Supervisor

Preamble Length 0
Data Length 0
Postamble Length 0
Termination Character CR

Kommunikation — Templates — Ausgabe

Template

Template 1

Konfigurieren/Bearbeiten: Administrator /

Repeat Print Field

Disabled

Supervisor

Kommunikation — Berichte — Format

Administrator / Supervisor

Format Narrow (40)
Header 2

Title Enabled
Record Separator None

Foofer 5

Kommunikation — Berichte — Taratabelle

Administrator / Supervisor

Tare Enabled
Description Disabled
n Disabled
Total Disabled

Kommunikation — Berichte — Taratabelle
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Einstellungsmerkmal Standardwert Sicherheitszugriff
Description Disabled Administrator / Supervisor
Parameter ID Disabled

Tolerance Type Disabled

Target Enabled

Tolerances/Limits Disabled

Totalization Disabled

Kommunikation — Verbindungen

COM4 Port Disabled Administrator / Supervisor
COMb Port Disabled

Kommunikation — Seriell - COM1

Baud 9600 Administrator / Supervisor
Data Bits 8

Parity None

Flow Control None

Interface RS-232

Kommunikation — Seriell - COM2 -6 (Wird nur angezeigt, wenn die Option mit COM2 - 6 installiert ist)
Baud 9600 Administrator / Supervisor
Data Bits 8

Parity None

Flow Control None

Interface RS-232

Kommunikation — Zuriicksetzen

Setzt den Kommunikationszweig auf die Werkseinstellungen | Administrator

zurlck.
Wartung — Konfigurieren/Anzeigen — Anderungsprotokoll
Change Log Disabled o Akfivieren / Léschen: Administrafor
e Anzeigen / Drucken: Administrator / Super-
visor / Operator

Wartung - Konfigurieren/Anzeigen — Wartungsprotokoll

Maintenance Log Disabled o Aktivieren / LOschen / Manueller Eintrag im
Wartungsprotokoll: Administrator

¢ Anzeigen / Drucken: Administrator / Super-

visor / Operator
Wartung - Konfigurieren/Anzeigen — Fehlerprotokoll
Error Log Disabled e Aktivieren / Léschen: Administrator
e Anzeigen / Drucken: Administrator / Super-
visor / Operator

Wartung — Zuriicksetzen

Zurlcksetzen des Wartungszweigs auf die Werkseinstellun- | Administrator
gen.

3.4 Tabellen- und Protokolldateistruktur

Das IND500x-Terminal enthdlt eine Alibi-Speicherdatei, eine Taratabelle, eine Meldungstabelle, eine Zielwertta-
belle, eine Anderungsprotokolldatei, eine Wartungsprotokolldatei und eine Fehlerprotokolldatei. Die Beschrei-
bungen dieser Dateien sind in diesem Kapitel enthalfen.
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3.4.1

3.4.1.1

3.4.1.1.1

3.4.1.2

Speicher-Tabellen

Alibi-Speicher

Der Alibi-Speicher speichert Transakfionsinformationen in einem voreingestellfen Format, das nicht gedndert
werden kann. Der Alibi-Speicher kann im Setup unter Anwendung > Speicher > Alibi aktiviert oder deakfiviert
werden.

Der Alibi-Speicher speichert bis zu 600 Alibi-Dafensdifze in einer batteriegepufferten Dafei in der Reihenfolge
ihres Auftretens. \Wenn diese Datei voll ist, werden alle diese Datensditze in die Datei ,alibi.bin” im Flash-Spei-
cher geschrieben. Sobald die Datei 600 Datensdtzen enthdlt, wird sie geldscht, um die ndchsten 600
Datensdtize speichern zu kénnen. Die Flash-Datei (alibi.bin) kann bis zu 100.000 Transakfionen speichern,
bevor sie Uberlduft und die dlteste Datei Uberschrieben wird.

Jeder Datensatz in der Alibi-Speicherdatei umfasst:

Date Time Transaction Gross Weight Net Weight Tare Weight Preset Tare Unit
04-Aug-2020 11:06:25 0000003 6.35 6.00 0.35 kg
04-Aug-2020 11:07:25 0000004 13.98 13.00 0.98 PT kg
04-Aug-2020 11:08:25 0000005 13.55 13.00 0.55 oz
04-Aug-2020 11:09:02 0000006 2.20 2.20 0.00 Custom

Abb. 61: Alibi-Transakfionsdatensatz

¢ Datums- und Zeitstempelfelder

 einen Transaktionszdhlerwert, ein eindeutiges numerisches Feld, das die Transaktion identifiziert (der Trans-
aktionszdhler muss im Terminal-Sefup akfiviert werden, um den Transaktionszdhlerwert zu aktivieren)

 Brufio- oder Neftogewicht, Taragewicht, voreingestellte Tara und Gewichtseinheit

Alibi-Speicher-Datensiitze anzeigen

Die Datensdtze des Alibispeichers kénnen im Setup unter Anwendung > Speicher > Alibi eingesehen oder (ber
den Softkey BERICHTE B oder den Softkey Alibi B von den Homescreens aus aufgerufen werden.

1 Dricken Sie den Softkey BERICHTE B oder den Softkey ,Alibi” & .

2 Wenn der Softkey BERICHTE B gedriickt wird, wdhlen Sie Alibispeicher aus dem angezeigten Auswahlfeld
aus. Dricken Sie den Softkey TABELLE ANZEIGEN B am unteren Rand des Bildschirms. Der Bildschirm
LAlbi” wird angezeigt.

3 Wenn anstelle des Softkeys BERICHTE B auf dem Homescreen der Softkey ,Alibi” [ gedriickt wird,
wird direkt der Alibi-Bildschirm angezeigt.

Date Time Transaction GrossW
04-Aug-2020 11:06:25 0000003 6.35
04-Aug-2020 11:07:25 0000004 13.98 ~
04-Aug-2020 11:08:25 0000005 13.55
04-Aug-2020 11:09:02 0000006 2.20

NI NN

Abb. 62: Alibi

4 Zum Filtern der Alibi-Dafensdize siehe Alibi-Speicher anzeigen und drucken.
Der Alibispeicher kann nicht manuell geldscht werden, sondern wird aufomatisch geléscht, nachdem die Funk-

tion deaktiviert und wieder aktiviert wurde.
Taratabelle

Das IND500x-Terminal enthdlt eine Taratabelle mit 199 Datensdizen zum Speichern von Taragewichten, die
vom Bediener abgerufen werden kdnnen, anstatt sie bei jeder Transaktion manuell einzugeben. Diese
Abruffunktion ist besonders naizlich, wenn bestimmte Tarawerte wiederholt verwendet werden. Wenn die Sum-
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3.4.13

3.4.14

IND500x

mierung fur die Taratabelle aktiviert ist, wird jedes Mal, wenn eine Transaktion mit einer aktivierten Tara-1D
abgeschlossen wird, der ausgewdhlte Gewichtswert (Brutto- oder Nettogewichf) zur Gesamisumme addiert, und
der Z&hler wird um eins erhoht.

Fir die Bruttogewichtsakkumulation kann die Tarafabelle mit Tarawerten von O verwendet werden, um Gewicht
nach Tara-1D zu akkumulieren.

Der Zdhler fiir die Tara-Summen ist siebenstellig und hat einen maximalen Wert von 1.500.000. Bei Uber-
schreitung dieses Wertes wird ein Uberlauffehler angezeigt und der Wert wird nicht akkumuliert. Der ZGhler
muss zurlickgesetzt werden, um die Summierung forizusetzen. Das Summenregister hat eine Ldnge von 11
Stellen, einschlieBlich aller Stellen rechts vom Dezimalpunkt. Die Dezimalstelle wird durch die Anzeigeauflo-
sung fdr die als Tara-Einheit eingegebene Einheit bestimmt. Der maximale Wert flir eine Waage mit einer
Anzeigeaufldsung von 0,01 kg ist somit 999999999,99 kg. Bei Uberschreitung dieses Wertes wird ein Uber-
lauffehler angezeigt und der Wert wird nicht akkumuliert. Die Summe muss zurlickgesefzt werden, um die Sum-
mierung fortzusetzen.

Diese Taragewichte konnen enfweder durch Auswahl aus einer Liste aller Werte mit dem Softkey TARATABELLE
und anschlieBendem Driicken des Softkeys FILTER AUS Y oder durch direkten Schnellzugriff mit dem
Wert der Tara-ID und anschlieBendem Driicken des Softkeys TARATABELLE aufgerufen werden.

Der Bericht (iber die Dafensdtze in der Taratabelle kann Gber den Softkey BERICHTE B  ausgedruckt werden.
Taratabellenberichte kénnen auch durch Driicken des Softkeys UBERTRAGEN 1 in Setup>Anwendung>Spei-
cher>Taratabelle erstellf werden.

Jeder Datensatz in der Taratabelle enthdlt:

ID Value Unit Low Limit  High Limit Description n Total
01 1 kg 0 0 Descl 0 0.00
02 2 kg 0 0 Desc2 0 0.00
03 0 kg 2 5 Desc3 0 0.00
04 0 kg 3 5 Desc4 0 0.00

Abb. 63: Ansicht der Taratabelle

Meldungstabelle

Die Konfiguration der Nachrichfentabelle erfolgt unter Setup>Anwendung>Speicher.

Die unten aufgefhrten Informationen finden Sie im Abschnitt Meldungstabelle im Kapitel Konfiguration>An-
wendung>Speicher:

e Meldungstabelle I3schen

» Meldungstabellendafensdtze anzeigen

» Meldungstabellendatenstitze bearbeiten

e Hinzufugen eines neuen Meldungstabellendatensatzes

e Meldungstabellendafensdtze 16schen

» Meldungstabellendatensdize drucken

Zielwerttabelle

Das IND500x enthdlf eine Target Table mit 199 Datensdtzen, in der hdufig verwendete Zielwert-Vergleichswerte
gespeichert werden. Die Felder im Datensatz héngen von der ausgewdhlten Anwendung ab — Manual Filling,
Over/Under, Basic Aufo Filling, Advanced Auto Filling oder Drum Filling Je nach gewdhltem Zielmodus gibt es
zwei oder drei Auswahimadglichkeiten fir den Toleranztyp. Die Summierung kann akfiviert oder deaktiviert wer-
den.

Wenn die Summierung fiir die Zielwerttabelle aktiviert ist, wird jedes Mal, wenn eine Transakfion mit einer akfi-
vierfen Ziel-ID abgeschlossen wird, der ausgewdhlte Gewichtswert (Brutto- oder Nettogewicht) zur Gesamts-
umme addiert und der Zdhler wird um eins erhoht.

Ein Target Table-Datensatz kann aufgerufen werden, indem aus einer Liste aller Werte mit dem Softkey ZIEL-
WERTTABELLE [ gefolgt vom Softkey FILTER AUS ¥ ausgewdhlt wird. Es ist auch ein Schnellzugriff durch
Eingabe des Ziel-ID-Werts moglich.

Ein gedruckter Bericht der Datensdtze in der Zielwerttabelle ist Uiber den Softkey UBERTRAGEN ¢t verfiigbar.
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3.4.2

3.4.2.1

3.4.2.2

Jeder Datensatz in der Targef Table enthdlt:

1D Description Source Tolerance Type Target Units +Tolerance -Tolerance Totalization Type n Total
001 PX7r Green Pail Net Weight Target Deviation 10 kg 1 1 Net Weight 0 0.000
006 MRRG Blue Pail Gross Weight Percent Of Target 0 kg 9 1 Gross Weight 0 0.000
007 WOPW Red Pail Gross Weight Percent Of Target 10 kg 20 20 Gross Weight 0 0.000

008

Abb. 64: Target Table-Datensatz_Manual Filling

D Description Source Parameter ID Tolerance Type Target Units +Tolerance -Tolerance Totalization Type n Total
001 milk1 Net Weight wt0111 Target Deviation 10 kg 1 1 Net Weight 0 0.000
055 milk2 Gross Weight wt0110 Exact Limit 0 kg 9 1 Gross Weight 0 0.000
007 milkl Parameter ap0151 Percent Of Target 10 20 20 Parameter 0 0.000

oos

Abb. 65: Target Table-Datensatz_Over/Under

Weitere Informationen zur Targef Table finden Sie unter Konfigurieren der Zielwerttabelle fir Manual Filling und
Konfigurieren der Zielwerttabelle fir Over/Under.

Protokolldateien

Anderungsprotokoll

Das Anderungsprotokoll in der IND500x-Terminaldatei verfolgt alle Anderungen an gemeinsamen Datfen. Das
Anderungsprotokoll kann im Setup unter Wartung>Konfigurieren/Ansicht>Anderungsprotokoll aktiviert oder
deaktiviert werden.

Die Anderungsprotokolldatei ist eine lineare Datei, die irgendwann voll wird, wenn sie nicht zuriickgesetzt wird.
Sie enthdlt ca. 2.500 Datensdize. Wenn die Datei zu 75 % voll ist, wird eine Warnmeldung angezeigf, um auf
den Status hinzuweisen. Eine weitere Meldung wird angezeigt, wenn die Datei zu 90 % voll ist. Wird die Dafei
nicht zurickgesetzt, speichert sie weiterhin Datensdize, bis sie zu 100 % voll ist und eine abschlieBende Mel-
dung ,100 % voll” angezeigt wird. Weitere Anderungen an gemeinsam genutzfen Daten werden nicht aufge-
zeichnet, bis die Datei zurlickgesetzt wird.

Die Anderungsprotokolldatei kann als kommagetrennte Datei (change.csv) in das InSite-Programm oder einen
beliebigen FTP-Client-PC exportiert werden.

Der Benutzer kann das Anderungsprotokoll auf dem Terminal oder dem Web-Server anzeigen. Das Beispiel fir
die Ansicht ist unten dargestellt.

Datum Zeit Benutzer Objekt Neuer Wert
12-Jul-2021 15:30:05 Admin dcO101 1
12-Jul-2021 16:29:45 Admin dc0102 2

Benuizer | Bei Einstellungen und Tabellendnderungen im Sefup-Menu wird der akiuelle Benufzername ange-
zeigt.

Bei der Tabellenakfualisierung wird der Benutzername angezeigt, der sich Gber FTP angemeldet hat.
Objekt Bei einer Einstellungsénderung wird der Parametername (z. B. ,ce0103") angezeigt.

Bei einer Tabellendéinderung oder -akfualisierung wird der Tabellenname (z. B. ,Tarafabelle”) ange-
zeigt.

Wartungsprotokoll

Im ,Wartungsprotokoll” werden die Wartungsarbeiten aufgezeichnet, die ein Bediener oder Servicetechniker an
dem Gerd@t durchfuihrt. Dieses Protokoll wird von den MT Service- und Validierungsstellen oder von deren Audit-
Auftragnehmern verwendet.

Ubersicht

Die Wartungsprotokolldatei ist eine ringformige Datei, die den dltesten Datensatz Uberschreibt, wenn sie voll ist.
Die Wartungsprofokolldatei kann maximal 2500 Datfensdfze enthalten. Das Wartungsprofokoll wird im Datei-
system aufgezeichnet und geht nach dem Ausschalten des Systems nicht verloren. Wdhrend der Aufzeichnung
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eines neuen Protokolls wird die verwendete GroBe uberprift. Wenn die benuizte GroBe bei mehr als 75 % oder

90 % liegt oder voll ist, wird ein Hinweis in der Systemzeile des Startbildschirms angezeigt, um den Benutzer
zum Erstellen eines Backups oder zum Loschen des Wartungsprotokolls auffordert.

Wartungsprotokoll-Datensatz
Das Wartungsprotokolls hat das folgende Format.

Feld Datentyp Ldnge (Bytes) Beschreibung

Datum und Uhrzeit |U32 7 Jahr/Monat/Tag/Stunde/Minute/Sekunde
Benutzername Zeichenfolge 13 Name der Benutzerzeichenkette
Ereigniscode us 1 Ereigniscode

Status Zeichenfolge 8 Status der Profokollzeichenkette
Betrieb

Wenn ein durch den Ereigniscode identifiziertes Ereignis einfritf, wird ein Eintrag in das Wartungsprotokoll auf-

genommen.

Der Wartungsereigniscode, das Ereignis und der damit verbundene mdgliche Status sind in der folgenden
Tabelle dargestellt.

Ereignis-  Ereignisbeschreibung Status (Zeichenkette)
code
1 Kalibrierungstest fehlgeschlagen. 1-n=bei Schritt n fehlgeschlagen
2 Nullkalibrierung durchgefihrt. FEHLER, ERFOLG, Bewegung
3 Bereichskalibrierung durchgefuhrt. FEHLER, ERFOLG, Bewegung
4 CalFree-Kalibrierung durchgefihrt. FEHLER, ERFOLG
8 Protokolldatei tber FTP exportiert. WART, ANDER, TAKT (Aktion), ALIBI
9 Exportierte Setup-Datei - .dmi-Dateien, die (ber | ERFOLG
FTP exportiert werden.
10 Metrologieschalter / elekironische Versiegelung [ERFOLG
gebrochen.
11 Kalibrierung abgelaufen. L17=Tage
15 Optionale Komponente hinzugeflgt Manuelle Texteingabe
16 Optionskomponente entfernt Manuelle Texteingabe
17 Ersetzte Komponente Manuelle Texteingabe
18 Wartungsprotokoll initialisiert. ERFOLG
\Wenn das Warfungsprofokoll aktiviert ist und
das Wartungsprofokoll im Men( zurlickgesetzt
wird, wird dieses Ereignis hinzugefugt.
Hinweis: Wenn beim Einschalten des Ter-
minals ein Master-Zurticksetzen oder ein
Zurlcksetzen auf die Werkseinstellungen
erkannt wird, versucht das System, dieses
Ereignis hinzuzufugen. Wenn jedoch das Stan-
dard-Wartungsprotokoll xrO103 deakfiviert ist,
wird dieses Ereignis nicht erfolgreich hinzu-
gefugt.
19 Kalibrierungswerte manuell bearbeitet. ERFOLG
21 Datum oder Zeit einstellen. ERFOLG
22 Tabelle exportiert. tara, ziel, cont, caltw1, caltest1
23 Kalibrierungstest bestanden. ERFOLG
28 Erfolgreicher Nullbefehl ERFOLG
b5 Schrittweise Kalibrierung durchgefuhrt. ERFOLG, FEHLER
56 1-Punkt-Test fehlgeschlagen. 1-n = bei Schritt n fehigeschlagen
57 1-Punki-Test abgelaufen. L17=Tage
58 1-Punki-Test bestanden. ERFOLG
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3.5

Ereignis-  Ereignisheschreibung Status (Zeichenkette)
code
59 Funktionstest fehigeschlagen. 1-n = bei Schritt n fehlgeschlagen
60 Funktionstest abgelaufen. L1’=Tage
61 Funktionstest bestanden. ERFOLG
62 Ereignistest mit benutzerdefiniertem Namen 1-n = bei Schritt n fehlgeschlagen
fehlgeschlagen.
63 Ereignistest mit benuizerdefinierfem Namen ,17=Tage
abgelaufen.
64 Ereignistest mit benutzerdefiniertem Namen ERFOLG
Test flr benanntes Ereignis bestanden.

Die Ereignis-IDs 15, 16 und 17 werden manuell hinzugefligt. Andere Ereignisse werden automatisch hinzu-
geflgt, wenn die Ereignisse durch die unter Ereignisbeschreibung beschriebene Operation ausgeldst werden.
Ubertragung der Tabellendatei

¢ Die Datei, die alle Wartungsprotokoll-Datensditze enthdlt: ram:\\maint.log

¢ Die Datei fir den Kunden zur Ansicht: gen:\\maint.csv

Fehlerprotokoll

Das Fehlerprotokoll enthdlt eine Liste aller Ereignisse oder Alarme. Kunden oder Techniker kdnnen dieses Proto-
koll verwenden, um Vorgdnge, Ereignisse und Alarme zurtckzuverfolgen, um die Fehlersuche zu erleichtern.

Konfiguration

Da die Wichtigkeit von Alarmen von Kunde zu Kunde unterschiedlich ist, ist es zwingend erforderlich, dass sich
der Kunde entscheiden kann, welche Alarme er erhalten mdchte. Das Deaktivieren von Alarmen mit niedrigerer
Prioritdf kann verwendet werden, um die sogenannte ,Alarmflut” zu reduzieren, bei der zu viele unwichfige
Alarme gemeldet werden.

Nachstfehend finden Sie ein Beispiel der Setup-Tabelle eines typischen Gerdts flr die Alarmierung. Alarme der
Stufe 5 werden immer gemeldet und kénnen aus Sicherheits- und Haftungsgrinden nicht deaktiviert werden.
Der Kunde hat jederzeit die MAglichkeit, Alarme auf eigenes Risiko zu ignorieren.

NAMUR-Stufe Protokoll Beschreibung

b Ja (fest) -

4 Ja/Nein

3 Ja/Nein Der Kunde kann enfscheiden, ob die Stufe aufgezeichnet werden soll.
2 Ja/Nein

1 NA -

Grosse der Protokolldatei

Die Protokolldatei kann maximal 500 Datensdtze enthalfen. Die genutzfe Grosse wird Gberprift, wenn ein neuer
Fehler aufgezeichnet wird. Wenn die Datei zu mehr als 75 % oder 90 % belegt oder voll ist, wird der Benutzer
durch einen Hinweis aufgefordert, ein Backup zu erstellen und das Fehlerprotokoll zu 16schen.

Kommunikation

Dieser Abschnitt ist nur als Referenz fiir die Struktur und Einrichtung der vom IND500x-Terminal unterstitzten
Kommunikationsprotokolle gedacht.

Falsche Verdrahtung der Kommunikationsschaltungen
Das IND500x-Terminal oder die Schniftstellenplatine werden beschadigt.

— Verdrahten Sie die Kommunikationsschaltungen genau wie im Kapitel Installation
gezeigt.
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Parameter der seriellen Schnittstelle

Das IND500x-Terminal verfigt Uber einen standardmdBigen und fuinf optionale serielle Anschliisse. COM1 ist
der Standardport und befindet sich auf der Hauptplatine des IND500x. Die optionalen Ports COM2 und COM3
befinden sich an der Ethernet/COM2/COM3-Schnittstelle im ACM500-Kommunikationsmodul fir sichere
Bereiche. Die optionalen Ports COM4 und COM5 befinden sich auf den LWL-Schnittstellenplatinen oder Schnitt-
stellenplafinen fur eigensichere Stromschleifen, die im IND50Ox-Terminal eingebaut werden kénnen. Der optio-
nale Port COM6 kann auf der IND500x-Hauptplatine installiert werden.

COM1 bietet eine RS-232-Schnittstelle. Es handelt sich um eine Dreidraht-Schnittstelle (TDX, RXD und GND) mit
XON/XOFF-Flusskontrollfunktionen (Handshaking). Dieser Port Idsst sich auBerdem zum Laden neuer
IND500x-Firmware und fur den Zugriff auf den gemeinsamen Datenserver verwenden.

Der optionale Port COM2 bietet nur eine RS-232-Schnittstelle. Diese Schnittstelle verfugt Gber eine Dreidrahtver-
bindung mit XON/XOFF-Handshaking-Funktionen.

Der optionale Port COM3 biefet RS-232-, RS-422- und RS-485-Schnitistellen. Bei der RS-232-Schnittstelle
handelt sich um eine Dreidrahtverbindung (TDX, RXD und GND) mit XON/XOFF-Flusskontrollfunktionen (Hands-
haking). Die RS-422 ist eine Vierdrahtschnittstelle, die zur einfachen Punkt-zu-Punkt-Kommunikation dient. Die
RS-485-Verbindung ist eine Zweidrahtschnittstelle, biefet jedoch keine Multi-Drop-Kommunikation mit Adressie-
rung. Die Ausgabe kann an alle Schnittstellen gleichzeitig erfolgen. Es kann jedoch nur ein Eingang verwendet
werden.

Der optionale Port COM6 bietet eine RS-232-Schnittstelle. Es handelt sich um eine Dreidraht-Schnittstelle (TDX,
RXD und GND) mit XON/XOFF-Flusskontrollfunktionen (Handshaking).

Das Zeichenframing ist im Setup-Modus programmierbar. Framing kann wie folgt sein:

e 1 Startbit

e 7 oder 8 ASCII-Datenbits (wdhlbar)

e 0 oder 1 Paritdtsbit (kein, gerade oder ungerade)

e 1 Stoppbit

Die Baudrate ist von 300 bis 115,2 kBaud konfigurierbar. Fir kontinuierlichen Standard-Ausgabestring kann
auBerdem ein Prifsummenzeichen konfiguriert werden.

Das IND500x-Terminal sefzt Software-Handshaking zur Dafenflusssteuerung ein. Dies wird allgemein als XON/
XOFF-Handshaking bezeichnet. Wenn ein empfangendes Gerdt Informationen von einem IND500x-Terminal
erhdlt und keine weiteren Daten in seinem Puffer empfangen kann, sendet es ein ASCII XOFF-Zeichen (13h).
Dadurch wird dem IND500x-Terminal mitgefeilt, dass es vortibergehend keine Dafen mehr senden soll, bis der
Puffer leer ist.

Sobald das Gerdt weitere Dafen empfangen kann, sendet es ein ASCIl XON-Zeichen (11h) und feilt dem
IND500x-Terminal mit, dass die Daten wieder gesendet werden kénnen. Dieser Vorgang kann beliebig oft wie-
derholt werden, soweit es das empfangende Gerdt bendtigt.

Die XON/XOFF-Methode ist die einzige Handshaking-Art, die vom IND500x-Terminal unferstitzt wird.

Das IND500x-Terminal unferstizt zwei verschiedene Modi der Datenausgabe - Anforderung und konfinuierlich.

Anforderungsausgabemodus

Im Anforderungsausgabemodus werden Daten nur dann tbertragen, wenn das IND500x-Terminal eine
Druckanforderung erhdlt. Druckanforderungen werden an das IND500x-Terminal gesendet, wenn:
 Der Bediener drlckt die Taste PRINT.

e Ein diskreter Eingang, der als Druck ausgewdhlt wurde, wird ausgelost.

e Ein ASCII-,P” wird Uber einen Befehlseingangsanschluss gesendet.

 Der aufomatische Druck ist akfiviert und alle Bedingungen flr den automatischen Druck sind erfullt.
e Ein PLC-Befehl zum Drucken wird empfangen.

e Der ,Print’-Befehl fur Shared Data wird ausgelost.

Wenn der Befehl ausgeltst wird, werden die Daten in einer Zeichenkette Gbertragen, die im Abschnitt Template-
Bearbeitung im Setup programmiert wurde.

Der Anforderungsmodus wird in der Regel verwendet, wenn Dafen auf Transakfionsbasis an einen Drucker oder
PC gesendet werden.

83



84

3.5.2 Benutzerdefinierte Ausloser

3.5.3

Es gibt drei programmierbare benutzerdefinierte Auslidser im Abschnitt Verbindungen des Setups, die zum ,Aus-
|6sen” einer bestimmten Anforderungsausgabe verwendet werden konnen. So kann z. B. eine separate Druck-
taste (mit einem diskreten Eingang) verwendet werden, die eine bestimmte Template an eine bestimmte Schnitt-
stelle oder Uber Ethernet ausgibt. Die Verwendung der benutzerdefinierten Ausldser ermdglicht das Drucken ver-
schiedener Informationen an denselben oder einen anderen Port, je nachdem, welcher benutzerdefinierte Auslo-
ser ausgeldst wird. Obwohl sie normalerweise nicht verwendet werden, bieten diese benutzerdefinierten Auslo-
ser eine groBe Flexibilitdf bei der Konfiguration von Anforderungsausgdngen.

Eine Verbindung, die einen benutzerdefinierten Ausldser verwendet, wird wie eine Standard-Anforderungsaus-
gabe konfiguriert, mit der Ausnahme, dass als Auslser Ausldser 1, Ausldser 2 oder Ausléser 3 anstelle von
Waage ausgewdihlt wird. Nach dem Herstellen der Verbindung kann ein benutzerdefinierter Ausldser einem der
diskreten Eingdnge zugewiesen werden, um die Anforderungsausgabe zu initiieren. Ein benutzerdefinierter Aus-
[6ser kann auch direkt durch einen PLC-Befehl ausgeldst werden (siehe Handbuch fiir die PLC-Schnitistellen-
Handbuch des IND500x-Terminals), durch Umschalten einer der gemeinsam genutzfen Datenvariablen
cp0101, cp0102 oder cp0103 (siehe Referenz fur gemeinsame Dafen des IND500Xx) oder durch Zuweisung
des Auslésers zu einem der Ausldser-Softkeys (siehe Abschnitt Zuordnung der Softkeys im Anhang und
Abschnitt Verbindungen im Kapitel Setup und Konfiguration).

Ausgangs-Templates

Das IND500x bietet zehn vollsténdig anpassbare Templates, um eine benutzerdefinierte Zeichenkette von zu
Uberiragenden Daten zu definieren. Eine Template kann mit einer Anforderungsmodusverbindung, einer
benutzerdefinierten Auslserverbindung oder mit einer kontinuierlichen Templateverbindung verwendet werden.
Bei der Einrichtung des Terminals wird eine Template an eine Ausgangsverbindung gebunden, so dass die aus-
gewdhlte Template ibertragen wird, wenn diese Verbindung ausgeldst wird.

Von den zehn verfigbaren Ausgangs-Templafes enthalten drei eine Standardeinstellung: Templafe 1, Template
2 und Template 5. Wenn keine Anwendungssoftware auf dem IND500x installiert ist, sind die tbrigen Tem-
plafes leer. Die drei Standardtemplates im Terminal sind ab Werk wie folgt:

Template 1 Template 2
Scale ID
Current Time
XX XX kg Current Date
XX XX kg T
xx.xx‘ kS N XX.XX kg
XXX kg T
XX XX kg N
Template 5
Totals Report
Current Time Current Date
Subtotal:
n = XXX XXX.XX kg
Grand Total:
n = XXX XXXX.XX kg

Abb. 66: Template

Jedes Template kann bis zu 1.000 Bytes an Daten speichern. Es gibt keine Warnung, wenn ein Template diese
Grenze Uberschreitetf, bis das Template gespeichert wird. Zu diesem Zeitpunkt gehen alle Informationen, die
Uber die 1.000-Byte-Grenze hinausgehen, verloren. Das InSite-Programm verfolgt die GroBe des Templates
beim Erstellen und gibt eine entsprechende Warnung aus, wenn die Grenze Uberschritten wird.

In der folgenden Tabelle wird definiert, wie die 1.000 Bytes berechnet werden.

Druckfeld Verwendeter Platz

IND500x Datenfeld 8 Zeichen

Sonderzeichen 4 Zeichen + Code (2 oder 3 Zeichen je nach Zeichen)
Zeichenketten-Feld Ldnge der Zeichenkette + Anzahl (1 oder 2)
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Druckfeld Verwendeter Platz

Ein Feld ausrichten 2 Zeichen + Ausrichtungsbuchstabe (L, R, C) + Leerzeichenbegrenzung (1, 2 oder 3
Zeichen)

Ein Feld mit Nullen fil-| 2 Zeichen + Z + Leerzeichen (1, 2 oder 3 Zeichen)
len

Zeichen wiederholen |5 Zeichen + Zahl (1, 2 oder 3 Ziffern fir die Anzahl der Wiederholungen)

Zeilenende <CR><LF> |7 Zeichen

Beispiel eines Templates
Das folgende Beispiel zeigt ein Kundenticket mit drei Templatezeichenketten, die in einem 40 Zeichen breiten
Feld zentriert sind, mit einem unterstrichenen Sternchen.
J.W. CAREY COMMUNICATIONS
URBANA, ILLINOIS
TAGLICHE GEWICHTSSUMMEN

Sk 3k s sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk ok sk sk sk ok sk sk sk sk sk ok ok sk sk ok sk sk sk sk sk ok sk skok sk ok

Die folgende Tabelle enthdlt die Informationen zur Berechnung des verbleibenden Anteils des Templates flr
Felddaten.

Zeichenbeschreibung Zeichen Summe

IND500x-Feld (Zeichenkette 1) 8 (IND500x gemeinsames Datenfeld)

Zentriert (Blocksatz im 40-Zeichen-Feld) 2 + 1 (Buchstabe C) + 2 (zwei Ziffern fur Menge 40)
CR (ASCII Wagenrucklauf-Zeichen) 2 + 1 (eine Ziffer fur die Anzahl 1)

LF (ASCII-Zeilenvorschubzeichen) 2 + 1 (eine Ziffer fir die Anzahl 1)

Erforderliche Formatierungszeichen insgesamt 19

Erforderlicher Gesamiraum (Zeichen in jeder Zeile) 25+19+19=63

ASCII-Zeichen (*) 1 (ASCII-Zeichen)

Wiederholung (*) 40 mal 5 (Wiederholung) + 2 (Anzahl der Wiederholungen)
CR 2 + 1 (eine Ziffer fur die Anzahl 1)

LF (ASCII-Zeilenvorschubzeichen) 2 + 1 (eine Ziffer flr die Anzahl T)

Gesamter Platz fur eine Zeile mit Sternchen 14

Gesamizahl der Zeichen (19 + 63 + 14) 96

Insgesamt verbleibende Zeichen in diesem Template | 904

(1.000 - 96)

Berechnung des Templateplatzes
» Unabhdngig von der Anzahl der Zeichen in einem IND500x-Terminal-Datenfeld verwendet ein Template nur
acht Zeichen (den Feldcode).

 Fdr die Ausrichtung werden vier bis sechs Zeichen verwendet, die nicht genutzt werden, wenn das Feld
unausgerichtet bleibt.

Kontinuierlicher Ausgangsmodus

Der kontinuierliche Ausgangsmodus des IND500x kann verwendet werden, um kontinuierlich Gewichtsdaten
und Waagenstatusinformationen an ein Remote-Gerdt, z. B. einen PC oder eine Fernanzeige, zu senden.

Kontinuierliche Standardausgabe

Der kontinuierliche Modus kann COM1, COM2, COM3, COM4, COMb, COM6 oder Eprint zugewiesen werden.
Die Prufsumme kann an jedem dieser Ports mit kontinuierlicher Ausgabe aktiviert oder deaktiviert werden. Bei
Baudraten tiber 4800 Baud wird etwa 20 Mal pro Sekunde ein Datenzeichenkette ausgegeben. Wenn eine
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Baudrate unter 4800 Baud gewdhlt wird, ist die Ausgaberate langsamer. Bei 300 Baud betrdgt die Ausgaberate
nur etwa 2 pro Sekunde. Eine bestimmte Ausgaberafe kann durch einen Schreibzugriff auf die Shared Data auf
das Feld csO121 eingestellt werden (siehe Referenz flr gemeinsame Daten des IND500X).

Das Format ist fest, mit Ausnahme von Baudrate, Paritdf, Datenfluss (XON/XOFF) und Schnitistellentyp. Die
Daten bestehen aus 17 oder 18 Bytes.

Nicht signifikanfe Gewichtsdaten und Taradaten werden als Leerzeichen beriragen. Der kontinuierliche Aus-
gangsmodus bietet Kompatibilitdt mit METTLER TOLEDO-Produkfen, die Gewichtsdaten in Echtzeit erfordern.

Die folgende Tabelle zeigt die Ausgabe im kontinuierlichen Format.

Kontinuierlicher Template-Ausgang

Wenn kontinuierliches Template als Zuweisung fur eine Verbindung gewdhlt wird, kann eine benutzerdefinierte
Datenzeichenkette unter Verwendung eines des fnf verfiigbaren Templates konfiguriert werden. Wenn ein konti-
nuierlicher Template-Ausgang gewdhlt wird, hdngt die Ausgaberate von der GréBe des Templates und der
gewdhlten Baudrate ab. Die Rate variiert von efwa einmal pro Sekunde bis zu etwa 20 Mal pro Sekunde.

Die folgende Tabelle zeigt die geschdtzfen Ausgaberaten fur ein 160-Byte-Template.

Kontinuierliche Template-Ausgaberate

Baudrate Ausgiinge / Sekunde Baudrate Ausgiinge / Sekunde
300 1 9600 10
600 2 19200 12
1200 4 38400 14
2400 6 57600 16
4800 8 1156200 18

Das Template kann eine beliebige Kombination von Elementen (IND500x-Feldcodes, ASCII-Zeichen oder Druck-
zeichenfolgen) enthalten. Beachten Sie, dass die Ausgaberafe durch die Ubertragung eines groBen Templates
oder die Auswahl einer langsamen Baudrate beeintrdchtigt werden kann.

Das Template wird wie in Kapitel 4, Einrichtung und Konfiguration, beschrieben konfiguriert, und fur dieses
Template gelten dieselben GroBenbeschrdnkungen wie oben im Abschnitt Ausgangs-Templates des Modus
Anforderungsausgabe beschrieben.

CTPZ

Der CTPZ-Eingangsmodus bietet einem entfernten seriellen Gerdt die Moglichkeit, mehrere grundlegende Funkfi-
onen auszuldsen, wenn ein Steuerzeichen an das IND500x gesendet wird. Zu den enffernfen ASCII-Steuerzei-
chen und den Antworfen des IND500x-Terminals gehéren:

¢ C - Loscht die Waage auf Brutto

e T - Tariert die Waage (bewirkt eine Drucktastentara)

e P — Leifet einen Druckbefehl ein

e Z — Nullstellung der Waage

Alle anderen Zeichen werden ignoriert. ASCII-Steuerzeichen kénnen in GroB- oder Kleinbuchstaben gesendet
werden.

Beispiel: Tara iiber Drucktaste ausldsen

1 Programmieren Sie das Terminal fir den CTPZ-Eingang fir einen bestimmten Anschluss.

2 Programmieren Sie die Paramefer der seriellen Schnittstelle so, dass sie mit dem anderen Gerdt Uberein-
stimmen.

3 Senden Sie das ASCII-Zeichen ,T”.
= Eine Druckfastentara wird ausgelést.
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Standard Interface Command Set (SICS) Protokoll

Das IND500x-Terminal unterstifzt das METTLER TOLEDO Standard Interface Command Set (MT-SICS), das in
vier Stufen (0, 1, 2, 3) unterteilf ist, je nach Funkfionalitcit des Gerdfs. Das IND500x-Terminal unferstifzt Teile
der Stufen O und 1:

e MT-SICS Stufe O — Befehlssatz fur das einfachste Gerdt
e MT-SICS Stufe T — Erweiterung des Befehlssatzes flir Standardgerdte

Dieses Konzept zeichnet sich dadurch aus, dass die in MT-SICS Stufe O und 1 zusammengefassten Befehle fur
alle Gergte identisch sind. Sowohl die einfachste Wégeeinrichtung als auch ein voll ausgebauter Wagearbeits-
plaiz erkennen die Befehle der MT-SICS Stufen O und 1.

Konfiguration der Datenschnitistelle

Schnittstelleneinstellungen wie Baudrate, Anzahl der Datenbits, Paritt, Handshake-Protokolle und Steckerbe-
legung der sind im Abschnitt Konfiguration > Kommunikations-Setup > Schnittstellendefiniert.

Versionsnummer des MT-SICS

Jede Stufe des MT-SICS hat ihre eigene Versionsnummer, die mit dem Befehl 11 von Stufe O aus abgefragt wer-
den kann. Das IND500x unfersttzt:

e MT-SICS Stufe O, Version 2.2x (mit Ausnahme des ZI-Befehls)
e MT-SICS Stufe 1, Version 2.2x (mit Ausnahme der Befehle D, DW und K)

Befehlsformate
Jeder von der Waage uber die Datenschnittstelle empfangene Befehl wird durch eine Antwort des Gerdtes an
den Sender quittiert. Befehle und Antworten sind Datenzeichenketten mit einem festen Format.

Befehle, die an das IND500x-Terminal gesendet werden, bestehen aus einem oder mehreren Zeichen des ASCII-
Zeichensatzes. Befehle werden nur in GroBbuchstaben eingegeben.

» Die Parameter des Befehls missen voneinander und vom Befehlsnamen durch ein Leerzeichen getrennt
werden (ASCIl 32 dez., in den Beispielen in diesem Abschnitt wird ein Leerzeichen als _ dargestellt).

e Jeder Befehl muss mit CR LF (ASCIl 13 dez., 10 dez.) abgeschlossen werden.

Die Zeichen CR und LF, die mit der ENTER- oder RETURN-Taste der meisten Eingabetfastaturen eingegeben wer-
den koénnen, sind in dieser Beschreibung nicht aufgeflihrt. Sie mussen jedoch flir die Kommunikation mit dem
IND500x-Terminal unbedingt enthalten sein.

Beispiel

Befehl zum Tarieren des IND500x-Terminals: ,TA_20.00_Ib” (Das Befehlsendezeichen CR LF wird nicht ange-
zeigt.)

Antwortformate

Alle Antworten, die vom IND500x-Terminal an den Sender gesendet werden, um die empfangenen Befehle zu
bestdfigen, haben eines der folgenden Formate:
e Antwort mit Gewichtswert

* Antwort ohne Gewichtswert
* Fehlermeldung

Format der Antwort mit Gewichtswert

ID Status Weight Value Unit C, L
\ | \
1-2 1 10 1-3
characters character characters characters

Abb. 67: Format der Antwort mit Gewichtswert
e |D — Kennung der Antwort

e _ —Leerzeichen (ASCIl 32 Dez.)
 Stfatus — Status des IND500x-Terminals. Siehe Beschreibung der Befehle und Antworten.
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« Gewichtswert — Wdgeergebnis, das als Zahl mit 10 Ziffern angezeigt wird, einschlieBlich Vorzeichen direkt
vor der ersten Ziffer. Der Gewichtswert erscheint rechtsbindig. Vorangehende Nullen werden unterdrickt, mit
Ausnahme der Null links vom Dezimalpunk.

« Einheit — Angezeigfe Gewichfseinheit.

¢ CR — Wagenrtcklauf (ASCII 13 dez.)

e LF —Zeilenvorschub (ASCII 10 dez.)

Beispiel

Antwort mit einem stabilen Gewichtswert von 0,256 kg: S _ S

Format der Antwort ohne Gewichtswert

ID Status Parameters C, L.
|
1-4 ]
characters character

Abb. 68: Format der Antwort ohne Gewichtswert

e ID — Kennung der Antwort

e _ —Leerzeichen (ASCII 32 Dez.)

« Stfatus — Status des IND500x-Terminals. Siehe Beschreibung der Befehle und Antworten.
* Parameter — Befehlsabhéngiger Antwortcode

e CR — Wagenrtcklauf (ASCII 13 dez.)

e LF — Zeilenvorschub (ASCII 10 dez.)

Format der Fehlermeldungen

D C, L
Abb. 69: Format der Fehlermeldung
e ID - Fehlerkennung

Es gibt vier verschiedene Fehlermeldungen. Die Kennung besteht immer aus zwei Zeichen.

- ES — Syntaxfehler
Das IND500x-Terminal hat den empfangenen Befehl nicht erkannt.

— ET - Uberfragungsfehler
Die Waage hat einen ,faulty” Befehl empfangen, wie z. B. einen Paritdtsfehler.

— EL - Logischer Fehler
Der Befehl wird verstanden, der Parameter ist falsch.

— Interner Fehler
Der Befehl wird verstanden, kann aber zur Zeit nicht ausgefihrt werden.

¢ CR — Wagenrtcklauf (ASCII 13 dez.)
e LF — Zeilenvorschub (ASCII 10 dez.)

Tipps fiir den Programmierer
Dieser Abschnitt enthdlt Tipps zur Programmierung des IND500x-Terminals im SICS-Protokoll.

Befehl und Antwort

Die Zuverldssigkeit der Anwendungssoftware kann verbessert werden, indem das Programm die Anfwort des
IND500x-Terminals auf einen Befehl auswertet. Die Antwort ist die Rlickmeldung, dass das IND500x-Terminal
den Befehl erhalten hat.

Zuriicksetzen

Beim Aufbau der Kommunikation zwischen dem IND500x-Terminal und dem System kann ein Reset-Befehl an
das IND500x-Terminal gesendef werden, um einen Start aus einem bestimmten Zustand zu ermdéglichen. \Wenn
das IND500x-Terminal oder das System ein- oder ausgeschaltet wird, kénnen fehlerhafte Zeichen empfangen
oder gesendet werden.
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Anfiihrungszeichen (,, “)

Anflhrungszeichen in den Befehlsantworten dienen zur Kennzeichnung von Feldern und werden immer gesen-
det.

Befehle und Antworten MT-SICS Stufe 0

Das IND500x-Terminal empftingt einen Befehl vom Systemcomputer und quittiert den Befehl mit einer ent-
sprechenden Antwort. Dieser Abschnitt enthdlt eine detaillierte Beschreibung des Befehlssatzes in alphabetischer
Reihenfolge mit den zugehorigen Antworfen. Befehle und Antworten werden mit CR und LF abgeschlossen.
Diese Abschlusszeichen werden in der folgenden Beschreibung nicht gezeigt, missen aber immer mit Befehlen
eingegeben oder mit Antworten gesendet werden.

Die Befehle der MT-SICS Stufe O sind selbst bei einfachsten Gerdten, die den METTLER TOLEDO Standard Inter-
face Command Set unterstUizen, verflighar. Die Befehle sind im Folgenden aufgefuhrt:

* 10 Abfrage aller implementierfen MT-SICS-Befehle

* |11 Abfrage der MT-SICS-Stufe und MT-SICS-Versionen
* |2 Abfrage der Waagendaten

e |3 Abfrage der Waagen-SW-Version und Typendefinitionsnummer
* |4 Abfrage der Seriennummer

* |6 Abfrage der Waagenkonstruktionsparameter

S Stabilen Gewichtswert senden

e S| Gewichtswert sofort senden

» SIR Gewichfswert soforf senden und wiederholen

e 7 Nullstellen

e @ Zurlicksetzen (Léschen des seriellen Puffers)

10 — ABFRAGE ALLER IMPLEMENTIERTEN MT-SICS-BEFEHLE
Befehl: 10 — Abfrage aller implementierfen MT-SICS-Befehle

Antwort

0B 0,0 Stufe O ,10”-Befehl implementiert  10B 0 ,I1” Stufe O ,11”-Befehl implementiert
i0BO,2" Stufe O ,12”-Befehl implementiet 10 B 0 13" Stufe O ,13"-Befehl implementiert
I0BO 14" Stufe O ,14”-Befehl implementiet  10B 0 ,S” Stufe 0 ,S”-Befehl implementiert
i0B0,SI" Stufe O ,SI”-Befehl implementiert 10 B 0 ,SIR” Stufe O ,SIR"-Befehl implementiert
I0BO,Z” Stufe 0 ,Z”-Befehl implementiert 0BO ,@ Stufe O ,@"-Befehl implementiert
0oB1,SR* Stufe T ,SR”-Befehl implementiet 0B 1 ,T” Stufe 1 ,T"-Befehl implementiert
oB1,TA” Stufe 1 ,TA"-Befenhl implementiert 10 B 1 ,TAC” Stufe 1 ,TAC”-Befehl implementiert
oB1,1I" Stufe 1 ,TI"-Befehl implementiert

Fehlerreaktion 10 | — Der Befehl kann zur Zeit nicht ausgefuhrt werden.

IT — ABFRAGE DER MT-SICS-STUFEN UND MT-SICS-VERSIONEN
Befehl: 1T — Abfrage der MT-SICS-Stufen und MT-SICS-Versionen

Antwort: 11 _A_,”_,2.2x" _,2.2x" _,“_."
Keine Stufen vollstdndig implementiert
2.2% Stufe O, Version V
2.2X Stufe 1, Version V2.2x
Keine MT-SICS 2-Befehle
Keine MT-SICS 3-Befehle
Fehlerreaktion 11 _ | — Befehl verstanden, zur Zeit nicht ausfihrbar.
Kommentare

» Bei der MT-SICS Stufe werden nur vollstdndig implementierte Stufen aufgeftihrt. In diesem Fall wurden weder
Stufe O noch Stufe 1 vollsténdig implementiert, sodass die Stufe nicht angegeben ist.

» Bei der MT-SICS-Version werden alle Stufen angegeben, auch wenn sie nur teilweise implementiert sind.
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12 — ABFRAGE VON DATEN
Befehl: 12 — Abfrage der Daten.
Antwort: | 2 _ A _ ,IND500x _ Standard _50,00 kg”

Antwort: 1 2 _ A _ ,IND500x _ 500xFllung _50,00 kg”
¢ IND500x — Modellnummer des Terminals

« Standard — Basismodell mit keiner speziellen Anwendungssoftware

e BOOXFill — Wird gesendet, wenn ein IND500x-Fill abgefragt wird

¢ 50,00 kg — Kapazitdt und Primdreinheit der an das IND500x angeschlossenen Basis
 Fehlerreaktion 12 _ | — Befehl verstanden, zur Zeit nicht ausfuhrbar.

Kommentare

Die Anzahl der Zeichen des ,Textes” hdngt von der Anwendungssoftware und der Waagenkapazitat ab.

I3 — ABFRAGE DER SW-VERSION UND DER TYPDEFINITIONSNUMMER
Befehl I13: Abfrage der SW-Versionsnummer(n) und der Typdefinitionsnummer.

Antwort: I3 _ A _,1.00”
e 1.00 — Firmware-Version des IND500x

 Fehlerreaktion I3 _ | — Befehl verstanden, zur Zeit nicht ausfihrbar.
Kommentar
Die Anzahl der Zeichen des ,Texis” hdngt von der Revision und dem Gerdtetyp ab.

14 — ABFRAGE DER SERIENNUMMER

Befehl: 14 — Abfrage der Seriennummer.

Antwort: 14 _ A _ text”

e Seriennummer als ,Text” (Inhalt der Shared Data xsO105 im IND500x-Terminal)
* Fehlerreaktion 14 _ | — Befehl verstanden, zur Zeit nicht ausfihrbar.

Beispiel

Befehl: | 4 — Abfrage der Seriennummer

Antwort: 14 _ A _,123456-6GG"

Kommentare

Die Antwort auf die Seriennummer ist der Inhalt der Terminal-Seriennummer, wie sie im Setup eingegeben
wurde.

16 — ABFRAGE DER WAAGENKONSTRUKTIONSPARAMETER

Befehl 16 Abfrage der Waagenkonstruktionsparameter
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Antwort 16 _IBx x = Waagenanwendung:

| — Industrie

L — Einzelhandel

P — Prdzision
16 _ MAX _ maxvalue _ unit unit = Primdreinheit

maxvalue = Hochstlast in Primdreinheit
|6 _ MIN _ minvalue _ unit minvalue = Mindestlast in Priméreinheit
16 _ TH _ pivalue _ unit ptvalue = Max. voreingestellter Tarawert in

Primdreinheit

16 _ Ri _resolu _ unit _ maxval _ unit|Ri = Bereichsinformationen:
0 - Einfacher Messbereich
1,2,3 — Teilbereichs-/Intervallinfo

resolu = Auflésung des Bereichs/Intervall Ri in
Primdreinheit

maxval = Max. Wert des Bereichs/Intervall Ri in
Primdreinheit

16 _E_nd nd = Eichfdhige Auflosung:
0d — nicht eichftihige Waage
1d — Anzeigewert entspricht Verifizierungsin-

tervall
10d — Klasse-Il-Waage mit erweiterter Auflo-
sung
Beispiel
Befehl 16 Abfrage der Waagenkonstruktionsparameter
Antwort 16 _IBI Industriewaage
16 MAX 15.000 kg Hochstlast 15.000 kg
16 MIN 0,040 kg Mindestlast 0,040 kg
16 TH 15.000 kg Max. voreingestellfer Tarawert 15.000 kg
16 R1 0.002 kg/6.000 kg Bereich 1: Auflésung 0,002 kg/Max. Wert
6.000 kg
16 R2 0,005 kg/15.000 kg Bereich 2: Aufldsung 0,005 kg/Max. Wert
15.000 kg
16 E Od nicht eichfdhige Waage
Anmerkungen Ptvalue: Bei Mehrfachintervallen ist ptvalue die Hochstlast des ersfen Infervalls, aber

der tafséchliche max. voreingestellte Tarawert kann kleiner sein als die Hochstlast des
ersten Intervalls.

Minvalue: Bei mehreren Bereichen ist dies die Mindestkapazitdt des ersten Bereichs in
der Primdreinheit.

S — SENDEN EINES STABILEN GEWICHTSWERTES
Befehl: S — Senden Sie das akiuelle stabile Nettogewicht.

Antwort:
o S_ S _ Gewichtswert_ Einheit — Aktueller stabiler Gewichtswert.

e S _ |- Gewichfswert ist in den akiuell angezeigten Einheiten.

e S_ +—IND500x im Uberlastbereich.

e S _-—IND500x im Unterlastbereich.

Beispiel

Befehl: S — Stabilen Gewichtswert senden.

Antwort: S _ S 100,00 _ kg. — Der akiuelle, stabile Gewichtswert ist 100,00 kg.
Kommentare

Nach dem Empfang eines ,S”-Befehls wartet das Terminal bis zu 3 Sekunden auf den Stillstand. Wenn sich die
Bewegung nicht innerhalb dieser Zeit einstellt, wird der Befehl abgebrochen.
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S| — GEWICHTSWERT SOFORT SENDEN
Befehl: SI — sendet den akiuellen Neftogewichtswert unabhdngig vom Stillstand der Waage.

Antwort:
e S_ S _ Gewichtswert_ Einheit — Stabiler Gewichtswert.

e S _ D _ Gewichtswert_ Einheit — Nicht stabiler (dynamischer) Gewichtswert.

e S _ |- Der Befenhl wird verstanden, kann aber zu diesem Zeitpunkt nicht ausgefiihrt werden (die Waage fuhrt
gerade einen anderen Befehl aus, z. B. Tara).

« S _ +—IND500x im Uberlastbereich.

e S _-—IND500x im Unterlastbereich.

Beispiel

Befehl: SI — Akiuellen Gewichtswert senden.

Antwort: S _D 129,07 _ kg — Der akiuelle Gewichtswert ist instabil (dynamisch) und betrdgt 129,07
kg.

Kommentare

< Die Antwort auf den Befehl Sl ist der letzte interne Gewichtswert (stabil oder dynamisch) vor dem Empfang
des Befehls SI.

« Der Gewichtswerf wird in der akiuell angezeigfen Einheit dargestellt.

SIR — GEWICHTSWERT SOFORT SENDEN UND WIEDERHOLEN
Befehl: SIR — Wiederholtes Senden der Neffogewichtswerte, unabhdngig von der Waagenstabilifét.

Antwort:
e S_ S _ Gewichtswert_ Einheit — Stabiler Gewichtswert.

¢ S _ D _ Gewichtswert_ Einheit — Nicht stabiler (dynamischer) Gewichtswert.

e S _ |- Der Befenhl wird verstanden, kann aber zu diesem Zeitpunkt nicht ausgeftihrt werden (IND500x-Ter-
minal flhrt gerade einen anderen Befehl aus, z. B. Tara).

¢ S _ +—IND500x im Uberlastbereich.
e S_-—IND500x im Unferlastbereich.

Beispiel

Befehl: SIR — Akiuelle Gewichtswerte in Intervallen senden.

Antwort:

e S_D_____ 129,07 _kg

e S D______ 129,08 _kg

e S_D______ 129,09 _ kg

e S_D______ 129,09 _ kg

e S_D______ 114,87 _kg

e ...- Die Waage sendet stabile oder instabile Gewichtswerte in Intervallen.
Kommentare

e SIR wird durch die Befehle S, SI, SR und @ uberschrieben und aufgehoben.

 Die Anzahl der Gewichtswerte pro Sekunde hdngt vom Waagentyp ab und variiert von ca. 6 (Glfere IDNet-
Basen) bis ca. 50 (SICSpro-Basen).

e Der Gewichtswert wird in der akiuell angezeigfen Einheit dargestellt.

Z - NULL

Befehl: Z — Waage auf null stellen.
Antwort:

e Z_ A-Dann gilt folgendes:

Waage ist im Brutfomodus
Nullstellung durchgefiihrt, (Stabilitdtskriterium und Nullstellungsbereich eingehalten).

e 7 _ |- Der Befehl wird verstanden, kann aber zu diesem Zeitpunkt nicht ausgefihrt werden (IND500x-Ter-
minal fihrt gerade einen anderen Befehl aus, wie z. B. Tara, oder Zeitliberschreitung, da Stillstand nicht
erreichf wurde).

e Z _+— Obergrenze des Nullstellungsbereichs tberschritten.
e Z _ -—Untergrenze des Nullsfellungsbereichs uberschritten.
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Beispiel

Befehl: Z — Null.

Antwort: Z _ A — Nullstellung durchgefihrt.

Kommentare

e \Wenn im Setup akfiviert, wird bei der Nullstellung ein Tarawert geléscht.

« Der beim Einschalten ermittelte Nullpunkt wird durch diesen Befehl nicht beeinflusst (die Messbereiche blei-
ben unverdndert).

e Die Dauer der Zeitiiberschreitung betrdgt etwa eine Sekunde.

@ - ZURUCKSETZEN

Befehl: @ — Seizt die Waage in den Zustand nach dem Einschalten ohne Nullstellung zurtick.

Antwort: 1 4 _ A _ text” — Seriennummer der Waage, die Waage ist befriebsbereit.

Beispiel

Befehl: @

Antwort: 14 _ A _ ,123456-6GG” — Das IND500x-Terminal wird zurtickgesetzt und sendet die Seriennummer.

Kommentare
» Alle Befehle, die auf eine Antwort warten, werden abgebrochen.

e Der ,reset’-Befehl wird immer ausgefhrt.

» Ein Reset-Befehl, den das IND500x-Terminal wdhrend des Kalibrier- und Prufverfahrens empfdngt, kann
nicht verarbeitet werden.

Befehle und Antworten MT-SICS Stufe 1

Die folgenden Befehle der MT-SICS Stufe 1 sind verfugbar:

* SR — Gewichtswert bei Gewichtsdnderung senden (Senden und wiederholen)
e TA - Tarawert sefzen

* TAC — Tarawert I6schen

e Tl — Sofort farieren

SR — GEWICHTSWERT BEI GEWICHTSANDERUNG SENDEN (SENDEN UND WIEDERHOLEN)
Befehl: SR

e SR _ PresetValue _ Unit - Sendet den aktuellen stabilen Gewichtswert und dann fortlaufend nach jeder
Gewichtsdnderung gréBer oder gleich dem Presetf-Wert einen nichf stabilen (dynamischen) Wert, gefolgt
vom ndchsten stabilen Wert, Bereich = 1d bis maximale Last.

* SR - Wenn kein Preset-Wert eingegeben wird, muss die Gewichtsdnderung mindesfens 12,5 % des letzien
stabilen Gewichfswertes betragen, Minimum = 30d.

Antwort:

e S _ S _ Gewichtswert _ Einheit — Akfueller, stabiler Gewichtswerf. Gewichtséinderung.
e S _ D _ Gewichtswert_ Einheit — Nicht stabiler Gewichtswert.

e S_ S _ Gewichtswert_ Einheit — N&chster stabiler Gewichfswert.

e S _ |- Der Befehl wird verstanden, der empfangene Befehl kann zu diesem Zeitpunki nicht ausgefthrt wer-
den (das IND500x-Terminal flhrt gerade einen anderen Befehl aus, z. B. Tara, oder Zeitliberschreitung, da
Stillstand nicht erreicht wurde).

S _ L — Befehl verstanden, Parameter falsch.

S _ + - IND500x im Uberlastbereich.

e S _ -—IND500x im Unferlastbereich.

Beispiel

Befehl: SR _ 0,60 _ kg — Aktuellen stabilen Gewichtswert senden, gefolgt von jeder Lasténderung > 0,50 kg.
Antwort:

e S_S______ 100,00 _ kg — Waage stabil.

e S_D_____ 115,23 _ kg — Mehr als 0,50 kg belastet.
e S_S_____ 200,00 _ kg — Waage wieder stabil.
Kommentare

e SR wird durch die Befehle S, SI, SIR, @ und Hardware-Break (iberschrieben und aufgehoben.
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¢ \Wenn nach einem nicht stabilen (dynamischen) Gewichtswerf innerhalb der Zeitiiberschreitungsdauer kein
Stillstand erreicht wurde, wird die Antwort ,S _ | “ gesendet und anschlieBend ein nicht stabiler Gewichts-
wert. Die Zeitlberschreitung beginnt dann wieder von vorne.

« Der voreingestellte Wert muss in der ersten Einheit eingegeben werden, die nach dem Einschalten des
IND500x-Terminals als Gewichtseinheit angezeigt wird.

T-TARA

Befehl: T — Tarieren eines stabilen Gewichtswerts

Antwort:

o T_S_Gewichtswert_Einheit — Tarierung durchgefiihrt. StabilitGtskriterium und Tarierbereich entsprechen den
Einstellungen.

Aktueller Tara-Gewichtswert in aktuellen Einheiten wird zurtickgegeben.

e T_ |- Tarierung nicht durchgefiihrt (Waage flhrt einen anderen Befehl aus, Nullstellung oder Stillstandszeit
erreicht).

e T_+ — Obere Grenze des Tarierbereichs berschritten.
e T_- —Untere Grenze des Tarierbereichs Uberschritten.
Beispiel

Befehl: T

Antwort: T _S
Kommentare
 Der neue Tara-Gewichtswert Giberschreibt den Taraspeicher.

« Die Dauer der Zeitiiberschreitung hangt vom Waagentyp und seinen Einstellungen ab. Wenn sich die Bewe-
gung nicht innerhalb dieser Zeit einstellf, wird der Befehl abgebrochen.

o Loschen des Tarawerts: Siehe Befehl TAC

TA — TARAWERT ABFRAGEN/EINGEBEN

Befehl:
e TA - Abfrage des Tara-Gewichfswerts
e TA _ Tara-Voreinstellungswert _ Einheit — Eingabe eines Tara-Wertes.

100,00_kg — Das IND500x akzeptiert einen Tara-Wert von 100,00 kg.

Antwort:
e TA_A_Tara-Gewichiswert _ Einheit — Aktueller Tara-Gewichtswert.
e TA _ - Der Befehl wird verstanden, der empfangene Befehl kann zu diesem Zeitpunkt nicht ausgefuhrt wer-

den (das IND500x-Terminal flhrt gerade einen anderen Befehl aus, wie z. B. die Nullstellung).
e TA _ L - Befehl verstanden, Parametfer falsch.
Beispiel
Befehl: TA _ 10,00 _ kg — Laden einer voreingestellfen Tara von 10 kg.
Antwort: TA _A 10,00_k g — Das IND500x akzeptiert den Tara-Wert von 10,00 kg.
Kommentare
* Die vorhandene Tara wird durch den voreingestellten Tara-Gewichtswert (iberschrieben.
« Das IND500x-Terminal rundet den eingegebenen Tara-Wert automatisch auf die akfuelle Ablesbarkeit.
» Der voreingestellte Wert muss in den akfuellen Einheiten eingegeben werden.

TAC — TARAWERT LOSCHEN
Befehl: TAC — Tarawert l16schen.

Antwort:
e TAC _ A - Tarawerf geléscht.
e TAC _ | — Der Befehl wird verstanden, der empfangene Befehl kann zu diesem Zeitpunkt nicht ausgefuhrt

werden (das IND50O0x-Terminal fihrt gerade einen anderen Befehl aus, z. B. Nullstellung oder Zeittiber-
schreitung, da Stillstand nicht erreicht wurde).
Tl — SOFORT TARIEREN

Befehl: Tl — Tara sofort, (den akiuellen Gewichtswert, der stabil oder nicht stabil (dynamisch) sein kann, als
Tara-Gewichtswert speichern).

Antwort:
e TI_S _ Gewichtswert _ Einheit — Tarierung durchgefthrt, stabiler Tarawert.
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e T1_D _ Gewichtswert _ Einheit — Tarierung erfolgt, nicht stabiler (dynamischer) Tarawert.

e T1_1- Der Befehl wird verstanden, der empfangene Befehl kann zu diesem Zeitpunkt nicht ausgefthrt wer-
den (das IND500x-Terminal flhrt gerade einen anderen Befehl aus, z. B. die Nullstellung).

e TI_L - Der Befehl wird verstanden, der Parameter ist falsch.
e T1_+ — Obergrenze des Tarierbereichs Gberschritten.

e TI_-—Untergrenze des Tarierbereichs Uberschritten.
Beispiel

Befehl: TI — Tara.

Antwort: TI _D
Gewichtswert.

Kommentare
« Jeder vorherige Tarawert wird durch den neuen Tara-Gewichtswert tiberschrigben.

» Auch wdhrend eines nicht stabilen (dynamischen) Zustandes kann ein Tara-Gewichtswert ermittelt werden.
Der auf diese Weise ermittelte Tarawert ist jedoch mdglicherweise nicht genau.

» Der gespeicherte Tara-Gewichtswert wird in den aktuellen Einheiten gesendet.

117,57 _ kg — Der Taraspeicher enthdlt einen nicht-stabilen (dynamischen)

Diskreter Remote-1/0 (ARM100)

Das IND500x bietet die Moglichkeit, die diskrete Eingangs- und Ausgangssteuerung auf entfernte ARM100-
Gerdfe zu erweitern. Diese Fdhigkeit ist erforderlich, wenn mehr als vier Eingdnge oder sechs Ausgdnge ver-
wendet werden (dies sind die Grenzen der internen diskreten I/0-Option), oder es kann je nach Anwendung von
Vorteil sein, alle /0 extern zum IND500x zu haben. Das IND500x unferstUtzt insgesamt drei 1/0-Saize. Dies
kann als die interne diskrete I/0-Option und zwei Fernbedienungen konfiguriert werden oder alle drei I/O-Sdize
kdnnen Fernbedienungen sein.

Die Kommunikationsverbindung zwischen dem IND500x-Terminal und dem diskrefen Remote-I/O-Modul
ARMT10O0 ist ein RTU-basiertes RS-485-Kommunikationsprotokoll. Wenn die diskreten Remote-I/O aktiviert wur-
den, wird beim Einschalten eine Kommunikation zwischen dem IND500x-Terminal und den Remote-Modulen
hergestellf. Etwaige Kommunikationsfehler werden in der Systemzeile des IND500x angezeigt.

Da das ARM100 die RS-485-Kommunikationsverbindung verwendet, kann entweder das ACM200 mit der CL/
RS-422/RS-485-0ption oder das ACM500 mit der optionalen COM3-Option direkt an das ARM100 ange-
schlossen werden. Bei kurzen Strecken von hdchstens 50 FuB kann COM1 (eigensicher) auch fur den
Anschluss an das ARM100 Uber eine Signalschranke und einen RS-232-zu-RS-485-Konverter verwendet wer-
den, die beide im sicheren Bereich installiert werden. COM4 oder COM5 (mit optionalen Stromschleifen- und
LWL-Schnittstellen) kdnnen auch flr den Anschluss an ein ARM100 tber ein ACM200-Modul verwendet wer-
den, das mit der optionalen RS-485-Schnittstelle oder dem Zweikanal-LWL-Konverter mit einem RS-232-zu-
RS-485-Konverter konfiguriert ist.

Diese Kommunikation verwendet sowohl den Eingangs- als auch den Ausgangsteil des Anschlusses, sodass er
nicht mit anderen Verbindungen gemeinsam genutzt werden kann. Wenn ,Diskreter Remote-1/0” als Zuweisung
fir COM1, COM3, COM4 oder COM5 gewdhlt wird, werden die Kommunikationsparameter automatisch vom
Terminal voreingestellt und kdnnen nicht Uber die Frontplatfe gedndert, sondern nur angezeigt werden.

COM2 unferstufzt nicht die Zuweisung ,Diskreter Remote-1/0”.

Zu den Parametern gehoren:

» Baudrate: 57600

e Datenbits: 8

e Paritat: Keine

 Flusskontrolle: Keine

e Schnittstelle: RS-485

Nachdem die ARM100-Module gemdB den Angaben im ARM100-Installationshandbuch verdrahtet wurden und
die Zuweisung im Verbindungsteil des Setups programmiert wurde, sollten die dezentralen Module betriebsbereit
sein. Bei der Zuweisung von Funktionen zu diskrefen Remote-I/O-Platzen werden die Remotfe-Module durch
1.0.x fir Modul 1, 2.0.x fir Modul 2 und 3.0.x fir Modul 3 adressiert. Jedes Modul verfugt tiber vier Eingdnge
und sechs Relaisausgdnge mit potenzialfreien Kontakten.

Beispiel

Tara wird der diskreten 1/0-Eingangsadresse 1.0.1 zugewiesen.

Dies bedeutet, dass beim Einschalten des Eingangs Nr. 1 im dezentralen Modul Nr. 1 eine Tara vorgenommen
wird.
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3.5.8

3.5.9

ASCII-Eingabe

Mit dem IND500x-Terminal kann ein eigensicherer Strichcodescanner oder ein anderes eigensicheres ASCII-

Gerdt an einen Port angeschlossen und als Eingabegerdt zur Eingabe von ASCII-Dafen verwendet werden. Dies

geschieht mit der Anschlussart ASCII-Eingabe. Wenn dieser Eingabetyp ausgewdhlt wird, muss auch die

Zuordnung fur die empfangenen Daten unter Kommunikation > Templafes > Eingabe festgelegt werden. Verfug-

bare Zuordnungen sind:

e IDI

 Tastenfeld

e Tara

e Tara-ID

e Ziel-ID

 Fllimaterial-ID far Abfallung und Fassabfullung

o Akfives Ziel.

Als Teil der Programmierung flr die Verwendung der ASCII-Eingabe muss eine Eingabemaske konfiguriert wer-

den. Die Templafefunktion ermdglicht das Entfernen einer Praéambel (vorangestellte Zeichen) und einer Postam-

bel (nachgestellte Zeichen), die nicht Teil der gewlinschten Dafen sind. Mit diesen Parametern wird bei der Ein-

richfung der Eingabemaske die Anzahl der Zeichen programmiert, die vor und nach den Daten ignoriert werden

sollen. Diese mussen flr jede Dateneingangs-Zeichenkette, die das IND500x empfdngt, gleich sein.

Eine Eingabe wird nach dem Empfang des programmierbaren ,Beendigungszeichens” oder nach einer Zeit-

spanne von 1 Sekunde, in der keine neuen Zeichen empfangen werden, beendet. Zu diesem Zeitpunkf werden

alle gesammelten Eingabedaten auf die gewdhlte Zuordnung angewendet. Dies kann ein tatsdchlicher Wert

sein, wie z. B. ein voreingestellter Tara-Wert oder eine Anfwort fur IDs, oder es kann ein Nachschlagen in der

Tara- oder Zielwerttabelle durch Auswahl von Tara-ID oder Ziel-ID initiiert werden.

Die folgenden Hinweise beziehen sich darauf, wie die ASCII-Eingabe Uber die Eingabemaske gehandhabt wird:

e Mit der Préambel-Ldnge wird festgelegt, wie viele Zeichen am Anfang einer Eingabe-Zeichenkette vor den
gewtunschfen Daten Ubersprungen werden sollen.

« Datenlinge definiert die maximale Ldnge einer Zeichenkette. Alle Zeichen, die nach der Prdambel durch die
Ldngenauswahl beginnen, werden als Eingabe verwendet.

 Die Postamble-Ldnge ist die Anzahl der Zeichen (vor dem Abschlusszeichen), die aus der Daten-Zeichen-
kette entfernt werden. Alle anderen Daten von der Prdambel-Lénge bis zum Abschlusszeichen abzuglich der
Postambel-Ldnge werden als Eingabezeichenfolge verwendet. Bei einer Eingabe, die immer dieselbe feste
Ldnge hat, wirde dieses Feld leer bleiben.

¢ Das Abschlusszeichen wird verwendet, um das Ende der String-Eingabe zu signalisieren. Es kann ein belie-
biges ASCII-Steuerzeichen sein. Wenn ,Keine” ausgewdhlt wird, beendet die Zeitliberschreitungs-Funkfion
die Eingabe.

* AuBerdem gibt es eine 1-Sekunden-Zeituberschreitungs-Funkfion, die die Zeit zwischen den Zeichen tber-
wacht, Wird diese Zeitspanne von 1 Sekunde Uberschritten, gilt die Zeichenkette ebenfalls als beendet.

Beispiel

Praambel von 2, Datenldinge von 5, Postambel von O, Abschlusszeichen von <CR>, Eingabezuweisung von
Tara.

Empfangene Datfen sind: <STX>P001,5 kg<CR>

Durch die Prdambel von 2 werden die Zeichen <STX> und P entfernt. Die ndchsten 5 Zeichen von 001,5 sind
die eigentlichen Daten. Die Postambel wird auf O gesetzt, da das Datenfeld bereits gefUllt ist und daher keine
Zeichen entfernt werden mlssen. Das <CR> schlieBt die Eingabe ab.

Dieser String wlrde 1,5 als voreingestellte Tara in das IND500x eingeben.
Dieselben Daten kdnnten durch Programmierung einer Prdambel von 2, einer Dafenldnge von 8, einer Postam-
bel von 3 und einem Abschlusszeichen von <CR> erhalten werden. Die Postamble-Ldnge von 3 wirde

<space> kg aus dem Datenfeld entfernen, da sie die letzien 3 Zeichen sind, die vor dem <CR> empfangen
werden.

Berichte

Um Berichte Uber die Taratabelle, die Zielwerttabelle oder die Meldungsfolgen zu drucken, muss eine Ver-
bindung fur die Funktion ,Berichte” hergestellt werden. Wenn eine Verbindung flr Berichfe mit einer seriellen
Schnittstelle hergestellt wird, wird jeder Bericht, der ausgefihrt und dann gedruckt wird, an die zugewiesene
Schnittstelle weitergeleitet.
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Die Strukiur des gedruckien Berichfs kann im Setup ausgewdhlt werden, sodass alle Berichfe das gleiche allge-
meine Format haben. Druckbare Felder fur die einzelnen Berichte der Taratabelle und der Zielwertfabelle werden
ebenfalls im Abschnitt Berichte des Zweigs Kommunikation ausgewdhit.

In den folgenden Abschnitten wird ein Beispiel flr jeden Bericht in einem 40 Spalten breiten und einem 80
Spalfen breiten Ausdruck gezeigt.

Alibi-Tabelle

Die Alibi-Tabelle kann angezeigt oder gedruckt werden. Die Anzeige des Alibi-Speichers erfolgt auf die gleiche
Weise wie die Suche und Anzeige jeder anderen Tabelle im Terminal. Der Zugriff auf die Tabelle erfolgt Gber den
Softkey ALIBI [ , den Softkey BERICHTE B oder (iber die Menustrukiur unter Anwendung>Speicher>Alibi.

Taratabellenbericht

In den unten aufgefiihrfen Beispielen fur Taratabellenberichte wurden alle Felder flr den Druck programmiert.
Fir diese Berichte wurde ein (*) Satzirennzeichen gewdhit.

40-Spalten-Beispiel

Wenn das erste Feld in einer Zeile deaktiviert ist, wird es nicht gedruckt und das Feld rechts daneben wird nach
links verschoben. Wenn ein Feld auf der rechten Seite einer Zeile deakfiviert wdre, wirde es nicht gedruckt wer-

den, und dieser Bereich wdre leer. Wenn alle Felder in einer bestimmten Zeile deakfiviert sind, wird die gesamte
Zeile aus dem Bericht enffernt.

Bericht Taraspeicher

ID: 1T: 26,4 kg

Beschr: Blaue Box #4

n: 54 Gesamt: 52954,3 kg

Sk sk 3k 3k sk sk sk 3k sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skoskosk sk sk skosk sk sk skoskosk sk skesk sk sk k-
ID: 5 T: 3,7 kg

Beschr: Grine Tasche #29

n: 7 Gesamt: 25593,4 kg

Sk sk 3k 3k Sk sk sk >k 3k Sk sk 3k 3k Sk sk sk 3k sk sk sk ok sk Skoskook 3k Sk sk sk ok sk Skoskok sk Skskosk Rk
ID: 6 T: 23,3 kg

Beschr: B16 Palette

n: 0 Gesamt: O kg

Sk 3k 3k ok 3k sk sk ok sk >k sk sk sk ok sk sk sk sk sk sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk ok sk sk sk skok sk sk ok

80 Spalten Beispiel

Wenn ein Feld deaktiviert wird, werden diese Daten nicht gedruckt und die komplefte Spalte wird aus dem
Bericht entfernt.

Bericht Taraspeicher
ID T Beschreibung n Gesamt
1 26,4 kg Blaue Box #4 54 52954,3 kg

Sk 3k ok ok ok ok sk ok ok sk ok sk sk ok sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk ok sk sk ok sk sk sk sk ok sk sk sk sk skeok sk sk sk skook sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk sk stk sk sk sk skok sk skok skokok sk

5 3,7 kg Grlner Sack #29 7 26593,4 kg

Sk ok ok sk ok ok ok ok ok sk ok sk sk ok ok sk sk sk ok ok sk sk sk sk sk ok sk sk ok sk sk sk sk ok ok sk ok sk sk ok sk sk ok sk sk sk sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk sk skeok sk skok sk skok sk skok sk kok sk

6 23,3 kg B16 Palefte 0 0 kg

>k 3k ok sk sk ok sk ok sk ok ok sk sk ok sk ok sk sk sk ok ok sk sk sk sk ok sk sk sk ok ok sk sk sk sk ok sk sk Sk ok ok sk sk sk sk ok sk sk sk sk ok sk sk sk sk sk sk sk ok sk ok sk sk ok sk sk sk sk ok ok ok skok ok

Zielwerttabellenbericht

In den unfen aufgeflihrten Beispielen fir Zielwerttabellenberichte wurden alle Felder fur den Druck programmiert.
Fur diese Berichte wurde ein (-) Safztrennzeichen ausgewdhlt.

40-Spalten-Bericht Beispiel

Wenn das erste Feld in einer Zeile deaktiviert ist, wird es nicht gedruckt und das Feld rechts daneben wird nach
links verschoben. Wenn ein Feld auf der rechten Seite einer Zeile deakfiviert wdre, wirde es nicht gedruckt wer-
den, und dieser Bereich wdre leer. Wenn alle Felder in einer bestimmfen Zeile deakfiviert sind, wird die gesamte
Zeile aus dem Bericht entfernt.
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Zielspeicherbericht

ID: 1 Ziel: 11,00 kg
Auslauf: 0,55 Fein: 0,4
+Tol: 0,1 -Tol: 0,1
Beschr: WeiB RT4 Gran

ID: 2 Zielwert: 12,35 kg
Auslauf: 0,48 Fein: 0,6
+Tol: 0,2 -Tol: 0,2
Beschr: Gemisch #7728

ID: 3 Ziel: 23,85 kg
Auslauf: 0,3 Fein: 0,8
+Tol: 0,3 -Tol: 0,1
Beschr: Gelb #40 Pel

Beispiel fiir einen 80-Spalten-Bericht

Wenn ein Feld deaktiviert wird, werden diese Daten nicht gedruckt und die komplette Spalfe wird aus dem
Bericht entfernt.

Zielspeicherbericht
ID Zielwert Auslauf Fein +Tol -Tol Beschreibung
111,00 kg 0,565 0,4 0,1 0,1 WeiB RT4 Gran

212,35kg 0,48 0,6 0,2 0,2 Gemisch #7728A

323,86kg 0,30,80,3 0,1 Gelb #40 Pel

Meldungstabellenbericht

Die Nachrichtentabelle enthdlt Text, der in Druckvorlagen verwendet werden kann. Es gibt 99 Datensdtze und
jeder Datensatz kann bis zu 100 Zeichen lang sein. In der Ansicht der Meldungstabelle werden nur die ersten
20 Zeichen der Nachrichfenzeichenfolge angezeigt. Der Bericht der Nachrichtentabelle kann nur aus dem Zweig
Meldungstabelle der Anwendung mit dem Softkey UBERTRAGEN th gedruckt werden. Ein Beispiel fir einen
Bericht mit 40 Spalten wird unten gezeigt. Der Bericht mit 80 Spalten wird ebenfalls umgebrochen, wenn die
Zeile die Grenze von 80 Zeichen Uberschreitet.

Nachrichfenbericht
1 James Carey

2 Kommunikation

3 101 East Main Street

4 Dies ist ein Beispiel dafir, wie
eine Zeichenkette von mehr

als vierzig Zeichen

in einem Bericht aussehen wirde

IND500x
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3.5.10

3.5.10.1
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Summenbericht

Der Summenbericht druckt nur die Felder aus, die fir die Summierungsfunktion akfiviert wurden. Wenn die Zwi-
schensummenfunktion deaktiviert ist, wird dieses Feld nicht angezeigt oder gedruckt. Das folgende Beispiel
enthdlt sowohl die Zwischensummen- als auch die Gesamtsummenfelder. Das Berichtsformat flr den Summen-
bericht hat immer eine Breife von 40 Spalien.

Summenbericht
14:25:39 20/Jul/2007
Zwischensumme:
n=6 86,19 kg
Gesamisumme:
n=27 372,76 kg

Shared Data-Zugriff

Alle Einrichtungsparameter, Ausldser und Zustéinde im IND500x werden gespeichert und tber ,Shared Data”
weitergeleitet. Dabei handelt es sich um ein System der Speicherzuordnung, das es Remote-Clients ermdglicht,
Befehle zu senden und Daten vom Terminal zu empfangen. Um auf die Shared Data-Variablen im IND500x
zugreifen zu kbnnen, muss sich ein Remote-Client beim Shared Data-Server anmelden. Der Zugriff erfolgt ent-
weder Uber die Schnittstelle COM1-Anschluss oder Gber den optionalen Ethernet-Port. Unabhdéngig von der ver-
wendeten Methode wird derselbe Zugriff gewdhrt und das Anmeldeverfahren ist sehr @hnlich. Das IND500X ist
auf 3 gleichzeitige Shared-Data Server-Anmeldungen beschrénk.

Shared Data-Server-Anmeldung
Der Shared Data-Zugriff ist Uber die Schnittstelle COM1 und den optionalen Ethernet-Port moglich.
Anmeldung beim Shared Data-Server iiber COM1

1 Aktivieren Sie die Kommunikation mit dem Shared Dafa-Server mit den 3 folgenden Methoden:
Methode 1 - Ldschen Sie alle Verbindungen zum COMT1-Anschluss des IND500x. Stellen Sie im Setup unter
Kommunikation>Seriell sicher, dass die Anschlusseinstellungen flir COM1 115,2 K Baud / 8 Datenbits /
Keine Paritt / 1 Stoppbit sind.
Methode 2 - Bringen Sie den Schalter SW2-1 in die Position EIN. Dies ermdglicht die Kommunikation mit
dem Shared Data-Server, ohne die im Setup konfigurierten Verbindungen zu léschen. Wenn Sie SW2-1 auf
EIN stellen, erscheint in der Systemzeile die Meldung ,Testmodus”, bis SW2-1 wieder auf AUS gestellt wird.
Um den Zugriff auf die konfigurierfen COM1-Verbindungen wiederherzustellen, denken Sie daran, SW2-1
wieder in seine urspringliche Position (AUS) zu bringen, sobald die Kommunikation mit dem Shared Data-
Server beendet ist.
Methode 3 - Stellen Sie unfer Kommunikation>Verbindungen die Zuordnung von COM1 als ,Shared Data-
Server” ein. Diese Einstellung ermdglicht die Kommunikation mit dem Shared Data-Server tiber COM1, ohne
dass SW 2-1 in die Position EIN gesetzt werden muss. Stellen Sie unfer Kommunikation>Seriell sicher,
dass die Anschlusseinstellungen fir COM1 115,2 K Baud / 8 Datfenbits / Keine Paritdt / 1 Stoppbit sind.

2 Programmieren Sie die Schnittstelle Anschluss des Remote-Gerdts auf 115,2 K Baud / 8 Datenbits / Keine
Paritat / 1 Stoppbit.

3 SchlieBen Sie ein RS-232-Kabel zwischen dem Remote-Client-PC und dem COM1-Porf des IND500x an.
Der Anschluss an den eigensicheren COM1-Port muss Gber eine Signalschranke im sicheren Bereich
erfolgen.

4 Offnen Sie ein Programm zur Kommunikation mit dem IND500x (z. B. HyperTerminal).

5 Geben Sie ein: user xxxxx, wobei xxxxx ein gultiger Benutzername ist, der im Zweig Terminal > Benutzer
des Setup-Menubaums programmiert wurde. Die diesem Benutzernamen zugewiesene Zugriffsstufe
bestimmt, welche Shared Data-Variablen verfigbar sein werden.

6 Wenn fur den in Schriit 5 eingegebenen Benutzernamen ein Passwort erforderlich ist, zeigt das Terminal an:
51 Kennwort eingeben. Wenn kein Kennwort erforderlich ist, fahren Sie mit Schritt 8 fort.

7 Geben Sie ein: pass xxxxx, wobei xxxxx das gtltige Kennwort fir den in Schritt 5 eingegebenen Benuizerna-
men ist.

8 Antwort von IND500X: 12 Access OK
= Der Remote-Client ist jetzt iber COM1 beim Shared Data-Server angemeldet.
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Anmeldung beim Shared Data-Server iiber Ethernet

Der Shared Data-Server ist tiber Port 1701 verfugbar. Fir Anwendungen, die keinen Zugriff auf Port 1701
haben, kann ein zweiter Port aktiviert werden. Um den zweiten Port zu aktivieren, geben Sie die gewlnschte
Portnummer in die gemeinsame Datfenvariable xsO138 ein. Auf diese Variable kann von der Frontplatte des
IND500x aus nicht zugegriffen werden — dndern Sie sie tGber den Shared Data-Server (Port 1701), um den
Wert des zweiten Ports zu dndern.

1 Programmieren Sie die entsprechenden IP- und Gateway-Adressen in das IND500x im Zweig Kommunika-
tion, Nefzwerk des Mentbaums.

2 SchlieBen Sie ein Crossover-Kabel zwischen dem Remote-Client-PC und dem IND500X an.

Offnen Sie auf dem Client-PC ein Programm zur Kommunikation mit dem IND500x (z. B. HyperTerminal).

4 Erstellen Sie eine TCP/IP-Verbindung zu der im IND500x programmierten IP-Adresse an Port 1701 oder
dem alfernativen Port, der Uber die gemeinsame Datenvariable xsO138 zugewiesen wurde.
= Wenn die IP- und Gateway-Adressen und die Kabelverbindung korrekt sind, zeigt das IND500x an:
Bereit flr Benutzer.

5 Geben Sie ein: Benutzer xxxxx, wobei xxxxx ein gultiger Benutzername ist, der im Zweig Terminal >
Benutzer des Setup-Menubaums programmiert wurde. Die Zugriffsstufe des verwendeten Benutzernamens
bestimmt, auf welche Shared Data-Variablen zugegriffen werden kann.

6 Wenn im vorherigen Schritt ein Passwort fir den Benutzernamen erforderlich ist, zeigt das Terminal an: 51
Kennwort eingeben. Wenn kein Kennwort erforderlich ist, fahren Sie mit Schritt 9 fort.

7 Geben Sie ein: pass xxxxx, wobei xxxxx das gultige Kennwort flr den in Schritt 6 eingegebenen Benutzerna-
men ist.

8 Antwort von IND500xX: 12 Access OK
= Der Remote-Client-PC ist jetzt (iber Ethernet beim Shared Data-Server angemeldet.

w

Shared Data Server-Befehle

Nach der Verbindung mit dem Shared Data-Server im IND500x stehen mehrere Befehle fiir den Client zur Verfu-
gung. Alle Befehle kénnen entweder in GroB- oder Kleinbuchstaben eingegeben werden. Die dargestellten
Anfilhrungszeichen dienen nur der Ubersichtlichkeit und sollten nicht (ibertragen werden. Die giiltigen Befehle
werden in den folgenden Abschnitten beschrieben.

Antwortformat: Die Antworten auf die Meldung ,Lesen”, ,Schreiben” und ,Ruckruf” haben eine formatierte Kopf-
zeile. Die ersten beiden Zeichen geben den Status an. 00 ist der Erfolgsstatus. 99 ist ein Fehlerstatus. Das
ndchste Zeichen ist die Art der Meldung, ,R”, ,W” oder ,C”. Die ndchsten drei Zeichen sind eine Sequenznum-
mer, die von 001 bis 999 reicht und dann wieder von vorne beginnt.

user” Befehl

Ein Client muss sich mit dem Befehl ,user” beim SDSV anmelden, bevor er auf die Shared Data zugreifen kann.
Der Server (iberpriff den Benutzernamen und sendet eine Antwortnachricht an den Benutzer zurlick. Das SDSV

antwortet mit [Access OK], wenn kein Passwort erforderlich ist, oder mit [Kennwort eingeben], wenn ein Kenn-
wort erforderlich ist.

Ein Client kann nur die Befehle ,user”, ,pass”, ,help” und ,quit” verwenden, um sich erfolgreich anzumelden.
Format: user Benutzername

Antwort 1: 12 Access OK

Antwort 2: 51 Kennwort eingeben

Befehl ,pass”

Der Benutzer gibt mit dem Befehl ,pass” ein Passwort ein. Wenn das Kennwort gliltig ist, zeigt der Server die
Meldung [Access OK] an. Ist es ungultig, zeigt der Server die Meldung [Kein Zugriff] an.

Format: pass Kennwort
Antwort: 12 Access OK

Befehl ,help”

Der Befehl ,help” gibt die Liste der gultigen Befehle fir das IND500x zurtck.
Format: help

Antwort: 02 USER PASS QUIT READ R WRITE W SYSTEM CALLBACK XCALLBACK
GROUP RGROUP XGROUP CTIMER LOAD SAVE HELP NOOP

CONTOUT XCOUNTOUT PRINTOUT XPRINTOUT

IND500x
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Befehl ,quit”

Mit dem Befehl ,quit” wird die TCP/IP-Verbindung beendet.
Format: quit

Antwort: 52 Verbindung schlieBen

Befehl ,read”

Mit dem ,read”-Befehl kann der Client eine Liste von einem oder mehreren Shared Data-Feldern lesen. Es kann
ein einzelnes Feld oder ein ganzer Block gelesen werden. Wenn mehr als ein Feld angefordert wird, sollten die
Felder durch ein Leerzeichen gefrennt werden. Bei Erfolg antwortet der Server mit einer gefrennfen Liste von Wer-
ten im ASCII-Format. Der Server trennt die einzelnen angeforderten Felder mit einem ,~“, und Shared Data trennt
die Elemente innerhalb eines Blocks mit einem ,A”. Wird ein Fehler festgestellt, antwortet der Server mit einer
Fehlermeldung.

Die maximale Ldnge der Antwortnachricht betrdgt 1.024 Zeichen.
Format: read SDV#1 SDV#2

Beispiel 1: read wi0101 wi0103

Antwort 1: 0ORO03~ 17,08~Ib~

Beispiel 2: read sp0O100 (liest den gesamfen Block)

Antwort 2:

OORO12~XP/
0163MA1AA781420.500000/070A011.20000013.50000070.150000/0.05000070/0.000000/0.0000
00A0A0ANOAONOANOATA0.000000710.00000070.00000070.00000010.0000001 ~

Der ,read”-Befehl kann auf Wunsch mit dem Buchstaben ,r* abgekirzt werden.

Befehl ,write”

Mit dem ,write”-Befehl kann der Client eine Liste von einem oder mehreren Shared Data-Feldern schreiben. Es
kann ein einzelnes Feld oder ein ganzer Block geschrieben werden. Die maximale Ldnge der Schreibnachricht
betrégt 1.024 Zeichen. Elemente innerhalb einer Liste von Schreibnachrichfen missen durch ein ,~“ getrennt

werden. Shared Data trennt Elemente innerhalb eines Blocks durch ein ,A”.

Format: write SDVblock#1=wert1 wert2Awert3

write SDV#1=wert1~SDV#2=wert2~SDV#3=wert3

Beispiel 1: write akO100=abcAdefAhijAlmn (schreibt Felder in einen Block)

Antwort 2: 00W006~0K

Beispiel 2: write 0j0101=12.56~0j0150=987.653 (schreibt Felder innerhalb einer Liste)
Antwort 2: 00WO007~0K

Der Befehl ,write” kann auf Wunsch mit dem Buchstaben ,w” abgekirzt werden.

Befehl ,system”

Der Befehl ,system” gibt eine Beschreibung des IND500x-Terminals zuriick. Dies sind die gleichen Informatio-
nen, die auf dem Bildschirm Systeminformationen abrufen des IND500x angezeigf werden.

Format: system
Antwort: 0SO05~ SYSTEM INFO RECALL
Modell: IND500x
S/N:
ID1: IND500X
ID2: METTLER_TOLEDO
ID3:
Software
Starten: L1.00 181348
Voreingestellt: L1.00 181349
Fill-500x: L1.00
Hardware
Analog L/C
Opt: E-Netz
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Befehl ,noop”

Der Befehl ,noop” fihrt keine Aufgabe aus; er prift die Kommunikation und gibt eine [OK]-Antwortmeldung
zur(ck.

Format: noop
Antwort: 000K

Befehl ,,callback”

Mit dem Befehl ,callback” kann der Client ein oder mehrere Felder definieren, flr die der Shared Data-Server
eine Nachricht an den Client sendet, wenn sich der Wert des Callback-Feldes dndert. In einem Callback-Befehl
durfen nur bestimmte SDV enthalten sein. Diese SDV sind durch einen ,rc”- oder ,rt*-Status in der Spalte nach
der Strukiurspalte im Shared Data-Dokument gekennzeichnet. Hauptsdchlich handelt es sich dabei um Auslé-
ser, die im Terminal verwendet werden. SDV mit dem Status ,na” sind keine Echizeit-SDV und kdnnen nicht in
Callbacks verwendet werden.

Die Callback-Nachricht enthdlt einen oder mehrere gednderte Feldnamen und den neuen Wert fur jedes Feld. Es
kénnen maximal zwolf Rickruf-Felder angegeben werden. Der Befehl ,ctimer” gibt die Mindestzeit zwischen
wiederholten Callback-Nachrichten an.

Format: callback SDV#1 SDV#2

Beispiel: callback st0102 st0103 st0104

Antwort 1: 00BO01~0K

Antwort 2: 00C005~st0102=0/st0103=1/st0104=1 (wird gesendet, wenn sich alle SDVs dndern)
Antwort 3: 00C006~st0104=0 (wird gesendet, wenn sich nur st0104 &ndert)

Befehl , xcallback”

Mit dem Befehl ,xcallback” kann der Kunde ein oder mehrere Rickruf-Felder aus der Liste der akfuellen SDV
entfernen.

Format: xcallback SDV#1 SDV#2 oder xcallback all (entfernt alle Rickrufe)
Beispiel: xcallback st0102 (entfernt st0102 SDV aus dem Ruckruf)
Antwort: 00X008~0K

Befehl ,group”

Der Befehl ,group” ermdglicht es dem Client, eine Gruppe von Ruckruf-Feldern zu definieren. Der Shared Data-
Server sendet eine Nachricht an den Client, wenn sich der Wert eines beliebigen Feldes in der Gruppe dndert.
Die Gruppenruckrufnachricht enthdlt die Gruppennummer und die Werte aller Felder in der Gruppe in der festge-
legten Reihenfolge. Der Befehl ,ctimer” gibt die Mindestzeit zwischen wiederholten Callback-Nachrichten an. Die
maximale Anzahl von Gruppen betrdgt sechs und die maximale Anzahl von Feldern in einer Gruppe zwolf.

Format: group n SDV#1 SDV#2 SDV#3 (wobei n = die Nummer der Gruppe 1-6)

Beispiel: group 5 st0103 st0104 st0107 (fasst Zielwert-Feeding und Toleranz-SDV in einer Gruppe
zusammen)

Antwort 1: 00BO19~0K

Antwort 2: 00C026~groupb=0/1/0 (zeigt den Status aller 3 SDV in Gruppe 5 an, wenn sich einer von ihnen
énderf)

Befehl ,rgroup”

Mit dem Befehl ,rgroup” kann der Kunde eine Gruppe von Feldern definieren. Der Client kann die Gruppen-
nummer verwenden, um die gesamte Gruppe auf einmal mit dem READ-Befehl zu lesen. Die maximale Anzahl
von Gruppen betrdgt sechs und die maximale Anzahl von Feldern in einer Gruppe zwolf.

Format: rgroup n SDV#1 SDV#2 (wobei n = die Nummer der Gruppe 1-6 ist)

Beispiel: rgroup 3 di0O101 di0102 di0103 di0104 (fasst alle diskreten Einginge in einer Gruppe zusammen,
die mit einem einzigen Lesebefehl gelesen werden kann)

Antwort: 0G008~Gruppe=3, Nummernfelder=4

Lesebeispiel: r 3

Antwort: 0OOR009~1~0~1~0~

Befehl ,xgroup”

Der Befehl ,xgroup” ermdglicht es dem Client, eine oder alle Gruppen zu entfernen.

Format: xgroup n (wobei n = die Gruppennummer 1 - 6 ist) oder XGROUP all (entfernt alle Gruppen, einsch-
lieBlich ,confout” und ,prinfout”)

IND500x
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Beispiel: xgroup 5 (léscht Gruppe 5)
Antwort: 00X011~group=5

Befehl ,ctimer”

Mit dem Befehl ,ctimer” kann der Kunde die Mindestzeit zwischen wiederholten Rickrufmeldungen in Millise-
kunden einstellen. Die minimal zul@ssige Einstellung ist 50 Millisekunden und die maximal zul@ssige 60
Sekunden. Der Standardwert ist 500 Millisekunden.

Format: ctimer n (wobei n die Anzahl der Millisekunden ist)

Beispiel: ctimer 1000 (sefzt die Ruckrufzeit auf 1 Sekunde)

Antwort: 00T862~neue Zeitliberschreitung=1000

Befehl ,,csave”

Der Befehl ,csave” speichert die akiuellen Callback- und Gruppeneinstellungen in Shared Data zur spdteren Ver-
wendung mit dem Befehl ,cload”.

Format: csave
Antwort: 00LO04~0K

Befehl ,cload”

Der Befehl ,cload” Iadt die Callback- und Gruppeneinstellungen aus Shared Data in den Shared Data-Server.
Das Terminal beginnt, die geladenen Ruckruf- und Gruppenbefehle zu bedienen.

Format: cload
Anfwort: O0OLOOT~0K

Shared Data zur Auswahl von Zielwerttabellen- und Taratabellensdtzen verwenden

Bei der Auslieferung des IND500x gibt es nur zwei Méglichkeiten, einen Zielwert- oder Tarasatz aus einer Spei-
chertabelle auszuwdhlen — durch eine Tabellensuche oder durch einen Schnellabruf (iber das numerische
Tastenfeld und die Softkeys. Ab der Firmware-Version 3.0 kdnnen Zielwert- und Taras@ize aus den jeweiligen
Speichertabellen sowohl Gber Shared Data als auch Gber PLC-Befehle aufgerufen werden.

Der folgende Abschnitt beschreibt die Abfolge der Schritte, die zum Abrufen von Speicherfabellendatensdizen
unter Verwendung gemeinsamer Daten befolgt werden muissen. Im IND500x PLC-Schnittstellenhandbuch (Nr.
30753830) finden Sie Informationen Uber die Verwendung einer PLC zum Abrufen von Speichertabellenda-
tensdfzen.

Um einen Zielwerttabellendatensatz oder einen Taratabellensatz aus einer Speichertabelle abzurufen, muss
zundchst die Tara- oder Zielwertsatz-ID angegeben werden. Dann wird ein Befehl ausgegeben, um diese spezi-
fizierte Datensatz-ID entweder aus der Taratabelle oder der Zielwerttabelle abzurufen.

Beim Zugriff auf den Shared Data-Server Uber die eigensichere COMT muss eine enfsprechende Barriere ver-
wendet werden.

Riickruf eines Zielwerttabellensatzes oder Taratabellensatzes in den aktiven Status

1 Melden Sie sich am Shared Data-Server an. Siehe [Shared Data-Server-Anmeldung » Seite 99]

2 Geben Sie in das gemeinsame Datenfeld qcO189 die numerische ID des Datensatzes ein, der aus der Ziel-
werftabelle oder der Taratabelle abgerufen werden soll. Die numerische ID ist ein maximal zweistelliger Wert
(1-25).

3 Schreiben Sie entweder eine 1 oder eine 6 in das gemeinsame Datenfeld qc0189. Bei Eingabe einer ,1”
wird die in gcO190 eingestellte Kennung aus der Taratabelle abgerufen; bei Eingabe einer ,6” wird die in
gc0190 eingestellte Kennung aus der Zielwerttabelle abgerufen.

HINWEIS:

Diese gemeinsamen Datenfelder sind nur fiir die Standardfunktionalitat Uber/Unter oder Manuelles Abfiillen
anwendbar.

Tabellensiitze in Ausgangs-Templates
Informationen Uber akfivierte Zielwerftabellen- und Taratabellensdize, einschlieBlich Summierungsinformationen

sind fiir die Uberfragung in Ausgabetemplates (Drucktemplates) verfiigbar. Diese Informationen sind im Block
,TD” der Shared Data zu finden. Die Shared Data-Felder TD melden nur dann Werte, wenn der aktive Tara- oder
Zielwertdatensatz direkt aus der Tara- oder Zielwerttabelle abgerufen wurde. Werden manuelle Anderungen am
akfiven Tara- oder Zielwertdatensatz vorgenommen, werden diese gemeinsamen Dafenwerte leer angezeigt. Die
Datensdize kdnnen mit allen verfugbaren Mitteln abgerufen werden: Tabellensuche, Schnellabruf oder aus der
Ferne Uber PLC oder Shared Data.
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3.5.11

3.5.11.1

3.5.11.1.1

Ethernet

Der optionale Ethernet-Port fir das IND500x, der im ACM500 installiert ist, bietet eine 10 Base-T-Verbindung
fur den Anschluss an ein Ethernet-Netzwerk. Der Ethernet-Port kann fUr die folgenden Funktionen verwendet
werden:

¢ Shared Data-Zugriff (zuvor beschrieben)

* Anforderungsausgabe

e Kontinuierliche Ausgabe

e FIP

e Versand von Kalibrierungsalarm-E-Mails
* Web-Server-Zugang

Ethernet-Port an einen PC

Der optionale Ethernet-Port fir das IND50Ox bietet eine Moglichkeit, einen PC mit dem IND500x zu verbinden,
um Dateien und Konfigurationsinformationen herunter- und hochzuladen. Um diese Funkfionen ausfthren zu
kénnen, muss das IND500x mit dem ACM500 verbunden sein, in dem eine optionale Ethernet-Platfine installiert
ist. Das ACM500 wird dann Uber ein Ethernet-Kabel mit einem PC verbunden.

Es gibt zwei Arten von Ethernet-Kabeln: Patch und Crossover.

ACM500

P _— Y
To IND500)L\f Ry o=
terminal
Abb. 70: Verbindung mit Crossover-Kabel
ACM500

To IND500x Y 4
terminal

Abb. 71: Verbindung mit Pafch-Kabeln

Patch-Kabel werden verwendet, um einen PC mit einem Netzwerk oder einem Hub zu verbinden. Die einfachste
Art, einen PC Uber Ethernet mit dem ACM500 zu verbinden, ist die Verwendung eines Crossover-Ethernet-
Kabels. Ein Crossover-Kabel verbindet den Ethernet-Port des PCs direkt mit dem Ethernet-Port des ACM500
(kein Hub oder Netzwerk erforderlich). \Wenn kein Crossover-Kabel verfligbar ist, konnen Sie auch zwei Patch-
Kabel und einen Hub verwenden. Beide Arten von Ethernet-Kabeln sind in Geschdften, die Computerzubehér
verkaufen, erhdlilich.

Einrichten der IP-Adresse

1 Uberpriifen Sie die IP-Adresse und die Subnetz-Maske des IND500x und notieren Sie sich die Nummen fiir
die Konfiguration des PCs. (Informationen zur Netzwerkkonfiguration finden Sie im Abschnitt Netzwerk in
Kapitel 4 Einrichtung und Konfiguration).

2 Stellen Sie sicher, dass der PC und das IND500x die gleiche Subnetz-Maske haben.

3 Stellen Sie sicher, dass der PC und das IND500x eindeutige IP-Adressen haben. Die Nummern der IP-
Adressen mssen gleich sein, wenn die Subnetz-Maske 255 ist, aber unterschiedlich, wenn die Subnetz-
Maske O ist.

Beispiel: IP-Adresskonfiguration (Crossover- oder Hub-Konfiguration)

IND500x-IP-Adresse | 192 168 0 1
Subnetz-Maske 255 255 255 0
PC IP-Adresse 192 168 0 2
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ACM500

-

I.-
IND500x Setup: e o
IP Address 192‘168.0.1\_} -

A

PC Setup:
IP Address 192.168.0.2

Abb. 72: Beispiel: IP-Adresskonfiguration (Crossover- oder Hub-Konfiguration)

1 Klicken Sie wie unten gezeigt auf Start > Einstellungen > Nefzwerkverbindungen. Der Bildschirm Netz-
werkverbindungen wird angezeigt.

&
M0 Buri) €O & DYDs will Ruiu

Tl
g;J e Office Locument
—d

=

% Onen Offics Partment

@r et P o(an (= cace and Daraite
s

, I
%4 Printers and Faxes
e, Taskbar and Start Menu

> Q)) Help and Support
#=7 Run...
2 0] shutoonn..
[#stan |Gl S CIEE LS W 508 5 QAR | Het

Abb. 73: Bildschirm Netzwerkverbindungen

2 \Wdhlen Sie die lokale Internetverbindung aus.

3 Doppelklicken Sie auf die LAN-Verbindung. Der Bildschirm Eigenschaften der LAN-Verbindung wird ange-
zeigt.

2%

General | Authentication | Advanced |

Connect using:

I E® 3Com 3C920 Integrated Fast Ethernet Controller [3C306C-

Thiz connection uses the Following iters:

@Fi\e and Printer Sharing for Miciosoft Networks ;I
2=} 0% Packet 5 cheduler

|20 Irteinet Protocol [TCP/IP)
-
«| | »

Install. I Wrirstall I Froperties |

i~ Description

Transmission Control Protacol/Intemnet Protocol. The default
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks.

[~ Show icon in notification area when connected

aK Cancel
Abb. 74: Bildschirm Eigenschaffen der LAN-Verbindung

4 Bldftern Sie nach unten zu Internetprotokoll (TCP/IP) und wdahlen Sie es aus.
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5 Klicken Sie auf die Schaltfldche Eigenschaften. Der Bildschirm Eigenschafien des Internetprotokolls (TCP/IP)
wird angezeigt.

Internet Protocel (TCP/IF) Praperties: ) el 3|
Gzneral |
“f'ou can ge: IP sertings assigned avtcmatically Fpour aetaaik supports
I capatiliy. O:hewise:. seu resd 0 as< pour neinok adwiristrato: o
thz aoprapriz:e |2 seftincs
Subet mesk: I 2. .E. 0
Default gaeina,: I 3 E
I° (iktain DHE senver 2ddiess attonictizally
0 Lszthe falosirg CNS server addresses—————————————————
Prefzired DMS server: I
Altewmale INS server I o
Advenzed
=

Abb. 75: Bildschirm Eigenschaften des Internetprotokolls (TCP/IP)

6 Normalerweise ist die Option ,IP-Adresse automatisch beziehen” akfiviert. Um jedoch eine Verbindung zum
IND500x herzustellen, missen Sie die IP-Adresse und die Subnefz-Maske des PCs einstellen, indem Sie
JFolgende IP-Adresse verwenden” wdhlen.

7 Geben Sie die IP-Adresse und die Subnetz-Maske fir den jeweiligen PC ein.
8 Kilicken Sie auf die Schalifldche OK.

Denken Sie daran, nach dem Trennen der Verbindung zum IND500x und vor dem erneuten Verbinden mit der
normalen Netzwerkverbindung des PCs die Einstellung des Bildschirms Eigenschaffen des Infernetprotokolls
(TCP/IP) wieder auf ,IP-Adresse automatisch beziehen” oder auf die Einstellung zu ¢éndern, die beim Zugriff auf
den Bildschirm akfiv war.

Ethernet-Anforderungsausgabe

Wenn im Abschnitt Verbindungen des Setups eine Anforderungsausgabe-Verbindung zum Ethernet hergestellt
wird, kann sich ein Remote-Gerdt ,registrieren”, um die Daten Uber den Ethernet-Port zu empfangen. Dazu
muss sich das Remote-Ger¢it beim Shared Data-Server anmelden und den Befehl zur Registrierung fir die Daten
senden. Als Login kann ein beliebiger gtltiger Benutzername und ein Passwort flr das Terminal verwendet wer-
den.

Wenn sich ein Benutzer beim Shared Dafa-Server anmeldet, wird ihm die Zugriffsstufe fur den verwendeten
Benutzernamen und das Kennwort zugewiesen. Alle Benutzerstufen kdnnen eine Anforderungszeichenfolge
erhalten.

Wenn im Abschnitt Verbindungen des Setups eine Anforderungsausgabe-Verbindung zu EPrint hergestellt wird,
muss sich ein Remofe-Gerdt nicht beim Shared Data-Server registrieren”, um die Dafen Gber den Ethernef-Port
zu empfangen. Die Daten-Zeichenkette enthdlt nur die Informationen der zugewiesenen Template. Die EPrint-
Verbindung wird Uber den sekunddren TCP/IP-Port mit der benutzerdefinierten Portnummer hergestellt (einge-
richfet unter Kommunikation>Netzwerk>Port).

Registrierung fiir die Anforderungsausgabe

Mit dem Befehl ,printout” kann der Client einen Anforderungsdruck-Stream als Callback-Feld definieren. Die
Anforderungsdruck-Streams umfassen den Anforderungsdruck (ausgeldst durch die Waage) und benutzerdefi-
nierfe Ausldser (Ausloéser 1, 2 und 3). Der Konsolendruckserver sendet bei jeder Druckausgabe eine Meldung
an den Client. Da sich die Drucknachrichten tber mehrere Meldungsbldcke erstrecken konnen (je nach GroBe),
steht am Anfang der Druckmeldung ein <dprint>-Tag und am Ende ein </dprinf>-Tag. Nach der Registrierung
fur die Anforderungsausgabe erhdlt der Client den enfsprechenden Datensirom. Der Befehl ,ctimer” gibt die Min-
destzeit zwischen wiederholten Callback-Nachrichten an. Der Befehl ,xprinfout” entfernt die Registrierung vom
Terminal und die Kommunikation wird beendet.

Mit dem Befehl ,xgroup all” werden auch alle Registrierungen fir die Anforderungsausgabe beendet.
Sequenz Beispiel 1

1 Rufen Sie den Menibaum des Setup auf.
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2 Erstellen Sie im Unterzweig Verbindungen des Zweigs Kommunikation des Setups eine Verbindung fur die
Zuweisung einer Anforderungsausgabe zu dem von der Waage ausgelésten Ethernet-Port unter Verwendung
von Template 2.

3 Stellen Sie sicher, dass die IP- und Gateway-Adressen richfig programmiert sind.

4 Melden Sie sich vom Client aus beim Shared Data-Server an (siehe Befehl ,user” im Abschnitt Shared Data
Server).

5 Melden Sie sich flir den Empfang der Anforderungsdaten an, indem Sie den Befehl ,prinfout 1 eingeben.

= Das IND500x bestdtigt die Registrierung mit der Meldung [00Gxxx~number PRINTOUT streams=1].
Nun werden bei jedem Anforderungsdruck die Daten der Templafe 2 an den Kunden gesendet.
00P004 <dprint>\Waage 1
01:33:10
06/Sep/2005
17.08 Ib
17.081bT
0.00Ib N
</dprint>

Mit dem Befehl ,xprintout” kann der Client die Ruckruf-Registrierung der Druckausgabe aufheben und so die
Anforderungsausgabe stoppen.

Sequenz Beispiel 2

1 Rufen Sie den Menlbaum des Setup auf.

2 Erstellen Sie im Unterzweig Verbindungen des Zweigs Kommunikation des Setups eine Verbindung fir die
Zuweisung der Anforderungsausgabe an den Ethernet-Port, der durch Ausldser 1 ausgeltst wird, unter Ver-
wendung von Templafe 1.

3 Stellen Sie sicher, dass die IP- und Gateway-Adressen richfig programmiert sind.

4 Melden Sie sich vom Client aus beim Shared Data-Server an (siehe Befehl ,user” im Abschnitt Shared Data
Server).

5 Melden Sie sich flir den Empfang der Anforderungsdaten an, indem Sie den Befehl ,prinfout 1 eingeben.

= Das IND500x bestdtigt die Registrierung mit der Meldung [00Gxxx~number PRINTOUT streams=1].
Wenn nun der benutzerdefinierte Ausloser ausgeldst wird (durch einen programmierten diskreten Ein-
gang oder einen PLC-Befehl), werden die Daten der Template 1 an den Client gesendet.
00P004 <dprint> 17.08 Ib
17.08Ib T
0.001b N
</dprint>

Mit dem Befehl ,xprintout” kann der Client die Ruckruf-Registrierung der Druckausgabe aufheben und so die
Anforderungsausgabe stoppen.

3.5.11.3 Kontinuierliche Ethernet-Ausgabe

Wenn im Abschnitt Verbindungen des Setups eine kontinuierliche Ausgabeverbindung zu Eprint hergestellt wird,
muss sich ein Remote-Gerdt nicht beim Shared Datfa-Server ,registrieren”, um Daten tber den Ethernet-Port zu
empfangen. Die Daten-Zeichenkette enthdlt einfach die zugewiesene konfinuierliche Ausgangs- oder Vorlagenin-
formation. Die Eprint-Verbindung wird Gber den sekunddren TCP/IP-Port mit der vom Benutzer definierfen
sekunddren Portnummer hergestellt (im Sefup unfer Kommunikation > Netzwerk > Port konfiguriert).

Wenn ein kontinuierlicher Ausgang oder ein kontinuierlicher Template-Ausgang im Abschnitt Verbindungen des
Setups mit Ethernet verbunden wird, kann sich ein Remote-Gerdt registrieren, um die Daten Gber den Ethernet-
Port zu empfangen. Dazu muss sich das Remote-Gerdf beim Shared Data-Server anmelden und den Befehl zur
JRegistrierung” flir die Dafen senden. Als Login kann ein beliebiger gultiger Benuizername und ein Passwort fur
das Terminal verwendet werden.

Wenn sich ein Benutzer beim Shared Data-Server anmeldet, erhdlt er die Zugriffsstufe flr den verwendeten
Benutzernamen und das Passwort. Alle Benutzerstufen kdnnen eine kontinuierliche Zeichenkette empfangen.

Registrierung fiir die kontinuierliche Ausgabe

Mit dem Befehl ,contout” kann der Client den kontinuierlichen Ausgabestring als Callback-Feld definieren. Der
Console Print Server sendet bei jeder kontinuierlichen Ausgabe eine Meldung an den Client. Die kontinuierliche
Ausgabe erfolgt entweder im konfinuierlichen Standardausgabeformat von METTLER TOLEDO oder in einem
konfinuierlichen Template-Format. Der Befehl ,ctimer” gibt die Mindestzeit zwischen wiederholten Callback-
Nachrichten an. Der Befehl ,xcontout” entfernt die Registrierung vom Terminal und beendet die Kommunikation.
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Mit dem Befehl ,xgroup all” werden auch alle Registrierungen fur kontinuierliche Ausgaben beendet.
Beispiel fiir eine Sequenz

1 Rufen Sie den Menibaum des Setup auf.

2 Erstellen Sie im Unterzweig Verbindungen des Zweigs Kommunikation des Setups eine Verbindung fur die
Zuweisung eines kontinuierlichen Ausgangs an den von der Waage ausgeldsten Ethernet-Port.

3 Stellen Sie sicher, dass die IP- und Gateway-Adressen richtig programmiert sind.

4 Melden Sie sich vom Client aus beim Shared Data-Server an (siehe Befehl ,user” im Abschnitt Shared Data
Server).

5 Melden Sie sich fir den Empfang der kontinuierlichen Dafen an, indem Sie den Befehl ,confout” eingeben.

= Das IND500x bestdtigt die Registrierung mit der Meldung [00Gxxx~Anzahl CONTOUT-Streams=1].
Wenn nun eine kontinuierliche Ausgabe-Zeichenkette vom IND500x erzeugt wird, werden die Daten an
den Client gesendet.
00C148 14! 354 236
>
00C149 14! 354 236
>
00C150 14! 354 236
>
00C151 141 354 236

Mit dem Befehl ,xcontout” kann der Client die Rickruf-Registrierung der konfinuierlichen Ausgabe entfernen und
damit die kontinuierliche Ausgabe stoppen.

Die Ausgaberate einer konfinuierlichen Ausgabe Uber Ethernet betrdgt standardm@Rig 20 Hz. Diese Rate kann
nicht tber das Terminal-Setup-Mentii gedndert werden. Die Ausgaberate kann jedoch durch einen Schreibzugriff
auf die Shared Data auf ein Feld im Block ,cs” der Shared Data getindert werden. Néhere Informationen finden
Sie in der Referenz fir gemeinsame Daten des IND500X.

Dateiiibertragung

Das IND500x bietet die Moglichkeit, Dateien Gber den Shared Data-Server oder FTP (Dateilibertragungsproto-
koll) zu Ubertragen. METTLER TOLEDO empfiehlt die Verwendung des Programms InSite PC zur Ubertragung.
Dateien kénnen jedoch auch Uber die Eingabeaufforderung mit einem Shared Data-Server oder einem FTP-Client
mit den folgenden Befehlen Ubertragen werden.

 fgef (Shared Dafa-Server) oder get (FTP) — Alle Dateien kdnnen mit diesem Befehl gelesen werden.

« fput (Shared Data-Server) oder put (FTP) — Nur bestimmte Datfeien kénnen auf das IND500x-Terminal
zuriickgeladen werden.

Um von IND500x aus auf Dateien zugreifen zu kénnen, muss sich der Client beim FTP-Server anmelden. Gul-
tige Benutzernamen und Kennworter werden enfsprechend den Einstellungen unfer Terminal>Benutzer eingege-
ben, und jedem Benutzernamen wird eine Zugriffsstufe zugewiesen. Alle Zugriffsstufen kénnen Dateien lesen,
aber nur Wartungs- und Administraforebenen kénnen neue Dateien in das Terminal schreiben (weitere Informa-
tionen zur Konfiguration von FTP-Benutzernamen, Kennworfern und Zugriffsstufen finden Sie in Kapitel 4, Ein-
richfung und Konfiguration).

Die folgende Liste enthdlt den Pfad zu den verfigbaren Dateien, auf die mit den Befehlen ,fget” und ,fput” zuge-
griffen werden kann.

gen:\bkram.dmt Diese drei Dateien sind die Sicherungsdateien flr alle Setup-Parameter des
gen:\e2prom1.dmf Terminals. Das Abrufen und Speichern dieser Dafeien ermdglicht das erneute
gen:\flash.dmt Laden des Terminals mit den aktuellen Parametern bei einem katastrophalen

Ausfall. Diese Dateien kénnen von allen gelesen, aber nur mit dem Zugriffs-
recht Admin geschrieben werden.

gen:\change.csv Dies ist eine kommagetrennte Datei des Anderungsprotokolls im IND500x-Ter-
minal. Sie kann von allen gelesen, aber nicht geschrieben werden.

gen:\errlog.csv Dies ist eine kommagetrennfe Datei des Fehlerprotokolls im IND50Ox-Ter-
minal. Sie kann von allen gelesen, aber nicht geschrieben werden.

gen:\maint.csv Dies ist eine kommagetrennfe Datei des Wartungsprotokolls im IND500x-Ter-

minal. Sie kann von allen gelesen, aber nicht geschrieben werden.
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gen:\act_log1.csv

gen:\act_log2.csv

gen:\Alibi.csv
ram:\PacStat1.ixt
ram:\PacStat2..txt
flash2:\a1.csv

flash2:\a2_1.csv

flash2:\a2_2.csv

flash2:\a2_3.csv

flash2:\a2_4.csv

flash2:\a2_b.csv

flash2:\material1.csv

flash2:\material2.csv

flash2:\matpath1.csv

flash2:\matpath2.csv

flash2:\MFRecipes.csv

flash2:\MF_TransLog.csv

FTP-Beispiel

Dies ist eine kommagetrennte Datei des Aktionsprotokolls fur das erweiterte
Auto-Abfillen im IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nicht
geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennte Datei des Aktionsprotokolls fur die Fassabfll-
lung im IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nicht geschrie-
ben werden.

Dies ist eine kommageirennfe Datei des Alibi im IND500x-Terminal. Sie kann
von allen gelesen, aber nicht geschrieben werden.

Dies ist eine Texidatei, die die PAC-Statistiken des erweiterten Auto-Abflllens
auflistet. Sie kann von allen gelesen, aber nicht geschrieben werden.

Dies ist eine Textdatei, die die PAC-Statistiken der Fassabflllung auflistet. Sie
kann von allen gelesen, aber nicht geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennfe Datei der Taratabelle im IND500x-Terminal. Sie
kann von allen gelesen, aber nur mit Admin-Zugriffsrecht geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennte Datei mit der Zielwerttabelle von Uber/Unter im
IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nur mit Admin-Zugriffs-
recht geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennte Datei der Zielwerttabelle flr das einfache Auto-
Abflllen im IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nur mit
Admin-Zugriffsrecht geschrieben werden.

Dies ist eine kommageirennte Datei der Zielweritabelle fiir das manuelle Abfiil-
len im IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nur mit Admin-
Zugriffsrecht geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennte Datei der Zielwerttabelle fir das erweiterte Aufo-
Abflllen im IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nur mit
Admin-Zugriffsrecht geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennte Datei der Zielwerttabelle fur die Fassabfillung
im IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nur mit Admin-
Zugriffsrecht geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennfe Datei mit der Materialtabelle fir das erweiterte
Auto-Abfillen im IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nur mit
Admin-Zugriffsrecht geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennfe Datei mit der Materialtabelle fur die Fassabfil-
lung im IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nur mit Admin-
Zugriffsrecht geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennfe Datei der Maferialpfadtabelle fir das erweiterte
Auto-Abfullen im IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nur mit
Admin-Zugriffsrecht geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennte Datei der Materialpfadtabelle der Fassabfiillung
im IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nur mit Admin-
Zugriffsrecht geschrieben werden.

Dies ist eine kommagetrennfe Datei mit den Rezepturen im IND500x-Terminal.
Sie kann von allen gelesen, aber nur mit Admin-Zugriffsrecht geschrieben wer-
den.

Dies ist eine kommagetrennfe Datei mit dem Transaktionsprotokoll im
IND500x-Terminal. Sie kann von allen gelesen, aber nur mit Admin-Zugriffs-
recht geschrieben werden.

Das Beispiel beschreibt, wie die Tarafabelle auf einen PC mit Microsoft Windows hochgeladen, die Datei gedn-
dert und dann wieder auf das Terminal heruntergeladen wird.
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= Ein glltiger Benutzername und ein Kennwort vom FTP-Server des IND500x-Terminals sind erforderlich.

= Der Client kennt die IP-Adresse des IND500x und es wird eine gulfige Netzwerkverbindung zwischen dem
Client und dem Terminal hergestellt. Siehe den Abschnitt Ethernet-Verbindung zu einem PC, Ethernef, Kom-
munikation.

-

BN C\Windows\System32icmd.exe = | & =

Microsoft Windows [Version 6.1.76811]
Copyright ¢c) 280? Microsoft Corporation. All rights reserved.

C-sUserssom—308~Desktoprftptest>ftp 192.168_8.58
Connected to 192_168_8.56.

228 Welcome to IND58Bx FIF server

User (192.168.8.58:<(none?>: Admin

(331 Password required.

Password:

238 User logged in, proceed.

ftp> cd flash2

258 Directory changed to ~flashi-

ftp> get al.csv

200 Command okay.

158 File status okay; about to open data connection.
226 Closing data connection. Requested file action successful.
ftp: 44 bytes received in B.82%econds 2_.75Kbytes~ssec.
ftp> put al.csv

200 Command okay.

15A File status okay; about to open data connection.
226 Closing data connection. Requested file action successful.
ftp:= 44 hytes sent in 1.0@Seconds A.B4Kbhytes sec.
Ftp> bhye

221 Goodhye

C:~Userssxu—380~Desktop~ftptest>

Abb. 76: FTP

1 Offnen Sie das Eingabeaufforderungsfenster auf dem Client-PC und geben Sie ein: fip.
2 Dricken Sie ENTER. In der Befehlszeile erscheint: fip>.

3 Um die FTP-Verbindung zu 6ffnen, geben Sie open XXX XXX.XXX.XXX ein, wobei XXX.Xxx.xxx.xxx die IP-
Adresse des IND500x-Terminals darstellt.

4 Drlcken Sie ENTER. Die Anzeige meldet, dass der Dienst bereit ist, und fordert Sie zur Eingabe des
Benutzernamens auf.

5 Geben Sie den Benutzernamen aus der IND500x-FTP-Benufzerliste ein.

6 Drlcken Sie ENTER. Wenn der Benutzername gultig ist, fordert die Anzeige zur Eingabe eines Kennworts
auf.

7 Geben Sie das Kennwort fir den verwendeten Benutzernamen ein.

8 Drlcken Sie ENTER. Wenn der Anmeldevorgang erfolgreich war, erscheint nun die Eingabeaufforderung:
ftp>.

9 Geben Sie den Befehl: get al.csv ein.

10 Drucken Sie ENTER. Mit diesem Befehl wird die Taratabelle in das in der Eingabeaufforderungszeile angege-
bene Verzeichnis hochgeladen, bevor das FTP-Programm gestartet wird. Auf dem Client-Bildschirm wird
angezeigt, dass die Ubertragung erfolgreich war.

11 Andern Sie die Datei wie gewiinscht.

12 Laden Sie die gednderte Dafei auf das IND500x herunter, indem Sie eingeben: put al.csv. Auf dem Client-
Bildschirm wird angezeigt, dass die Ubertragung erfolgreich war.

13 Nachdem die Ubertragung abgeschlossen ist, geben Sie ein: quit.

14 Drlcken Sie ENTER, um den FTP-Vorgang zu beenden. Eine Bestatigungsmeldung wird angezeigt: Auf Wie-
dersehen wird angezeigt.

15 Geben Sie ein: exit.
16 Driicken Sie ENTER, um das Befehlszeilenfenster zu schlieBen und zu Windows zurtickzukehren.
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Metrologiedaten
Wichtiger Hinweis fiir geeichte Wigeeinrichtungen in EG-Ldndern

m @ Wdgeeinrichtungen, flr welche die Konformitat erkldrt wird (Eichung), tragen das vor-

stehende Zeichen auf dem Verpackungsetikett und die Mefrologie-Kennzeichnung
C€Mx]» auf dem Typenschild. Sie dirfen sofort in Gebrauch genommen werden.
Der erste Schritt der Konformitatserkldrung wurde im Herstellerwerk durchgefiihrt. Sie umfasst alle Priifungen
gemdB EN 45501-8.3.3. Wenn nationale Vorschriften in einzelnen L&ndern die Gultigkeitsdauer der Eichung
begrenzen, sind die Benutzer einer solchen Waage selbst fir deren rechtzeitige Nacheichung verantwortlich.

Wdgeeinrichtungen, bei denen die Konformitdtserkldrung in zwei Schritten erfolgt,
haben keine messtechnische Kennzeichnung auf dem beschreibenden Schild und tra-
gen die vorhergehende Kennzeichnung auf dem Verpackungsetikett. Der zweite Schritt
muss von einem auforisierten METTLER TOLEDO Servicefechniker durchgefthrt werden.
Bifte wenden Sie sich an Ihre METTLER TOLEDO-Serviceorganisation.

GEO-Codes

Die Geo-Code-Funktfion des Wdgeterminals ermdglicht eine Justierung durch einen METTLER TOLEDO-Service-
techniker aufgrund von Hohen- oder Breitengraddnderungen, ohne dass Testgewichte neu aufgelegt werden
mussen. Dies setzt voraus, dass eine vorherige genaue Justierung mit dem fir den urspringlichen Standort
richfig eingestellfen Geo-Code durchgefiihrt wurde und dass der Geo-Code flr den neuen Standort genau
bestimmt werden kann.

Wenn ein Wdgeterminal an einem anderen geografischen Standort wieder aufgestellt werden soll, kénnen die

Schwerkraff- und Hohendnderungen durch die folgenden Schritte berticksichtigt werden.

Beachfen Sie, dass dieses Verfahren nicht erforderlich ist, wenn eine Justierung vor Orf durchgefihrt wird.

Bestimmung des Geo-Codewertes

Es gibt zwei Methoden, um den Geo-Codewert flr Ihren Standort zu ermitteln.

Methode A

1 Gehen Sie auf hftps://www.welmec.org/welmec/gravity-information/ und rufen Sie den g-Wert (z. B.
9,770390 m/s?) fir Ihren spezifischen geografischen Standort ab.

2 Schauen Sie in der METTLER TOLEDO Geo-Codetabelle A nach, um den Geo-Code entsprechend Ihrem g-
Wert auszuwdhlen, z. B. sollte der Geo-Code 20 angewendet werden, wenn Ihr g-Wert 9,810304 betrdgt.

Verfahren B
— Verwenden Sie die METTLER TOLEDO Geo-Codetabelle B, um den Geo-Code fur die neue Hohe und den Ort
zu bestimmen, an dem die Waage verwendet werden soll.

Der Breitengrad und die Hohe tber dem Meeresspiegel kénnen Uber diesen Link hitps://
www.mapcoordinates.net/en ermittelt werden.

Uberpriifen des Geo-Codewerts im Geriit
Vergleich der Geo-Codes

1 Vergleichen Sie den ermittelfen Geo-Code mit der akiuellen Geo-Code-Einstellung des Wdgeterminals.

2 Wenn die beiden Geo-Code-Werte nicht Gbereinstimmen, rufen Sie den METTLER TOLEDO-Servicetechniker
an.
Wenn das System zertifiziert wird, ist eine erneufe Verifizierung erforderlich.

Hinweis
Die Verwendung des Geo-Codewerts zur Kalibrierungsanpassung ist nicht so genau wie das erneute Anbringen
von zertifizierten Testgewichfen und die Neukalibrierung der Waage an einem neuen Standort.

Tabelle A: Definition der METTLER TOLEDO-Geo-Codes mit g-Wert

Geo-  g-Wert (m/s?) Geo- | g-Wert (m/s?) Geo-  g-Wert (m/s®) Geo-  g-Wert (m/s?)
Code Code Code Code
0 9,770390 8 9,786316 16 9,802295 24 9,818326
1 9,772378 9 9,788311 17 9,804296 25 9,820333
2 9,774367 10 9,790306 18 9,806298 26 9,822341
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Geo-  g-Wert (m/s?) Geo- | g-Wert (m/s®) Geo- | g-Wert (m/s?) Geo-  g-Wert (m/s?)
Code Code Code Code

3 9,776356 11 9,792302 19 9,808300 27 9,824351

4 9,778347 12 9,794299 20 9,810304 28 9,826361

5 9,780338 13 9,796297 21 9,812308 29 9,828371

6 0,782330 14 9,798295 22 9,814313 30 9,830383

7 9,784323 15 9,800295 23 9,816319 31 9,832396

Tabelle B: Definition der METTLER TOLEDO-Geo-Codes mit geografischer Breite und Hohe

Hohe iiber Meer
[m] O 325 650 975 1300 1625 | 1950 2275 | 5600 2925 | 3250

Geografische Breite, -325 -650 -975 | -1300 -1625 -1950  -2275 -2600 -2925 -3250 -3575
Nord oder Siid [ft] 0 1060 2130 @ 3200 4260 5330 6400 7460 | 8530 @ 9600 | 10660

-1060 -2130  -3200 -4260 -5330 -6400 -7460 -8530  -9600 -10660 -11730
0°0'-5° 46' 5 4 4 3 3 2 2 1 1 0 0
(0.0°-5.77°)
5° 46' - 9° 52' 5 5 4 4 3 3 2 2 1 1 0
(5.77° - 12.87°)
9° 52' - 12° 44’ 6 5 5 4 4 3 3 2 2 1 1
(12.87°-12.73°)
12°44'-15°6' 6 6 5 5 4 4 3 3 2 2 1
(12.73°-15.1°)
15°6'-17°10' 7 6 6 5 b 4 4 3 3 2 2
(15.1°-17.17°)
17°10"-19° 2 7 7 6 6 5 5 4 4 3 3 2
(17.17°-19.03°)
19°2' - 20° 45' 8 7 7 6 6 5 5 4 4 3 3
(19.03° - 20.75°)
20° 45' - 22° 22" 8 8 7 7 6 6 5 5 4 4 3
(20.75° - 22.37°)
22°22' - 23° b4 9 8 8 7 7 6 6 5 5 4 4
(22.37°-23.9%
23° 54' - 25° 21" 9 9 8 8 7 7 6 6 5 5 4
(23.9° - 25.35°)
25°21' - 26° 45' 10 9 9 8 8 7 7 6 6 5 5
(23.35° - 26.75°)
26° 45' - 28° 6' 10 10 9 9 8 8 7 7 6 6 5
(26.75° - 28.1°)
28°6' - 29° 25' 11 10 10 9 9 8 8 7 7 6 6
(28.1°-29.42°)
29°25' - 30° 41" 11 11 10 10 9 9 8 8 7 7 6
(29.42° - 30.68°)
30°41'-31° 56' 12 11 11 10 10 9 9 8 8 7 7
(30.68° - 31.93°)
31°56'-33° 9 12 12 11 11 10 10 9 9 8 8 7
(31.93°-33.15°)
33°9'-34° 21" 13 12 12 11 11 10 10 9 9 8 8
(33.15° - 34.35°)
34°21'-35° 31" 13 13 12 12 11 11 10 10 9 9 8
(34.35° - 35.52°)
35°31'-36° 41" 14 13 13 12 12 11 11 10 10 9 9
(35.52° - 36.68°)
36° 41' - 37° 50' 14 14 13 13 12 12 11 11 10 10 9
(36.68° - 37.83°)
37° 50" - 38° 58' 15 14 14 13 13 12 12 11 11 10 10
(37.83°-38.97°)
38° 58' - 40° &' 15 15 14 14 13 13 12 12 11 11 10
(38.97° - 40.08°)
40°5'-41°12 16 15 15 14 14 13 13 12 12 11 11
(40.08° - 41.2°)
41°12'-42°19' 16 16 15 15 14 14 13 13 12 12 11
(41.2° - 42.32°)
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Hohe iiber Meer

m] o 325 = 650 975 1300 1625 1950 2275 5600 2925 3250

Geografische Breite, -325 -650 -975 -1300 -1625 -1950 -2275 -2600 -2925 -3250 - 3575

Nord oder Siid M o 1060 | 2130 3200 4260 5330 6400 7460 8530 9600 = 10660
-1060 -2130 -3200 -4260 -5330 -6400 -7460 -8530 -9600 - 10660 - 11730

42°19' - 43° 26' 17 16 16 15 15 14 14 13 13 12 12

(42.32° - 43.43°)

43° 26' - 44° 32' 17 17 16 16 15 15 14 14 13 13 12

(43.43° - 44.53°)

44° 32' - 45° 38' 18 17 17 16 16 15 15 14 14 13 13

(44.53° - 45.63°)

45° 38' - 46° 45' 18 18 17 17 16 16 15 15 14 14 13

(45.63° - 46.75°)

46° 45' - 47° 51" 19 18 18 17 17 16 16 15 15 14 14

(46.75° - 47.85°)

47°51' - 48° 58' 19 19 18 18 17 17 16 16 15 15 14

(47.85° - 48.97°)

48° 58" - 50° 6' 20 19 19 18 18 17 17 6 16 15 15

(48.97° - 50.1°)

50°6' - 51° 13" 20 20 19 19 18 18 17 17 16 16 15

(50.1° - 51.22°)

51° 13' - 52° 22" 21 20 20 19 19 18 18 17 17 16 16

(51.22° - 52.37°)

52°22' - 53° 31" 21 21 20 20 19 19 18 18 17 17 16

(52.37° - 53.52°)

53°31'- 54° 41" 22 21 21 20 20 19 19 18 18 17 17

(53.52° - 54.68°)

54° 41" - 55° 52" 22 22 21 21 20 20 19 19 18 18 17

(54.68° - 55.87°)

55° 52' - 57° 4' 23 22 22 21 21 20 20 19 19 18 18

(55.87° - 57.07°)

57°4' - 56° 17" 23 23 22 22 21 21 20 20 19 19 18

(57.07° - 56.28°)

56° 17' - 59° 32" 24 23 23 22 22 21 21 20 20 19 19

(56.28° - 59.53°)

59° 32' - 60° 49" 24 24 23 23 22 22 21 21 20 20 19

(59.53° - 60.82°)

60° 49' - 62° 9' 25 24 24 23 23 22 22 21 21 20 20

(60.82° - 62.15°)

62°9' - 63° 30' 25 25 24 24 23 23 22 22 21 21 20

(62.15° - 63.5°)

63° 30' - 64° 55' 26 25 25 24 24 23 23 22 22 21 21

(63.5° - 64.92°)

64° 55' - 66° 24" 26 26 25 25 24 24 23 23 22 22 21

(64.92° - 66.4°)

66° 24' - 67° 57" 27 26 26 25 25 24 24 23 23 22 22

(66.4° - 67.95°)

67° 57' - 69° 35' 27 27 26 26 25 25 24 24 23 23 22

(67.95° - 69.58°)

69° 35' - 71° 21" 28 27 27 26 26 25 25 24 24 23 23

(69.58° - 71.35°%)

71°21'-73° 16" 28 28 27 27 26 26 25 25 24 24 23

(71.35° - 73.27°)

73° 16' - 75° 24" 29 28 28 27 27 26 26 25 25 24 24

(73.27° - 75.4°)

75° 24' - 77° 52" 29 29 28 28 27 27 26 26 25 25 24

(75.4° - 77.87°)

77° 52' - 80° 56" 30 29 29 28 28 27 27 26 26 25 25

(77.87° - 80.93°%)

80° 56' - 85° 45' 30 30 29 29 28 28 27 27 26 26 25

(80.93° - 85.75°)

85° 45' - 90° 0' 31 30 30 29 29 28 28 27 27 26 26

(85.75° - 90.0°)
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3.8 ASCII-Standard und Steuercodes

DEC HEX Symbol DEC HEX Symbol | DEC HEX Symbol | DEC HEX Symbol
0 00 NUL 64 40 @ 128 180 £ 192 [CO A
1 01 SOH 65 41 A 129 81 193 Cl A
2 02 STX 66 42 B 130 82 , 194 2 A
3 03 ETX 67 43 c 131 83 f 195 |C3 A
4 04 EOT |68 44 D 132 84 196 [C4 A
5 05 ENQ 69 45 E 133 185 197 |C5 A
6 06 ACK 70 46 F 134 86 198 [C6 yis
7 07 BEL 71 47 6 135 87 199 C7 C
8 08 BS 72 48 H 136 88 g 200 |C8 E
9 09 HT 73 49 | 137 189 %o 201 |C9 E
10 0A LF 74 4A J 138 8A S 202 |CA £
11 0B VT 75 4B K 139 8B ¢ 203 CB E
12 0C FF 76 4C L 140 8C CE 204 |CC |
13 oD CR 77 4D M 141 8D 205 | CD |
14 OE SO 78 AE N 142 8 A 206 CE )
15 OF Sl 79 4F 0 143 |8F 207 |CF |
16 10 DLE |80 50 P 144 190 208 DO )
17 11 DC1 81 51 Q 145 191 ’ 209 DI N
18 12 DC2 |82 52 R 146 92 210 D2 0
19 13 DC3 83 53 S 147 93 211 D3 0
20 14 DC4 84 54 T 148 |94 . 212 D4 0
21 15 NAK 85 55 U 149 95 . 213 D5 0
22 16 SYN 86 56 Vv 150 196 - 214 D6 0
23 17 ETB 87 57 W 151 97 — 215 D7 X
24 18 CAN 88 58 X 152 98 - 216 D8 @
25 19 EM 89 59 Y 153 199 ™ 217 D9 U
26 1A SUB 190 5A z 154  9A § 218 DA U
27 1B ESC 91 5B [ 155 9B > 219 DB U
28 1C FS 92 5C \ 156 9C o) 220 |DC U
29 1D GS 93 5D ] 157 9D 221 DD Y
30 1E RS 94 BE A 158 O 7 222 | DE b
31 1F us 95 BF B 159  |9F Y 223 |DF B8
32 20 96 60 160 A0 224  EO a
33 21 ! 97 61 a 161  |Al i 225  El 4
34 22 " 98 62 b 162 A2 ¢ 226 |E2 a
35 23 # 99 63 c 163 A3 g 227 |E3 a
36 24 S 100 |64 d 164 A4 o] 228 E4 8
37 25 % 101 65 e 165 A5 ¥ 229 |Eb 8
38 26 & 102 |66 f 166 A6 | 230 |E6 ®
39 27 ' 103 67 g 167 A7 § 231 E7 c
40 28 ( 104 |68 h 168 A8 " 232 |E8 e
41 29 ) 105 |69 i 169 A9 © 233 |E9 é
42 2A * 106  6A j 170  AA a 234 |EA 8
43 2B + 107 6B k 171 AB « 235 EB 8
44 2C , 108 |6C | 172 |AC - 236 EC i
45 2D - 109 6D m 173 AD 237 ED i
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DEC HEX Symbol DEC HEX Symbol DEC HEX  Symbol DEC  HEX  Symbol
46 2F . 110 6E n 174 AE ® 238 EE i
47 2F / 111 |6F 0 175 AF - 239 EF i
48 30 0 11270 p 176 BO ° 240 FO 3
49 31 1 113 71 q 177 BI + 241 F1 fi
50 32 2 114 72 r 178 B2 2 242 F2 0
51 33 3 115 73 s 179 B3 3 243 |F3 6
52 34 4 116 74 180 B4 244 F4 o
53 3 5 117 75 u 181  B5 u 245 |5 5
54 36 |6 118 76 v 182 B6 246 F6 6
55 37 7 119 177w 183 |B7 247  F7 +
5 38 8 120 78  x 184 B8 248 8 9
57 39 9 121 79y 185 B9 ' 249  F9 u
58  3A 122 7A 2 186 BA ° 250 | FA v
59 3B 123 7B [ 187 BB » 251 B 0
60 3C < 124 7 | 188 BC Va 252  FC i
61 3D = 125 7D} 189 BD % 253 Dy
62  3E > 126 7E ~ 190 BE % 254 | FE b
63  3F ? 127 |7F 191  BF . 255  FF i
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METTLER TOLEDO Service

Nous vous félicitons d’avoir choisi la qualité et la précision de METTLER TOLEDO. L'ufilisation appropriée de
votre nouvel équipement conformément aux instructions de ce mode d'emploi, ainsi que I'étalonnage et I'entre-
tien régulier par notre équipe de techniciens de maintenance formés en usine, garantissent un fonctionnement
fiable et précis, fout en assurant la profection de votre investissement. Contactez-nous pour recevoir un confraf
de mainfenance adapté a vos besoins ef a votre budget. Des informations supplémentaires sont disponibles
sur p www.mt.com/service.

I existe plusieurs maniéres d’optimiser les performances de votre investissement :

1 Enregistrez votre produit : nous vous invitons & enregistrer votre produit sur www.mt.com/
productregistration
Nous vous fournirons des informations adaptées a vos besoins spécifiques. De plus, vous recevrez des
promotions dont vous pourrez bénéficier a votre convenance en fant que propriétaire d’'un produit
METTLER TOLEDO.

2 Contactez METTLER TOLEDO pour la maintenance : la valeur d’une mesure est proportionnelle  sa préci-
sion. Une balance hors spécifications peut altérer la qualité, réduire les bénéfices et accroiire le passif.
METTLER TOLEDO garantit une infervention rapide pour une disponibilité, une précision et une durée de vie
optimales de I'équipement.

= Installation, configuration, intégration et formation : formés en usine, nos fechniciens sont de véri-
tables spécialistes des solutions de pesage. Nous veillons @ ce que voire équipement de pesage soit
opérationnel de facon rapide ef rentable, et & ce que votre personnel soit ddment formé pour garantir
votre réussite.

= Documentation de I'étalonnage initial : les exigences relafives a I'environnement d’installation et a
I‘application éfant propres a chaque balance industrielle, les performances font I'objet de tests et d’une
cerfification. Nos services d‘éfalonnage ef nos certificats documentent la précision pour garantir la qua-
lité de la production et fournir un archivage de la qualité des performances du systeme.

= Etalonnage périodique et maintenance : un contrat de mainfenance spécifique & I'étalonnage vous
permet d’avoir toute confiance dans vos procédés de pesage et dans la conformité de votre documenta-
tion aux normes en vigueur. Nous proposons de nombreux plans de maintenance congus pour
répondre @ vos besoins et s‘adapter & voire budget.

OMETTLER TOLEDO 2021

Toute reproduction ef fout fransfert du présent manuel sous quelque forme que ce soit et de quelque maniere
que ce soit, électronique ou mécanique, y compris la photocopie et I'enregistrement, pour quelque raison que
ce soit, sont strictement interdits sans I'auforisation expresse écrite de METTLER TOLEDO.

Droits limités par le gouvernement américain : La présente documentation est fournie avec des droits limités.

Copyright 2021 METTLER TOLEDO. La présente documentation contient des informations exclusives de
METTLER TOLEDO. Elle ne peut éfre recopiée ni intégralement ni partiellement sans le consentement exprés
écrit de METTLER TOLEDO.

METTLER TOLEDO se réserve le droit d’apporter des améliorations ou des modifications au produit ou au
manuel sans préavis.

COPYRIGHT

METTLER TOLEDO® est une marque déposée de Mettler-Toledo, LLC. Toutes les autres marques et noms de
produit sont des marques de commerce ou des marques déposées de leurs sociétés respectives.

METTLER TOLEDO SE RESERVE LE DROIT D’APPORTER DES AMELIORATIONS OU DES MODIFICATIONS

SANS PREAVIS.
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Avis de la FCC

Cet équipement est conforme @ la section 15 de la réglementation de la FCC et aux réglements sur les
brouillages radioélectriques édictés par le Ministere des Communications du Canada. Son utilisation est sujette
aux conditions suivantes : (1) cet appareil ne doit pas provoquer d’interférences néfastes, et (2) cet appareil
doit accepter foutes les interférences regues, y compris celles pouvant provoquer un fonctionnement non
désireé.

Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites des appareils numériques de classe A, en vertu de
la Section 15 des regles de la FCC. Ces limites ont pour objectif de fournir une protection raisonnable contre
foute inferférence dangereuse lorsque I'équipement est utilisé dans un environnement commercial. Cet équipe-
ment génére, utilise et peut rayonner une énergie de radiofréquence et s'il n‘est pas installé et utilisé conformé-
ment au manuel d’utilisation, il peut générer des brouillages préjudiciables aux communications radio. L ufili-
sation de cet équipement dans une zone résidentielle risque de génerer des brouillages préjudiciables auquel

cas, I'utilisateur se verra dans I'obligation de rectifier la situation a ses frais.

Remarque : La déclaration de conformité est disponible & I'‘adresse suivante : p http://glo.mt.com/us/en/home/
search/compliance.html/compliance/.

REMARQUE RELATIVE AUX VERSIONS DU MICROLOGICIEL

Le présent manuel détaille les caractéristiques et fonctions du terminal IND500x disposant du micrologiciel,
version 1.xx. Il se peut que les terminaux disposant d’autres versions du micrologiciel différent dans certaines
regions.

Déclaration relative aux substances dangereuses

Nous n’utilisons aucune substance dangereuse, tels que I'amiante, les substances radioactives ou les compo-
sés d’arsenic. Toutefois, nous achefons des composants auprés de fournisseurs tiers qui peuvent contenir cer-

taines de ces substances en frés petites quantités.

Consignes de sécurité

¢ Consultez le présent manuel AVANT d'utiliser ou de procéder & I'entretien de cet équipement et RESPECTEZ
scrupuleusement les consignes.

e CONSERVEZ le présent manuel pour référence ultérieure.

Consignes de sécurité lors de I'installation

/\ AVERTISSEMENT

Ne procéder a aucune installation ou maintenance de I'équipement tant que la
zone dans laquelle se trouve I'équipement n'est pas sécurisée par un personnel
habilité par le responsable sur le site du client.

/\ AVERTISSEMENT

Autorisez uniquement le personnel qualifié @ assurer la maintenance de I'équi-
pement. Procédez avec précaution lors des opérations d'inspection, des
réglages et des tests réalisés pendant que I'équipement est sous tension. Le
non-respect de cette précaution peut entrainer des blessures corporelles et/ou
des dommages matériels.

/\ AVERTISSEMENT

Se reporter @ la plaque signalétique de I'équipement pour déterminer si celui-ci
est homologué pour une utilisation dans les zones classées dangereuses en
raison de la présence de combustible ou d'une atmosphére explosive.
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/\ AVERTISSEMENT

Tous les équipements doivent étre installés conformément aux instructions
d'installation et au schéma de contrdle 30595335 détaillés respectivement
dans le manuel d'installation et dans les manuels du fabricant de I'appareil
associé. Lire attentivement et suivre les instructions (remarques générales et
notes spécifiques a I'application) figurant dans le schéma de contrdle
30595335. Le non-respect de ces instructions peut remettre en question la
sécurité intrinséque de I'équipement et rendre caduque I'homologation par
I'agence.

/\ AVERTISSEMENT

Installer un joint de céible entre des zones de différentes classes conformément
aux réglementations spécifiques au pays. Pour plus d'informations, consulter le
schéma de contrdle 30595335.

/\ AVERTISSEMENT

Pour étre constamment protégé contre les risques d'électrocution, branchez
I'équipement sur une prise correctement mise a la terre. Ne retirez pas le rac-
cordement de masse.

/\ AVERTISSEMENT

Assurez une mise @ la terre équipotentielle correcte de I'équipement, des
accessoires de montage et de la base de la balance.

/\ AVERTISSEMENT

Assurez-vous que les circuits de communication sont ciblés exactement
comme indiqué dans la section d'installation du manuel d'utilisation correspon-
dant. Si les fils ne sont pas connectés correctement, I'équipement ou la carte
d'interface peuvent étre endommageés.

/\ AVERTISSEMENT

Le raccordement au réseau du bloc d'alimentation doit étre effectué par un
électricien professionnel agréé par le propriétaire et conformément au schéma
de raccordement correspondant, aux instructions d'installation jointes ainsi
qu'aux réglementations spécifiques au pays.

/\ AVERTISSEMENT

Le systeme de pesage antidéflagrant doit étre controlé pour garantir la confor-
mité avec les exigences de sécurité avant d'étre mis en service pour la pre-
miére fois, apreés toute intervention de réparation et au moins tous les 3 ans.
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Consignes de sécurité lors de l'utilisation et de la maintenance

> P P pPp

/\ AVERTISSEMENT

Ne pas ouvrir en présence d'une atmosphére explosible.

/N\ AVERTISSEMENT

Eviter d'endommager les composants du systéme. En cas de danger, metire
immédiatement le systéme hors service. Remplacer immédiatement les compo-
sants endommagés du systéme et les faire réparer par le personnel de mainte-
nance agréeé.

/\ AVERTISSEMENT

Eviter de recouvrir I'équipement de plastique. Porter des vétements appropriés.
Eviter le nylon, le polyester ou tout autre matériau synthétique qui génére et
retient des charges électrostatiques. Utiliser des chaussures et un sol conduc-
teur.

/\ AVERTISSEMENT

En cas de dommage au niveau du clavier, de la lentille d'affichage ou de
I'enceinte de I'équipement, le composant défectueux doit étre immédiatement
remplacé. Débranchez immédiatement I'alimentation et ne la réactivez pas tant
que la lentille d'affichage, I'enceinte ou le clavier n'ont pas été réparés ou rem-
placés par un personnel de maintenance qualifié. Le non-respect de cette ins-
truction pourrait entrainer un préjudice corporel et/ou endommager I'équipe-
ment.

/\ AVERTISSEMENT

L'utilisation de I'équipement est autorisée uniquement lorsque les charges
électrostatiques liées a son fonctionnement et aux processus associés sont éli-
minées. Utiliser I'équipement uniquement lorsque tout risque de propagation
de décharge en aigrette électrique est écarté. Tenir I'équipement éloigné des
opérations générant un potentiel de charge élevé, telles que la pose d'un revé-
tement électrostatique, le transfert rapide de matiéres non conductrices, les
jets d'air rapides et les aérosols @ haute pression.
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Conditions spéciales pour une utilisation en toute sécurité

/\ AVERTISSEMENT

Les pieéces non métalliques (zone d'affichage de I'ND500Xx) intégrées dans le

boitier de cet équipement peuvent générer une charge électrostatique suscep-

tible de provoquer une inflammation.

1 L'éguipement ne doit pas étre installé dans un endroit ou des charges électrostatiques
peuvent s'‘accumuler sur ces surfaces.

2 La zone d'affichage de I'équipement doit éfre nettoyée délicatement avec un chiffon
humide.

3 |l est interdit d'utiliser des solvants puissants pour le neftoyage de I'ensemble du clavier
en plastique protégé contre les décharges électrostatiques.

4 L'ensemble du clavier en plastique doit &tre remplacé lorsque la couche de protection
contre les décharges électrostatiques est visiblement usée.

/\ AVERTISSEMENT

Les circuits de l'indicateur de pesage IND500x doivent étre limités a la catégo-
rie de surtension | ou Il conformément aux exigences de la norme
IEC 60664-1.

/\ AVERTISSEMENT

L'indicateur de pesage IND500x ne doit pas étre utilisé a un endroit ou la
lumiére ou le rayonnement UV risque d'affecter le boitier.

Ll

Consignes de sécurité lors de I'entretien

/\ AVERTISSEMENT

Autorisez uniquement le personnel qualifié a assurer la maintenance de I'équi-
pement. Procédez avec précaution lors des opérations d'inspection, des
réglages et des tests réalisés pendant que I'équipement est sous tension. Le
non-respect de cette précaution peut entrainer des blessures corporelles et/ou
des dommages matériels.

/\ AVERTISSEMENT

Ne procéder a aucune maintenance de I'équipement tant que la zone dans
laquelle se trouve I'équipement n'est pas sécurisée par un personnel habilité
par le responsable sur le site du client.

/\ AVERTISSEMENT

Seuls les composants indiqués dans le manuel d'utilisation peuvent étre utili-
sés avec ce terminal. Tous les équipements doivent étre installés conformé-
ment aux instructions d'installation décrites dans le manuel d'utilisation. Des
composants incorrects ou de remplacement et/ou le non-respect de ces instruc-
tions peuvent remettre en question la sécurité intrinséque de I'équipement et
entrainer des blessures corporelles et/ou endommager I'équipement.

> B P
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/\ AVERTISSEMENT

Afin d'éviter I'inflammation d'atmosphéres dangereuses, débrancher I'équipe-
ment de sa source d'alimentation avant d'ouvrir le boitier. Maintenir le capot
correctement fermé lorsque le circuit est sous tension. Ne pas ouvrir en pré-

sence d'une atmosphére explosible due a la présence de poussiére.

/\ AVERTISSEMENT

Avant de raccorder ou de débrancher tout composant électronique interne ou
d'interconnecter des cdbles entre des équipements électroniques, coupez tou-
jours I'alimentation et patientez au moins trente (30) secondes avant de procé-
der a tout raccordement ou débranchement. Le non-respect de cette précaution

destruction de I'équipement.

/\ AVERTISSEMENT

/\ AVERTISSEMENT

B> B P

Mise au rebut des équipements électriques et électroniques

Conformément a la directive européenne 2012/19/CE relative & la mise au rebut des équipe-
ments électriques et électroniques (WEEE), ce dispositif ne doit pas étre jeté avec les déchets
meénagers. Logiquement, ceci est aussi valable pour les pays en dehors de I'UE conformé-
ment aux réglementations nationales en vigueur.

Veuillez éliminer cet appareil conformément aux prescriptions locales dans un conteneur
séparé pour appareils électriques et électroniques. Pour foute question, adressez-vous aux
autorités compétentes ou au revendeur chez qui vous avez acheté cet appareil. En cas de
fransmission de ce dispositif & des fiers, le contenu de ceffe réglementation doit également
éfre joint.

peut entrainer des blessures corporelles et/ou des dommages matériels ou la

Le systéme de pesage antidéflagrant doit étre contrdlé pour garantir la confor-
mité avec les exigences de sécurité avant d'étre mis en service pour la pre-
miére fois, apreés toute intervention de réparation et au moins tous les 3 ans.

Manipulez les appareils sensibles a I'électricité statique avec précaution.

X
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